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Flexibilita

Instalace a zprovoznéni robotd DOBOT fady CR je pomérné
jednoduché a rychlé. Neni o moc sloZitéjsi nez zprovoznit stolni
pocitad. Po vybaleni robotu a pripevnéni na pracovni stanovisté
staci jen pripojit power kabel mezi robot a fidici jednotku, pfipojit
e-stop, WiFi modul a kabel elektrické sité. Pfipevnit gripper a
propojit komunikacni kabel a robot je zhruba do 20 minut
pfipraven ke spusténi.

Roboty fady CR je moZzné nasadit do mnoha rGznych aplikaci, jako
je nakladani a wvykladani, montaz, testovani, manipulace,
Sroubovani, brouseni a dalSi. Pro spravnou funkcnost ve vyse
uvedenych aplikacich je nutné pouzit rizné koncové efektory.

Mezi nejbéznéjsi takové uchopovace patfi prisavky, pneumatické
¢i magnetické grippery, nebo svarovaci hlavy.
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Bezpecnost

Na rozdil od tradi¢nich kolaborativnich robotd, u kterych dochazi
k detekci prekazky po narazu, CR robot ve verzi DOBOT SAFE-SKIN
vyuziva sofistikované bezkontaktni technologie kapacitnich
senzord, které jsou rozmisténych po jeho povrchu. Kapacitni
senzory zarucuji v€asné zastaveni pred narazem i ve ztizenych
pracovnich podminkach a na lidské télo reaguji, aniz by byly
ovlivnény latkou, gumovymi rukavicemi nebo svételnymi
podminkami. DokdZi rozpoznat objekty v pracovnim prostoru az
na vzddalenost 15 cm. Diky velmi rychlé odezvé dokaZe robot
zareagovat na objekt a zastavit veskery svij pohyb do 10 ms.
Pfitom nevyZaduje Zadné predchozi varovani ¢i snizeni rychlosti
pohybu. Poté, co je objekt z pracovniho prostoru odebran, robot
automaticky obnovi svou cinnost bez nutnosti zasahu obsluhy.
Jedna se tak o velice efektivni reZim kolaborativniho chovani.

15CM



Jednoduché oviadani

Horni cast Sesté osy robota je vybavena interaktivnim
podsvicenym panelem, kterym rameno dokazete snadno
ovladat ¢i programovat a jednoduse prepinat mezi jednotlivymi
rezimy Fizeni. Stiskem tlacitka lze zahajit programovani formou
uceni, rameno zaznamenava a reprodukuje trajektorii a zaroven
je mozZné ovladat gripper, pfisavku Ci jiny koncovy efektor.

End controls, Enter/exit & drag
like grippers and move teaching

Trajectory Drag Trajectory Shortcuts up
reappearance Recording and down enable

Snadneé programovani

Robot nabizi presnou reprodukci trajektorie, kterou lze robota
naucit jednoduché operace i bez znalosti programovani.
Zacatecnici i pokrocili uZivatelé robota pak mohou vyuZit
intuitivniho grafického programovani, které nevyzaduje znalost
presné syntaxe programovaciho jazyka a i bez hlubsich zkusenosti
umozZniuje vyvijet pomérné narocné aplikace. K dispozici je
samoziejmé i plnohodnotné programovani pomoci skript( jazyka
Lua. Intuitivni programovaci rozhrani a interaktivné fizeny design
vyrazné zlepsuji efektivitu vyvoje robotickych aplikaci.




DOBOT CR seérie
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Produkt CR3 CR5
Vaha 16,5 kg 25 kg
UZitecné zatizeni 3 kg 5 kg
Dosah 620 mm 900 mm
Maximalni dosah 795 mm 1096 mm
Napdjeci napéti 48V 48V
Maximalni rychlost 2m/s 3m/s
J1 +360° +360°
J2 +360° +360°
J3 + 155° +160°
Rozsah kloubu i +360° +360°
J5 +360° +360°
J6 +360° +360°
Maximalni rychlost J1-2 180°/s 180°/s
kloubu J3-6 180°/s 180°/s
Vstupy/vystupy DI/DO/AI
efektoru AO
Komunikacni rozhrani
DI
Vstupy/vystupy DO/DI
Fidici jednotky  AVAO
Enkodér
Opakovatelnost +0,02 mm +0,02 mm
Komunikace
IP ochrana
Provozni teplota
Spotieba energie 120 W 150 W

Material

CR7
24,5 kg
7 kg
800 mm
990 mm
48V
3m/s
+360°
+360°
+160°
+360°
+360°
+360°
180°/s
180°/s

+0,02 mm
TCP/IP, Mc

150 W
Hlinik



CR10 CR12 CR16
40 kg 39,5 kg 40 kg
10 kg 12 kg 16 kg
1300 mm 1200 mm 1000 mm
1525 mm 1425 mm 1223 mm
48V 48V 48V
4m/s 4 m/s 3m/s
+360° +360° +360°
+360° +360° +360°
+160° +160° +160°
+360° +360° +360°
+360° +360° +360°
+360° +360° +360°
120°/s 120°/s 120°/s
180°/s 180°/s 180°/s
2
0
RS485
16
16
2
1
+0,03mm +0,03 mm +0,03 mm
ydbus TCP, EtherCAT, Wi-Fi
IP54
0°C-45°C
350 W 350 W 350 W

cova slitina, ABS plast

4%

CR3L
39,5kg
3 kg
1700 mm
1919 mm
48V
4m/s
+360°
+360°
+170°
+360°
+360°
+360°
120°/s
180°/s

+0,05mm

300 W



DOBOT CR serie

> Roboty spolehlivé a bezpecné ke svému okoli
> Roboty uZivatelsky pFivétivé a vSestranné

> Roboty Siroce kompatibilni a univerzalni
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PALETIZACNI
SYSTEM
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CR 10



1. Umisténi palet do pracovniho prostoru robota. Spravné
umisténi je indikovano zménou barvy semaforu na zelenou.

2. Dle konfigurace robot uchopi krabice a uklada je dle
poZadovaného vzoru na prvni paletu.

3. Po zaplnéni palety se rozblikd oranZova na semaforu a
robot zac¢ne s ukladanim krabic na druhou paletu.
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4. Vyména plné palety za prazdnou béhem plnéni druhé
palety.



Konfigurace ve 4 krocich
Za 5 - 10 minut
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1. Nastaveni rozmér( palety a volba
ukladani na levou a pravou stranu.

2. Nastaveni rozmér( a vahy
krabice.
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3. Nastaveni vzoru ukladani krabic
na paletu.

4. Nastaveni rychlosti ukladani
krabic.
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Specifikace

Uchopovac Vakuové prisavky
Max. nosnost 8 kg (CR 10)

Min. rozmér krabice 50 X 50 X 50 mm
Max. rozmér krabice 300 X 300 X 300 mm
Max. rychlost ukladani krabic az 7 krabic za minutu*®
Vyska palety 500 mm az 1800 mm
Max. rozmér palety 1219 mm X 1219 mm
Max. rychlost zvedani sloupu 80 mm/s
Celkova hmotnost 250 kg
Napdjeni 100~240V AC, 50/60Hz

Kolaborativni robot

Model Dobot CR 10
Max. nosnost 10 kg
Dosah 1300 mm
Opakovatelnost +0,03 mm

Vertikalni osa

Model EWELLIX LIFTKIT-0S-900-2300-601
Max. sila zdvihu 1500 N
Dosah 900 mm
Max.rychlost 80 mm/s
Opakovatelnost +1mm
Uchopovac

Rozmeéry 250 x 250 x 102 mm
Min. uchopeni 120x 120 mm
Max. uchopeni 290 x 290 mm
Hmotnost 1,5kg
Primér prisavek 30 mm

Zdroj stlaceného vzduchu 0,15~ 0,8 Mpa

* Velikost krabice a uspofadani mohou ovlivnit skute¢nou rychlost.
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KOLABORATIVNI
ROBOTY
NovAa

nejen
do promysiv



DOBOT Nova

Sestiosé kolaborativni roboty DOBOT Nova mifi nejen do lehé&iho
primyslu, ale i do zdravotnictvi pro Ucely fyzioterapie a diky
snadnému pouZiti, bezpecnému provozu, Siroké paleté barevnych
variant a Cistému estetickému designu i do podnik(, prodejen a
restauraci coby atraktivni pomocnik.

S dirazem na
bezpeénost

Roboty Nova jsou vybaveny celou fadou senzorli pro detekci
kolize. Nabizi pét urovni citlivosti detekce a robota zastavi v setiné
sekundy. Inteligentni snimdani lidského pohybu i okamzité
zastaveni ramene robotu v pfipadé vypadku napajeni zajistuji
bezpecnou praci s clovékem.




S jednoduchou
obsiluvhou

Roboty Nova lze pozadované operace a ukony snadno a i bez
znalosti naucit manualnim vedenim ramene. Roboty si zapamatuji
nejen cilové body, ale i naucenou trajektorii pohybu. Jednoduché
a elegantni programovani nabizi grafické rozhrani s pripravenymi
bloky kdédu, které nevyzaduje znalost syntaxe programovacich
jazykQ. Programovani je intuitivni a diky barevné rozlisSenym
ptikaziim i pfehledné a snadno editovatelné.

Lehky o snadno
prenosny

Kompaktni provedeni kloubl ramene robotu umoznilo snizeni
hmotnosti a tim i usnadfiuje manipulaci s robotem pfi
pfemistovani. Roboty jsou i prostorové Usporné a nevyzaduji
instalaci jinak nezbytnych kleci a dalSich bezpecnostnich prvka.
Bonusem je plnohodnotnd fidici jednotka, kterd se vejde do
dlané.




DOBOT

Nova seéerie
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Ridici jednotka

Rozméry

Hmotnost
Vystupni napéti

Parametry 10

DI
DO
Vstupy/vystupy
Al
AO
Vzdalené ovladani
Sitové
pripojeni
Komunika’Eni USB
rozhrani
Pfipojeni 485
Lo Teplota
Prostredi Vihkost
IP ochrana
Chlazeni

Programovaci prostiedi

200*120*55 mm

1.3 kg
30~60V DC

24V, Max 2A, Max 0.5A
pro kazdou sekci

8 (NPN nebo PNP)
8 (NPN nebo PNP)
2, napéti 0~10 V
2, napéti 0~10 V

Podporuje

2 pro TCP/IP a Modbus
TCP

2 pro USB bezdratovy
modul

1 pro RS485 a Modbus
RTU

0~50 °C
<95%, bez kondenzace
IP20

Pasivni

PC, APP (Android, iOS)



DOBOT

Hmotnost

UzZitecné zatizeni

Dosah
Maximalni rychlost TCP
J1
J2
Rozsah J3
kloubu Ja
J5
J6
J1
e, J2
Maximalni
J3
rychlost 14
kloubu
J5
J6
Vstupy/ DI/DO
vystupy RS485
Opakovatelnost
IP ochrana
Hluk
Provozni teplota
Spotieba Typicka
energie Maximalni

Uhel umisténi

Délka kabelu

Material

Nova 2 Nova 5
11 kg 14 kg
2 kg 5 kg

625 mm 850 mm

1.6 m/s 2m/s

+360°
+180°
+156° +160°
1 360°
1 360°
1 360°
135°/s 100°/s
135°/s 100°/s
135°/s 100°/s
135°/s 100°/s
135°/s 100°/s
135°/s 100°/s
2 vstupy
Podporovano
£0.05 mm
IP54
65 dB(A) 70 dB(A)
0°C~50°C
100 W 230 W
250 W 770 W

Libovolny uhel

3m

Hlinikova slitina, ABS plasty



DOBOT
Nova seérie

roboty nejen do priomysiv
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AG-95 AG-145

Rozevieni 110 mm 160 mm
Sila sevreni 45-160N 35-105N
UzZitecné zatizeni 3 kg 2 kg
Vaha uchopovace 1lkg 1,3 kg
Rychlost sevieni 0,7s 0,7s
Stupen kryti IP 54 IP 67
AN
DH-ROBOTICS

PGC-50 PGC-140 PGC-300
Rozevieni 37 mm 500 mm 60 mm
sila sevieni 15-50N 40-140N 80-300N
UZitecné zatizeni 1lkg 3 kg 6 kg
Vaha uchopovace 0,5 kg 1kg 1,5 kg
Rychlost sevieni 0,7s 0,6s 0,8s

Stupen kryti IP 54 IP 67 IP 67
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PGE-50 PGE-100
Rozevieni 26 mm 26 mm
Sila sevieni 15-50N 30-100N
Uzitecné zatizeni 1kg 2 kg
Vaha uchopovace 0,4 kg 0,53 kg
Rychlost sevieni 0,45s 0,5s
Stupen kryti IP 40 IP 40
i
SROBOTIQ

ROBOTIQ 2F-85 ROBOTIQ 2F-140

Rozevieni 85 mm 140 mm
Sila sevreni 20az235N 10a7125N
UzZitecné zatizeni 5kg 2,5kg
Vaha uchopovace 0,9 kg 1kg
Rychlost sevieni 20 az 150 mm/s 30 az 150 mm/s

Stupen kryti 1P40 1P40



Robotig Epick
Vacuum Gripper

ZROBOTIQ

ROBOTIQ EPick
Zdroj vakua Elektrina
Vaha uchopovace 710
Max. uroven vakua 80%
Max. pratok vakua 12 I/min

Max. uZitecné zatizeni 16 kg




ON Robot

RG2
Rozevieni 110 mm
Sila sevieni 3-40N
UZitecné zatizeni 2 kg
Vaha uchopovace 1,15 kg

Schunk

RG6
160 mm
25-120N
6 kg
1,15 kg

EGP-C
Rozevieni 6-20 mm
Sila sevireni 140N
UzZitecné zatiZeni 0,2—-1,15kg

Vaha uchopovace 0,8 kg

EGH

80 mm
100 N
0,5 kg
0,95 kg



Vision systemy
Mech-Mind 3D vision
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MECH MIND

Alsontech 3D vision
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DOBOT M1 PRO

CTYROSY
ScARA
ROBOT

DOBO1T

Kompaktni
Bezpecny

Flexibilni

Odoiny
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Robot M1 PRO je druhou generaci ¢tyfosych SCARA robotl firmy
DOBOT. Diky svym rozmérim, nizké hmotnosti a kompaktnimu
provedeni je manipulace i samotnd instalace robota rychld a
jednoduchda. Maximalni zatiZzeni robota 1,5 kg a dosah 400 mm s
opakovatelnosti £0.02mm tohoto robota predurcuji predevsim k
mensim desktopovym aplikacim a produkénim linkam.

Ethernet 2

13 14 15 ik oo

Encoder

Rozhrani zdkladny robotu M1 PRO
Ethernet port 1 s neménnou IP adresou pro debugging, Ethernet port 2 pro
pripojeni externiho zafizeni, USB 1 a USB 2 pro WiFi modul, update firmware
atd., Rozhrani vstupt/vystupd, Enkodér pro dynamické sledovdni rychlosti
pdsového dopravniku, Rozhrani nouzového zastaveni, vypinac.



Vyhodou robott DOBOT M1 PRO je maximalni vstficnost ke viem
urovnim uZivatel(. Od profesionalnich programatord, pro které je
pripraveno klasické skriptové prostiedi v jazyce LUA, aZ pro Uplné
zacateéniky bez praktickych znalosti programovani. Pro né je
pripraveno ,programovani“ jednoduchou formou uceni, diky
které robot presné opakuje naucené operace. Navadénim robota
do poZzadovanych mist a s jednoduchym ovladanim uchopovacich
mechanismU lze pfipravit vétSinu béZnych aplikaci béhem par
chvil. Pro mirné i stfedné pokrocilé uZivatele je pfipraveno
intuitivni grafické prostredi, které uz nabizi pokrocilé formy
programovani, ovSem stdle bez nutné znalosti syntaxe
programovaciho jazyka diky pfipravenym barevnym blokim kédu,
které lze skladat podobné jako puzzle. Diraz je kladen na
jednoduchost a prehlednost vysledného kdédu, ktery Setfi i Cas pfi
nasledné editaci programu.

Konstrukce ramene robota M1 PRO se sklddd ze dvou spojenych ramen, které
se pohybuji v osdch X a Y. Celé robotické rameno se ddle pohybuje i ve svislé
ose Z. Ctvrtd osa R slouZi k rotaci uchopovaci a pracovnich ndstroji.
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15,7 kg

Maximalni zatizeni 1,5kg
400 mm
Zdroj napajeni 100~240 VAC, 50/60 Hz
Jmenovité napéti DC48V
Jmenovity vykon 192 W
Opakovatelnost +0,02 mm
Rozmér zakladny 230 mm x 175 mm
DobotSCStudio,
DobotStudio2020
+85°
+135°

5 mm~245 mm

+360°

180°/s
Maximalni 180°/s
rychlost 1000 mm/s

1000°/s
Rozhrani 4
koncového 4

efektoru 1 (Modbus RTU)

DI 16

DO 16

1 inkrementalni kodér

ABZ (diferencial)

Ethernet 2 porty
USB 2.0 2

Skladovaci teplota -25°C~55°C

Rozsah provozni nadmorské vysky <1000 m

EN ISO 10218-1:2011
Bezpecnostni standard EN 60204-1:2018
EN1SO 12100:2010

EN 61000-6-2:2019
EMESESRESIE EN 61000-6-4:2019



SRTIFICIEL INTELLIGENCE
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DOBOT M1 je levny a cenové dostupny SCARA
robot vhodny pro 1 - 2 sménny provoz pro
malou vyrobu. Presnost + 0,1 mm dosazitelna
pomoci kamerové vedené montaze a kontroly
kvality AicobotiX pomoci fe$eni QICHECK(™)
Vedeni QiCHECK naviguje robota, aby vybral a
umistil malé soucdsti o priméru az 3 mm.
Kromé toho provadi kontrolu kvality.

https://www.aicobotix.com
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DOBOT MG400

MALY, KOMPAKTNI,
KOLABORATIVNI
ROBOT

S pudorysem zakladny
mensim, neZ je papir
formatu A4, s dosahem
az 440 mm a nosnosti
do 750 g je idedlnim
robotem pro lehké

desktopové aplikace DOBOT




DOBOT MG 400

DOBOT MG400 je idedlnim robotem pro lehké desktopové
aplikace. Diky rychlému a jednoduchému zprovoznéni,
programovani formou uceni a schopnosti vcas detekovat kolizi
najde tento robot uplatnéni vSude tam, kde je zapotiebi
flexibilita, bezpecnost a rychlé nasazeni. Robot MG400 je vybaven
servomotory s vysoce presnymi absolutnimi enkodéry. Ve spojeni
s vlastnim servopohonem a fizenim, ktery si firma DOBOT sama
vyviji, s algoritmem potlaeni vibraci a zajiSténou presnosti
trajektorie viceosého pohybu se opakovatelnost robota pohybuje
do + 0,05 mm. Ridici jednotka umisténa v zakladné robota véetné
nezbytnych konektor( i vstupl a vystupl predstavuje praktické
kompaktni provedeni se snadnym pristupem a obsluhou. Pro rfadu
aplikaci ocenite i interni vedeni vzduchu pro pneumatické a
vakuové uchopovace.

Robot nabizi presnou re-
produkci trajektorie, kterou
Ize robota naucit jednoduché
operace i bez znalosti pro-
gramovani. Zacatecnici i po-
kroCili uzivatelé robota pak
mohou vyuZit intuitivniho
grafického programovani,
které nevyZaduje znalost
prfesné syntaxe programo-
vaciho jazyka a i bez hlubsich
zkusenosti umoznuje vyvijet
pomérné narocné aplikace. K
dispozici je samoziejmé i
plnohodnotné programovani
pomoci skriptl jazyka Lua.

Intuitivni programovaci rozhrani a interaktivné fizeny design
vyrazné zlepsuji efektivitu vyvoje robotickych aplikaci.
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Nosnost
Max. dosah

Opakovatelnost

J1
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13
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1
Max. rychlost kloubt jz
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Napdjeni
Komunikace
Hmotnost
Velikost zakladny
Provozni teplota
Software
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440

4
500g (Max750g)
440 mm
+0.05 mm
+160°
-25°~85°
-25°~105°
-360°~360°
300°/s
300 °/s
300 °/s
300 °/s
100~240V AC, 50/60 Hz
TCP/IP, Modbus TCP
8 kg
190 mm x 190 mm
0°C~40°C
DobotStudio 2020, SCStudio
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DOBOT MG 400
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V soucasné dobé je k dispozici kompaktni Mini Vacuum Pump
Box, ktery se hodi vSude tam, kde neni k dispozici rozvod
pneumatiky. Vzhledem k tomu, Ze roboty MG400 jsou standardné
dodavany s pfisavkou, je vakuovd pumpa uZiteCnym
pfislusenstvim pro flexibilni nasazeni robota.
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Kromé dodavané prisavky je v nabidce i Vacuum Suction Cup Kit
pro uchopovani predmétd vétsich rozmérd. V baleni jsou rGzné
rozméry prisavek, od 4 mm do 16 mm a kfiZova konstrukce
umoznujici potfebné nastaveni rozmisténi pfisavek pro

bezpeénou manipulaci.
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Pro narocnéjsi aplikace Ize vyuzit Electric Servo Gripper, ktery
umoziuje pokrocilé nastaveni nejen roztece celisti, ale i sily a
rychlosti stisku. Pro jednodussi aplikace je tu Mini Electro
Magnetic Gripper, ktery lze jednoduse ovladat pres vstupy a
vystupy. Vhodné pro manipulaci s malymi pevnymi predméty.

——

Soft Gripper Kit-1 je uréen pro snadnou manipulaci s Sirokou
Skdlou nepravidelnych tvard a krfehkych predmétl pomoci
flexibilniho manipulatoru. Idedlni pro vyrobu potravin a napoja,
kosmetiky a farmaceutik s FDA certifikaci.




DOBOT MG 400
Training Station

MG 400 Robotic Training System je kompletni souprava pro
efektivni vyuku programovani robota v ramci simulované
produkéni linky. Souprava zahrnuje kromé samotného robotu
MG 400 také robotické vidéni Dobot Vision System, vakuovou
pumpu, kompletni pasovy dopravnik s prislusenstvim, podavac
se zasobnikem a prostor pro ukladani, indikacni semafor a
nezbytny e-stop.

Pfipravena je celd fada uloh zahrnujicich spolupraci robota s
robotickym vidénim, tfidéni, pick and place aplikace, dynamic
tracking atd.

Trays Tool box
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VYUKOVE ROBOTY DOBOT MAGICIAN

S rozvojem polytechnického vzdélavani nachazi ve Skolach stdle
vétsi uplatnéni rlizné typy robotd. Od malych, jednoucelovych az po
skute¢né prdmyslové. Nevyhodou téch malych jednoduchych byva
jisté omezeni ohledné vyuZiti, u téch prdmyslovych zase slozZité
programovani. Vyhodou vyukovych robotld DOBOT je kombinace
vlastnosti primyslovych robotd a obsluhy, kterou lze pfizplsobit
urovni znalosti uZivatele. | proto se roboty DOBOT MAGICIAN tési
velké oblibé mezi Zaky, studenty i jejich uciteli.

Velkou vyhodou téchto vyukovych robott jsou predevsim moznosti
programovani, které umoznuji jak jednoduchou praci s robotem
formou uceni bez jakychkoliv znalosti, tak i zdbavné programovani
pomoci predptipravenych barevnych blokd kddu, které se skladaji
jako puzzle a samozifejmé i plnohodnotné skriptové programovani
s podporou jazyk Python, C#, Visual Basic a dalSich. Roboty je tedy
mozné efektivné vyuZit od zakladnich a stfednich skol az po skoly
vysoké a narocnost vyuky flexibilné prizplsobit.

Neméné velkou vyhodou je Sirokd nabidka rlznych nastrojd a
prisluSenstvi pro praci s robotem. Soucasti baleni robota je
pneumaticky a vakuovy uchopovac (gripper) vcetné vzduchové
pumpy pro aplikace typu Pick-and-Place, drzak pera pro kresleni a
rysovani a dle verze robota hlava pro 3D tisk, laserové gravirovani,
ovladaci joystick, modul pro bezdratovou komunikaci nebo kamera
pro jednoduché robotické vidéni. Déle je na vybér pasovy dopravnik
pro simulaci vyrobni linky, metr dlouhy linearni pojezd, ktery
vyznamné rozsifi akéni radius robota, Arduino Kit pro simulaci
fidiciho systému a skutecné robotické vidéni pro experimenty s
algoritmizaci umélé inteligence nebo pokrocilych prdmyslovych
aplikaci.

DOBOT Magician je skutecné vybornym robotem jak pro Uplné
zacatecéniky, tak i pro efektivni rozvoj znalosti pokrocilych student(
technickych obor(i. Ze se jednd o spravnou investici do vzdélani
potvrzuje i rychly nastup robotd do viech odvétvi priimyslu. Skolam
proto nabizime nejenom cenové vyhodnou nabidku téchto robotd,
ale i praktické predstaveni robota, bezplatné seminare, skoleni a
vyukové materidly. Poradime i s vybérem robota a pfislusenstvi. O
robotech pak vypovidaji samotni ucitelé z celé fady nasich skol.



Mgr. Lukas Kacer, reditel

6. Zakladni skola Kolin V.

S cilem rozsifovani technické vyuky a zafazovani modernich
technologii do vzdélavaciho procesu i na zakladnich Skolach se Zaci
seznamuji s novym robotem v ramci krouzku Maly technik. Robotiku
a s tim spojené logické mysleni mame v planu postupné zarazovat a
vyuzivat i v béZnych hodinach. S velkym nadsenim zvladli oziveni
nového robota 7aci 6. roéniku. Skola zahajila spolupréci s firmou
ControlTech s. r. 0., ktera skole velice ochotné zapuijcila pravé tohoto
robota DOBOT Magician.

Ing. Pavel Stejskal

Stfedni primyslova skola a Vyssi odborna skola Kutna Hora

Dobot Magician je perfektnim nastrojem pfi vyuce robotiky a
programovani. Pfedstavuje meziclanek mezi jednodussimi aplikacemi
obsahujici riizné druhy aktord a senzord zaloZenych casto na
platformé Arduina a skute¢nymi primyslovymi roboty, jejichz
naprogramovani je uz slozitéjsi. Podpora mnoha programovacich
jazykl rozsifuje okruh zakd, ktefi zvldadnout Dobota snadno
naprogramovat. Po par minutach od zapnuti jsou tak schopni dobota
oZivit a pracovat s nim. Zaci velice vitaji i snadnou moznost vymény
nastrojll pro kresleni, laserové gravirovani nebo 3D tisk. V soucasné
dobé maji moznost pracovat na dvou Dobotech a vytvaret tak i
Ulohy, pt¥i kterych spolupracuji. Casto by radi fesili i rozsahlejsi tlohy
s vice doboty nebo pfislusenstvim jako je linearni pojezd, pasovy
dopravnik nebo robotické vidéni.

Otakar Pancner

Stfedni primyslova skola Otrokovice

Ve Stfedni prdmyslové Skole Otrokovice pracujeme s Dobotem jiz 2
roky. V ramci vyuky IKT i v rdmci projektt IKAP se stal nedilnou
soucasti a mezi zaky je prace s robotem velmi oblibend. Velmi
intuitivni a logicky pochopitelna prace v zacatku, kdy se Zaci
seznamuji s programovanim a vlastni obsluhou robota ve své
podstaté neumoznuje neuspéch v praci. To je pro zaky natolik
Robot slouZi i k prezentaci vyukovych pomucek v ramci akci ve
verejném prostoru (Den Zlinského kraje, dny femesel, burzy $kol,
prezentacni dny pofadané Hospodarskou komorou ZK a dalsi). Nasim
cilem je v brzké dobé vybudovat robotickou uc¢ebnu s maximalni
moznou variabilitou prace s roboty a s moznosti sestaveni
robotickych linek s nejrizné;jsi funkénosti.



Ing. Mgr. Petr Hart, DiS.

VOS, SPS automobilni a technicka Ceské Budéjovice

Nase Skola pouziva roboty DobotMagician Edu pti odborném vycviku
oboru Mechatronik, kde se Zaci nauci zaklady robotiky
prostiednictvim robotd Dobot Magician Edu a nabité zkusenosti a
dovednosti pak poutziji v praxi. Dale jeho moznosti vyuzivdme v ramci
hodin ICT pro nazornou aplikaci algoritmizace a programovani u
studijnich obord Mechanik sefizovac, Diagnostika motorovych
vozidel, Autotronik a Konstrukce a design vozidel, a pfi mimoskolnich
aktivitach, jako jsou krouzky, workshopy apod. Doboty téZ vyuzivame
velmi hojné pfi vyuce Programovani, Mechatroniky a Automatizace
na nasi vyssi odborné skole u oboru Elektrotechnika —
elektromechanické systémy. V neposledni fadé pouZzivame roboty pfi
projektovych dnech pro zakladni skoly pro zatraktivnéni vyuky
programovani v ndvaznosti na strategii 2030+.

Katefina Fexova

Stfedni primyslova sSkola Ostrov

Vyukové roboty Dobot nase skola pofidila nedavno v rdmci projektu
Implementace krajského akéniho planu v Karlovarském kraji pro
vyuku nasich studentd a aktivity se Zaky ZS. Ddvodem pro toto
rozhodnuti byl fakt, Ze Dobot priblizuje techniku a robotiku zakim,
studentdm i ucitelm natolik, Ze se objevovanim a hranim si i radi
uci.

Ing. Daniel Honc, Ph.D.

Fakulta elektrotechniky a informatiky

Katedra fizeni procesti Univerzity Pardubice

Z divodu pfiznivé dostupnosti, mozZnosti vyuZiti otevienych
vyvojovych nastroju a snadné udrzby je Dobot Magician na Fakulté
elektrotechniky a informatiky Univerzity Pardubice pouZivan pro
laboratorni ovéfovani vyvijenych algoritm strojového vidéni
zejména pfi aplikacich typu bin-picking.

Ing. Radek Stohl, Ph.D.

Vysoké uceni technické v Brné

Fakulta elektrotechniky a komunikacnich technologii

Na Ustavu automatizace a méFici techniky, Fakulty elektrotechniky a
komunikacénich technologii Vysokého uceni technického v Brné
pomoci Dobotd Magician realizujeme ve vyuce ¢ast inteligentni
tovarny, predevsim kooperace dvou robotd a PLC fady Micro800.
Uvedené roboty jsou pouzivany z ddvodu jejich malych kompaktnich
rozmér( a bohatého pfrislusenstvi.



DOBOT
MAGICIAN

Moderni vyuka o snadneée
pochopeni prace s roboty
Zajimavou a zabavnou
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DOBOT MAGICIAN

Snadno programovatelny maly robot, ktery je diky svym
vlastnostem idedlnim prostfredkem nejen pro prvotni
seznameni s roboty, ale i pro efektivni vyuku jejich
programovani.

Robot Ize jednoduse ovladat mysi ¢i manualné a
automaticky ukladat jednotlivé kroky. Pro pokrocilejsi vyuku
je pripravena celd rfada programovacich nastrojt a jazykd od
intuitivniho Blockly s predpfipravenymi barevnymi bloky
kédu, které se skladaji jako puzzle, az po plnohodnotné
programovaci jazyky jako je Python, pripadné C# nebo
Visual Basic.

Tim v3ak jeho moZnost zdaleka nekongi. &
Diky 13 1/0O portim, podpore celé éf«'y
fady programovacich jazykd, ROS, ,‘7‘7
PLC, Mikrokontrolérd a Arduina )
je mozné vyvijet i komplexni a
slozité aplikace.

DOBOT Magician je
skutecné vybornym
robotem jak pro uUplné
zacatecniky, tak i pro

efektivni rozvoj znalosti v

pokrocilych studentd

technickych obord. Ze se jednd o \
spravnou investici do vzdélani potvrzuje \/
i rychly nastup robotl do vSech odvétvi primyslu.
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PRISLUSENSTVI

K robotu Magician je doddvano bohaté pfislusenstvi.
Kromé zdroje a nezbytnych kabeld je v zakladni verzi Basic i
pneumaticky a vakuovy gripper vcetné vzduchové pumpy
pro aplikace typu Pick-and-Place. Ddle drzak pera pro
kresleni a hlava pro 3D tisk s podavaiem (feeder) a
stojankem na filament.

¥

V rozsifené verzi Educational je kromé zakladniho
prislusenstvi navic jesté WiFi a Bluetooh modul pro
bezdratovou komunikaci. Dale joystick pro ovladani robotu a
hlava pro laserové gravirovani i s ochrannymi brylemi.

PRECISE

MULTI-FUNCTIONAL

EXTENDABLE
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Volitelné prisivsenstvi

S robotem se doddva rada volitelného pfislusenstvi.
Akéni radius robotu muzete rozsifit pomoci linearniho
pojezdu a s pdsovym dopravnikem postavite skutec-
nou vyrobni linku.

S Arduino kitem muiZete vyuZit bohaté nabidky
vstupnich i vystupnich periferii a tvofit tak pokrocilé
aplikace a simulace.

TreSnickou na pomysiném dortu je pak robotické
vidéni, které znacné posouva moznosti vyuziti robotu.

Pdasovy dopravnik

Pasovym dopravnikem lze tvofit kompletni simulaci
produkéni linky. Soucasti baleni je i ¢idlo pro detekci
predmétu, jednoduchy senzor na rozpoznani Cervené,
modré a zelené barvy i barevné kostky pro testovaci
Géely. Maximalni rychlost dopravniku je 120mm/s,
nosnost 500g.

!

Arduino kit

Zakladni sada pro vyuku integrace robotu s fidicimi
jednotkami a systémy. Kit postaveny na Arduino Mega
2560 s bohatym pfisluSenstvim, ve kterém najdete
ovladaci panel, LED indikatory, joystick, prepinace a
moduly pro hlasové a vizudlni rozpozndvani, véetné
pfipravenych kurzl, rychle nauci pochopit zaklady
fizeni robotu a jeho programovani.



Linedrni pojezd

1 metr dlouhy linearni pojezd, ktery vyznamné
rozsiti akcni radius robota. ldedlni pro celou fadu
aplikaci — manipulace na vétsi vzdalenosti, psani, kre-
sleni ¢i laserové gravirovani velkych formatd.Nosnost
pojezdu 5kg, maximalni rychlost 150mm/s, pfesnost
opakovani 0,01mm.

Robot Vision Kit

Kit robotického vidéni poskytuje vSe potrebné pro
vyvoj kamerového vidéni pro Magician. S touto sadou
muZete tvorit své vlastni experimenty s robotickym
vidénim, algoritmizaci umélé inteligence nebo vyvijet
simulace pokrocCilych prdmyslovych aplikaci. Kromé
zakladnich prikladd Dobot poskytuje i zdrojovy kdd
pro snadnéjsi vyvijeni Vasich aplikaci.

o




DOBOT
MAGICIAN LITE
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Moderni vyuka o snoadneé
pochopeni prace s roboty
Zajimavou o zabavnou
formou.
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Snadno programovatelny

robot, ktery je diky svym vlastnostem

idedlnim prostfedkem nejen pro prvotni seznameni
s roboty, ale i pro efektivni vyuku programovani.

DOBOT Magician Light je vhodnym robotem jak pro
Uplné zacdtecniky, tak i pro rozvoj znalosti stfedné
pokrodilych zak( zakladnich a stfednich Skol.

S robotem se dodava celd Fada zajimavého
prislusenstvi. Samozifejmosti je pneumaticky a
vakuovy uchopovac nebo drzak pera.

Magic Box kontrolér umoznuje ovladani robota a
Power box dokazZe robota napdjet aZ po dobu jedné
hodiny. K robotu je dodavana sada barevnych
kosticek a praktickd podloZka. TreSnickou na
pomysiném dortu je

pak robotické vidéni,

které znacné
posouva
moznosti
vyuziti
robotu.



Robot Magician Lite

* Vyroben z kvalitnich ekologickych plast( a
hlinikovych slitin s ddirazem na maximalni
bezpecnost, véetné funkce detekce kolize. S
bohatym pfislusenstvim v cené robota
(uchopovace, kamera, akumulator, atd.).

* Vestavena vzduchova/vakuova pumpa pro
ovladani uchopovacu. Bezpecna a snadna
vyména dodavanych koncovych zafizeni i
instalace volitelného pfislusenstvi (pasovy
dopravnik, linearni pojezd).

* Externi 12V akumulator pro provoz robota po
dobu 60 minut - vyucovaci hodina tak neni
omezena jen na ucebnu. Provoz na akumuldtor je
déti.

* Programovaci prostifedi DobotBlockly - Scratch a
Dobot Studio je zdarma ke stazeni na
www.dobot.cc.
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Zafizeni

@

DobotBlockly - Scratch
grafické programovani robota

Kromé jednoduchého programovani robota
pomoci uceni, které nevyzaduje Zadné znalosti
programovaciho jazyka, je robotim Dobot
Magician Lite k dispozici programovaci prostredi
DobotBlockly - Scratch. Jde o programovani pomoci
predpripravenych barevnych blok( kddu, které se
skladaji podobné jako puzzle. | kdyz jde jiz o
skutecny princip programovani, neni nezbytné se
ucit a znat presnou syntaxi programovaciho jazyka.
Zabavnou a intuitivni formou tak Ize snadno a brzy
ziskat zdklady programovani i bez dlouhého uceni.




rozhrani

Univerzalni sériovy port

Rozhrani pohonu

Zdroj 12V

12vvcc

Komunikaéni

\
\

Komunikacni
rozhrani 2.

Napajeni 12V

12vvcce

USB HOST

usB

Technické parametry

Pocet os

Maximalni zatizeni
Maximalni dosah
Pfesnost pohybu
Komunikaéni rozhrani
Napajeni robotu
Hmotnost robotu
Provozni teplota

Software zdarma

4
250 g
340 mm
0,2 mm
usB
12V,5A
2,4 kg
-5°C az +45°C

DobotStudio
DobotBlockly
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DOBOT
MAGICIAN GO
Chytry
autonomni
vozik
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DOBOT MAGICIAN GO

Portfolio vyukovych a tréninkovych robotd DOBOT MAGICIAN
vhodné doplnuje automaticky navadény vozik MAGICIAN GO,
ktery muaze fungovat bud samostatné, nebo jako dopravni
prostredek pro roboty DOBOT MAGICIAN. Studenti a dalsi zajemci
o programovani robotl se tak mohou snadno seznamit i
s programovanim v primyslu stale vice uZivanych feSeni
automaticky navadénych vozik( (AGV).

Vozik MAGICIAN GO je vybaven celou fadou senzorl a vizualnim
systémem. Flexibilni pohon zajistuji vSsesmérova kola MECANUM s
fadou pogumovanych vnéjsich valeckd Sikmo ptipevnénych k
celému obvodu kazdého kola. Zménou rychlosti a sméru otaceni
jednotlivych kol Ize dosahnout linedrnich pohybt do stran nebo
rotace vozitka na misté, coz umoznuje manévrovani s minimalni
potiebou mista.

Vozitko je vybavené fidici jednotkou MagicBox komunikujici pres
USB pro nahrani skriptd nebo bezdratové pres Bluetooth.
V pfipadé osazeni vozitka robotem fidici jednotka vozitka zvladne
ovladat i samotného robota.
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Tak jako v pfipadé roboti MAGICIAN, je i zde kladen
dlraz na snadné ovladani a programovani, které se
ptizpUsobuje znalostem uZivatele a zdbavnou formou
je zdokonaluje. Pro prvni seznameni a zakladni praci s
vozikem je uréen prakticky joystick, pro pokrocilejsi
praci je k dispozici intuitivni grafické programovaci
prostfedi SCRATCH s pripravenymi bloky kédu a
maximalni moZnosti pak nabizi klasické skriptové
programovani v jazyce Python.

Vestavéna kamera umoznuje
realizovat scéndfe autonomniho
fizeni diky systému robotického
vidéni, schopného detekovat
dopravni znacky, chodce nebo
kontrolovat vozovku.



DOBOT MAGICIAN

Univerzalni fidici platforma
MAGIC BOX

Prostor pro naklad

Tlacitko automatického
vyhybani prekazek

| NS

Vsesmérova kola I\f{' Tﬂk‘x N
MECANUM S S\

O LR

Tlacitko nouzového
zastaveni

Indikator stavu

Ultrazvukovy senzor vzdalenosti

UZivatelsky programovatelna svétla

Zakladna pro montaz rozsitujiciho prisluse

VsSesmérovd kola MECANUM jsou zaloZena na principu centrdlniho kola
s fadou vdlecki umisténych pod thlem po obvodu kola. Sikmé obvodové
vdlecky prendseji ¢dst sily ve sméru otdceni kola na silu kolmou ke
sméru kola. V zdvislosti na sméru a rychlosti kazdého jednotlivého kola

vyslednd kombinace vsech 2 2

téchto sil vytvdri celkovy T84 21 1 s$a 1§ 13 [ z
silovy vektor v libovolném — W — :
poZadovaném smeéru, coz 12+ %J 1z ‘ N Z |

umoZriuje plosiné volné se
pohybovat ve sméru

vysledného silového i
vektoru, aniZ by se ménil 1t
smér samotnych kol. s REE B
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USB rozhrani

Vstupy / Vystupy
Napajeni 12V
e W | "-fﬁ,;;.,;,"a 2 ——
o C- .". -‘ % \/.v n
2 \ \ (y {, Prostor pro robota
- : \? \.‘I‘

) Vestavénd kamera

V Y

USB-C pro pfipojeni PC

P
\” |
|

MicroSD karta s uloZzenymi
priklady a modely

1Senstvi




Poznamky




Bezpecnostni relé se

standardnimi procesory

Vyhrazené funkce pro vyhrazené poZadavky
na bezpeénost. Hardware je konfigurovatelny.
Skalovatelny a flexibilni.

Konfigurovatelné bezpecnostni relé
se standardnimi procesory

Moznost softwarové konfigurace vami poZadovanych
bezpeénostnich funkci pomoci nastroje Connected Components
Workbench™, pficemz stejny software se pouziva pro
programovani malych fidicich systému nebo Studio 5000°.

14
-

Integrovana bezpecnost

Standardni a bezpe¢nostni fizeni v jediném procesoru. Bezpec¢nost je integrovana
do standardu pro ménice fizeni pohybu. Standardni a bezpeénostni VIV
(integrované nebo samostatné). Programuijte bezpecnostni funkce stejnym
zpusobem, jako programujete standardni funkce pomoci nastroje Studio 5000°.

14
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P EtherNet/IP . - .
o)

PN EWN =

Stratix 2000™ 7 Nouzové zastaveni
PanelView™ Comp it 8 Bezp i pfepinac
Micro850™ SensaGuard™
MobileView™ 9 Kinetix® 5700
Bezpecnostni stykate 10 CompactLogix™ 5370 L1
Bezpecnostni relé 11 PowerFlex® 523 & 525
Guardmaster® 12 440E lankovy spina¢

@

Konfigurovatelné
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Compact GuardLogix® 5370

bezpeénostni relé 19 Brana GSR Ethernet/IP™
14 Stratix 5700™ 20 Kinetix® 5500
15 PanelView™ Plus 7 21 PowerFlex® 527
16 CompactLogix™ 5370 L3 22 450L-B svételna zavora
17 Stratix 5100™ bezdratovy 23 GuardLogix®

router 24 440G-LZ dvefni zamek
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Propojovaci systém
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Molor veL -7\ Rockwell
Laserovy skener SafeZone™ >= -.o an —.- °=

POINT Guard /O™
Multifunction Access Box

@ Allen-Bradley + Rockwell Software
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