DOBOT CR seérie

Produkt
Vaha
Uzitecné zatizeni
Dosah
Maximalni dosah
Napajeci napéti
Maximalni rychlost
J1
J2
J3
Ja
J5
J6
Maximalni rychlost  J1-2
kloubu J3-6

Rozsah kloubu

Vstupy/vystupy DI/DO/AI
efektoru AO
Komunikacni rozhrani
DI
DO/DI

Vst yst
upy/vystupy AI/AO

fidici jednotky
Enkodér
Opakovatelnost
Komunikace
IP ochrana
Provozni teplota
Spotieba energie
Material
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CR3
16,5 kg
3 kg
620 mm
795 mm
48V
2m/s
+360°
+360°
+ 155°
+360°
+360°
+360°
180°/s
180°/s

0,02 mm

120 W

CR5
25 kg
5 kg
900 mm
1096 mm
48V
3m/s
+360°
+360°
+160°
+360°
+360°
+360°
180°/s
180°/s

+ 0,02 mm

150 W

CR7
24,5 kg
7 kg
800 mm
990 mm
48V
3m/s
+360°
+360°
+160°
+360°
+360°
+360°
180°/s
180°/s

+ 0,02 mm

1300 mm
1525 mm
48V
4m/s
+360°
+360°
+ 160°
+360°
+360°
+360°
120°/s
180°/s

2
0
RS485
16
16
2

1

+ 0,03 mm

CR12
39,5 kg
12 kg
1200 mm
1425 mm
48V
4m/s
+360°
+360°
+160°
+360°
+360°
+360°
120°/s
180°/s

+ 0,03 mm

TCP/IP, Modbus TCP, EtherCAT, Wi-Fi

150 W

IP54

0°C-45°C

350 W

350 W

Hlinikova slitina, ABS plast

CR16
40 kg
16 kg
1000 mm
1223 mm
48V
3m/s
+360°
+360°
+160°
+360°
+360°
+360°
120°/s
180°/s

+ 0,03 mm

350 W

CR3L
39,5 kg
3 kg
1700 mm
1919 mm
48V
4m/s
+360°
+360°
+170°
+360°
+360°
+360°
120°/s
180°/s

+0,05mm

300 W

KOLABORATIVNI
SESTIOSE
ROBOTY

Sncadno
oviadateilné

Bezpecéné /, é



Flexibilita

Instalace a zprovoznéni robotd DOBOT rady CR je pomérné
jednoduché a rychlé. Neni o moc sloZitéjsi neZ zprovoznit stolni
pocitac. Po vybaleni robotu a pfipevnéni na pracovni stanovisté
staci jen pfipojit power kabel mezi robot a fidici jednotku, pfipojit
e-stop, WiFi modul a kabel elektrické sité. Pfipevnit gripper a
propojit komunikac¢ni kabel a robot je zhruba do 20 minut
pfipraven ke spusténi.

Roboty rfady CR je mozné nasadit do mnoha rlznych aplikaci, jako
je naklddani a vyklddani, montdz, testovdni, manipulace,
Sroubovani, brouseni a dalsi. Pro spravnou funkénost ve vyse
uvedenych aplikacich je nutné pouzit rGzné koncové efektory.
Mezi nejbéznéjsi takové uchopovace patfi prisavky, pneumatické
¢i magnetické grippery, nebo svarovaci hlavy.
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Bezpecnost

Na rozdil od tradic¢nich kolaborativnich robotd, u kterych dochazi
k detekci prekazky po ndrazu, CR robot ve verzi DOBOT SAFE-SKIN
vyuziva sofistikované bezkontaktni technologie kapacitnich
senzorl, které jsou rozmisténych po jeho povrchu. Kapacitni
senzory zarucuji v€asné zastaveni pred ndrazem i ve ztizenych
pracovnich podminkach a na lidské télo reaguji, aniz by byly
ovlivnény latkou, gumovymi rukavicemi nebo svételnymi
podminkami. DokaZi rozpoznat objekty v pracovnim prostoru az
na vzddlenost 15 cm. Diky velmi rychlé odezvé dokdze robot
zareagovat na objekt a zastavit veskery svij pohyb do 10 ms.
Pfitom nevyZaduje zadné predchozi varovani ¢i snizeni rychlosti
pohybu. Poté, co je objekt z pracovniho prostoru odebran, robot
automaticky obnovi svou ¢innost bez nutnosti zasahu obsluhy.
Jednd se tak o velice efektivni rezim kolaborativniho chovani.

15CM

Jednoduché oviadani

Horni Cast Sesté osy robota je vybavena interaktivnim
podsvicenym panelem, kterym rameno dokazete snadno
ovladat ¢i programovat a jednoduse prepinat mezi jednotlivymi
rezimy rizeni. Stiskem tlacitka |ze zahajit programovani formou
uceni, rameno zaznamenava a reprodukuje trajektorii a zaroven
je mozné ovladat gripper, pfisavku ¢i jiny koncovy efektor.

End controls,
like grippers

Enter/exit & drag
and move teaching

Shortcuts up
and down enable

Drag Trajectory
Recording

Trajectory
reappearance

Snadneé programovani

Robot nabizi presnou reprodukci trajektorie, kterou lze robota
naucit jednoduché operace i bez znalosti programovani.
ZacatecCnici i pokrocili uZivatelé robota pak mohou vyuZit
intuitivniho grafického programovani, které nevyzaduje znalost
presné syntaxe programovaciho jazyka a i bez hlubsich zkusenosti
umoznuje vyvijet pomérné ndarocné aplikace. K dispozici je
samoziejmé i plnohodnotné programovani pomoci skriptt jazyka
Lua. Intuitivni programovaci rozhrani a interaktivné fizeny design
vyrazné zlepsuji efektivitu vyvoje robotickych aplikaci.

DOBOT CR seérie

» Roboty spolehlivé a bezpecné ke svému okoli
> Roboty uzivatelsky privétivé a vSestranné

» Roboty Siroce kompatibilni a univerzalni
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DISTRIBUTOR PRUMYSLOVYCH A EDUKATIVNICHROBOTU

Tel. ¢.: +420 607 170 914
E-mail: roboty@controltech.cz




