DOBOT Magician

ROBOT
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Nejmodernéjsi zpusoby vyuky a pochopeni prace s roboty zajimavou a zabavnou formou.

Snadno programovatelny robot, ktery je diky svym vlastnostem idedlnim prostfedkem nejen pro
prvotni seznameni s roboty, ale i pro efektivni vyuku jejich programovani. DOBOT Magician je
vhodnym robotem jak pro uplné zacatecniky, tak i pro efektivni rozvoj znalosti pokrocilych

student( technickych oboru.

S robotem se dodava celd fada zajimavého prislusenstvi. Samozrejmosti je vakuovy a pneumaticky
uchopova¢ nebo drzak pera. 3D kit méni robot na 3D tiskarnu, Laserovy kit zase umozZnuje
jednoduché gravirovani. Akéni rddius robotu muzZete rozsifit pomoci linedrniho pojezdu a s
pasovym dopravnikem postavite skute¢nou vyrobni linku. TreSnickou na pomysiném dortu je pak
robotické vidéni, které zna¢né posouva moznosti vyuziti robotu.

PRUMYSLOVE A EDUKATIVNI
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Linearni pojezd

" .

1 metr dlouhy linearni pojezd, ktery vyznamné rozsifi akéni radius robota. Idealni pro celou
fadu aplikaci — manipulace na vétsi vzdalenosti, psani, kresleni Ci laserové gravirovani velkych
formatd. Nosnost pojezdu 5 kg, maximalni rychlost 150 mm/s, presnost opakovani 0,01 mm.
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Robot Vision Kit pro Dobot Magician

Kit robotického vidéni poskytuje vSe potrebné pro
vyvoj kamerového vidéni pro Magician. S touto
sadou muzZete tvofit své vlastni experimenty s
robotickym vidénim, algoritmizaci umélé
inteligence nebo vyvijet simulace pokrocilych
pramyslovych aplikaci. Kromé zakladnich priklad(
Dobot poskytuje i zdrojovy kdd pro snadnéjsi
vyvijeni Vasich aplikaci.

ARDUINO

Pasovy dopravnik

S pasovym  dopravnikem lze  tvofit
kompletni simulaci produkéni linky. Soucasti
baleni je i Cidlo pro detekci predmeétu,

Q jednoduchy senzor na rozpoznani Cervené,

modré a zelené barvy i barevné kostky pro
testovaci  ucely. Maximalni  rychlost
dopravniku je 120 mm/s, nosnost 500 g.

Visual Basic <«——
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Robotické rameno e

Napajeci zdroj e

USB kabel

Prislusenstvi e

UZivatelsky manual
PodloZka pro 3D tisk
Kalibraéni manual

Sada 3D tisku e

Podavaé materialu
Tryska

Robotické rameno e

Napajeci zdroj e

USB kabel

Prislusenstvi e

UZivatelsky manual
PodloZka pro 3D tisk
Kalibraéni manual

Sada laseru o
Laserova hlava
Ochranné bryle (>

Wi-Fi modul e

Bluetooth modul

Sada joysticku e

USB konektor
Joystick

Obsah baleni verze BASIC

Obsah baleni verze EDUCATIONAL

o Sada Kresli a pis

Drzak na tuzku
Fixa

o Sada uchopovaci

Pneumaticky uchopovac
Vakuovy uchopovad, osa R
(] Kompresor

o Sada nastroju
3 sestihranné klice
Kalibraéni koncovy spinac

Sroubek k nastrojiim

o Stojanek na filament
200g filamentu
Lepici paska
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Technicka specifikace

Pocet os

Maximalni zatizeni
Maximalni dosah
Opakovatelnost
Komunikacni rozhrani
Napajeni zdroje
Napajeni robotu
Maximalni spotfeba

Okolni teplota

Software

SDK (Software Development Kit)

Extensible /O Interface

4

500 g

320 mm

0,2 mm

USB (Wi-Fi, Bluetooth)
100~240 V, 50~60 Hz
12V,6,5A

60 W

-10°C az +60°C

DobotStudio, DobotBlockly, Repetier Host,

Dobot Program Library, Communication

10x I/O nastavitelné jako analogovy vstup nebo
PWM vystup

4x nastavitelny zdroj 12 V

2x vystup pro krokovy motor

Kloub 1 - Zakladna
Kloub 2 - Zadni rameno
Kloub 3 - Pfedni rameno

Kloub 4 - Rotace nastroje

-90° az 90°

0° az 85°
-10° az 95°
-90° az 90°

Vaha robotu

Vaha baleni s robotem (Standard Version)

Vaha baleni s robotem (Educational Version)

Material

Rozmér baleni (D x S x V)

320°/s
320°/s
320°/s
480°/s

3,4 kg

7.2 kg

8,0 kg

Hlinikova slitina 6061, ABS plast
380 mm x 385 mm x 480 mm

3D tiskarna

Laserové gravirovani

Drzak na pero

Vakuovy uchopovac

Pneumaticky uchopovac

Maximalni dosah tisku

Material tisku

RozliSeni

Vykon

Druh laseru

Napajeni

Primeér pera

Primér uchopovace

Tlak

Rozsah otevreni

Sila

150 mm x 150 mm x 150 mm
PLA 1,75 mm

0,1 mm

500 mwW

405 nm modry laser
12V, TTL, fizeno PWM
10 mm

20 mm

-35 kPa

27,5 mm

8N



