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Inteligentni dopravnikove systémy
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Novinky ze sveta Studia 5000
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Kinetix 5100 a

TLP Motory




netix 5100 ControlTech
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Bezpecnost
» Hardwired Safe Torque Off

EtherNet/IP

« Dualni EtherNetové porty
» Podpora DLR (Device Level Ring)

Vstupy / vystupy
» 10 digitalnich vstupu a 5 digitalnich
vystupu
» 2 analogové vstupy a 2 analogoveé
vystupy
« 2 rychlé digitalni vstupy

Funkce automatického ladéni a
potlaceni vibraci

=yl

Aux Feedback port
o000 Y Snadné pouziti pfes EtherNet/IP

ste  Open | Bk

o—  Fsudi

Vybrané funkce
* 99 pohybovych pfikazlt a
segmentu

* Rezim synchronizace (Master
a Slave)

 Zména rezimu ovladani
* PTO a analogové ovladani Motory Fady TLP

Podpora MP motoru
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Kinetix 5100 - velikost
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TLP servomotor

Siroké pokryti produktu PFesné polohovani

* Varianta 200V: 0.05-15kW v 8 « Jednootackovy nebo viceotackovy 24-bitovy n-kodeér
velikostech

* Varianta 400V: 0.4-15kW v 6
velikostech

Podpora migrace
« Kompatibilni montaz TL (Y) s

rozsifenym rozsahem vykonu Spolehlivé a flexibilni pfipojeni kabelt

Nizka cena
* Nejlepsi servosystém s nizkymi
celkovymi naklady




Pripojeni servopohonu Kinetix 5100

Ridici vstup

Ethernetové porty s
AC vstup _ podporou DLR

ControlTech

Ridici vstup —

Ethernetové porty s LB AC vstup

podporou DLR

Mini USB

O pripojeni

Pomocna zpétna vazba

Pripojeni motoru
Zemnici deska

Zpétna vazba motoru

Zemnici deska

573




Kabely 2090 TL Control Tech

TLP kabel je oznacen jako 2090-CT

Maximalni délka kabelu az 50 metr(

Jednotlivé moznosti délek: 3, 5, 10, 15, 20, 30, 50
Moznost flexibilniho x normalniho provedeni
Moznost prodluzovaciho kabelu o délce 10 metru
.feedback” kabel je dodavan s D-sub konektorem
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Kinetix 5300
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Predstaveni servopohonu Kinetix 5300

Novy servopohon Kinetix 5300 je primarné urCen pro malé a stfedni aplikace.
Aplikace vhodné pro novy servopohon najdeme témér ve viech pramyslovych odvétvich.

Kinetix 5300 poskytuje vSechny funkce, které zakaznici v tomto vykonovém rozsahu
oCekavaji.

Da se poridit za konkurenceschopnou cenu, proto se ukazuje jako vynikajici
volba pro stavbu nebo modernizaci stroji s nizSim poctem os.

Diky tomuto servopohonu poskytuje ,rodina“ Kinetix kompletni nabidku
servopohont pro v8e od malych samostatnych stroju az po velké slozité

systémy. Stroje pro manipulaci Stroje & Stroje v

s materialem Montaz potravinarstvi

Balici stroje Stroje na tisk
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Kinetix 5300

EtherNet/IP

» Dualni EtherNetove porty
» Podpora DLR (Device Level Ring)

Bezpecénost

« Hardwired Safe Torque Off
» CIP Security

Funkce automatického ladéni a potlaceni

[@] vibraci

» 4 digitalni vstupy
2 rychlé digitalni vstupy

CIP Motion

Studioso00 Y ° Programovani pres Studio 5000

,“.’..M v E;‘ jn

Aux Feedback Port

Podpora vice motort

* Podpora motord MP, TL a vétSinu
portfolia linearnich motort

Motory fady TLP
» 24-bit absolutni zpétna vazba
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V'yhody servopohonu Kinetix 5300

Siroka nabidka dostupnych systém(i
PrekraCuje Kinetix 350, pokryva vSechny systémy Kinetix 2000 _
a vétsinu nabidek Ultra 3000 Modernizace

Zvazte migraci z Kinetix 350 a dalSich..

[ Mensi velikost J/'

{ Systémy Integrated Architecture J

[ Jednoduchy vybér J IS
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FAQ

Nepodporuje

v

Podporuje K5300 motory rfady VP?

Ne

v

Podporuje K5300 bezpecnost CIP?

MizZeme namontovat Kinetix 5300 vedle sebe? (zero stacking) > Ano

Jakou verzi Logix podporuje? » V33+

Jakd je zakladni délka kabelu na motoru TLP? > 0,3 metru

Lze pouZit Kinetix 5300 i s jinou Fadou motori? » Ano, ale je potreba konektor 2198-K53CK-D15M.

Jakeé kabely by se mély pouZit k pripojeni motori TLP ke Kinetix 53007 » 2090-CT
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Modernizace servopohonu Kinetix

Kinetix 3, Kinetix 300, Kinetix 350, Kinetix 2000, Ultra 3000

E J——

Kinetix 5100, Kinetix 5300, Kinetix 5500

- — S ———
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Stav produkty

© e

AKTIVNI: Nejnové&jsi nabidka v kategorii produktd. m e Sree e et e
End Of Life: Oznameno datum ukonceni vyroby — Produkt R 5300 ----
je obvykle mozné objednat do data ukonéeni. Kinetix 5100 ----
UKONCEr’\IOV: Produkt se jizZ nevyrabi — Mohou byt k dispozici Kinetix 300 ---
opravy / vymény.

4
4
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[ Kinetix 300

Modernizace

Kinetix 5100 ]

[ Ultra 3000

Sir$i rozsah vykonu
Port pomocné zpétné vazby
Dualni port na Ethernet

[ Kinetix 350

Kinetix 5300 ]

[ Kinetix 2000

Sir$i rozsah vykonu
Port pomocné zpétné vazby \
Dualni port na Ethernet ‘

Kinetix 5500 ] s

Integrovana bezpecnost
Port pomocné zpétné vazby
Dualni port na Ethernet

o
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Dokumenty k migraci k dispozici ftufrottech

Ultra3000 to Kinetix 5100

Kinetix 350 to Kinetix 5300 Servo Drives Migration Guide

Servo Drive Migration Guide

Catalog Numbers 2198-E1004-ERS, 2198-E1007-ERS,
2198-E1015-ERS, 2198-E1020-ERS, 2188-E2030-ERS,
2198-E2055-ERS, 2198-E2075-ERS, 2198-E2150-ERS,
2198-E4004-ERS, 2198-E4007-ERS, 2188-E4015-ERS,

H H H i 2198-E4020-ERS, 2198-E4030-ERS, 2198-E4055-ERS,
Kinetix 300 to Kinetix 5100 2198-E4075-ERS, 2198-E4150-ERS

Catalog Numbers 2198-C1004-ERS, 2198-C1007-ERS, 2198-C1015-ERS, 2198-C1020-ERS,
2198-C2030-ERS, 2198-C2055-ERS, 2198-C2075-ERS, 2198-C4004-ERS, 2198-C4007-ERS,
2188-C4015-ERS, 2198-C4020-ERS, 2198-C4030-ERS, 2198-C4055-ERS, 2198-C4075-ERS

Servo Drives Migration Guide
@ Allen-Bradley Catalog Numbers 2198-E1004-ERS, 2198-E1007-ERS, Allen-Bradley
by ROCKWELL AUTOMATION 2198-E1015-ERS, 2198-E1020-ERS, 2198-E2030-ERS, by ROCKWELL AUTOMATION

2198-E2055-ERS, 2198-E2075-ERS, 2198-E2150-ERS,

» ] 2198-E4004-ERS, 2198-E4007-ERS, 2198-E4015-ERS,
Reference Manual Original Instructions 2198-E4020-ERS, 2198-E4030-ERS, 2198-E4055-ERS, Reference Manual Original Instructions

2198-E4075-ERS, 2198-E4150-ERS

Allen-Bradley q 3

by ROCKWELL AUTOMATION

V piipadé nejasnosti nas nevahejte kontaktovat! Relerence Hanual ooulial st uetions




Samostatné stroje
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Stavajici portfolio Kinetix

Malé az stredni stroje

Stredni stroje Velké stroje

% * E. a
B |
A L‘

Kinetix 5100 Kinetix 5300 Kinetix 5500 Kinetix 5700

* Jednoosy servopohon

* Indexovani

e Sit Ethernet/IP

* Safe torque-off (pevné pfipojeni)
* KNX5100C

e 0.4-15kW

Jednoosy servopohon

CIP Motion

Sit Ethernet/IP

Safe torque-off (pevné pfipojeni)
Studio 5000

50 W - 15 kW

Jednoosy servopohon * Viceosy servopohon
CIP Motion * CIP Motion
Sit Ethernet/IP e Sit Ethernet/IP
Safe torque-off (pevna i integrovand) «  Jednoosé i dvouosé moduly
Podpora VP motor( » Safe torque-off (pevnd i integrovana)
600 W — 15 kW * Podpora VP motoru
* 1.6-60kW
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Inteligentni

dopravnikove
systemy
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Vyhody

=  Historicky fizeni pohybu zahrnovalo fetézy, femeny, ozubena kola a dalSi mechaniku. Tato feSeni maji omezenou
flexibilitu, nizkou uc¢innost a vedou k nadmérnym nakladim na tudrzbu.

Vyhody

VysSi rychlost

Neomezena flexibilita

Neustalé sledovani vyrobku

Prodlouzena doba provozu

Mensi prostor

Nezavisly systém voziku

Méné mechanickych soucasti a vazeb. VysSi zrychleni (> 10 g) a rychlosti (> 5 m/s) v kombinaci s pIné fizenymi

profily pohybu.

Kazdy pohybuijici se vozik je fizen nezavisle, coz umozniuje flexibilni mechanickeé rozestupy, umoznujici

stejnému stroji zvladnout vice velikosti baleni / formatu najednou a plné fidit pohyb produktu.

Integrované sledovani polohy a rychlosti. Softwaroveé fizené voziky s pfesnou znalosti polohy voziku eliminuji

potfebu externiho snimani a komplexnich feSeni sledovani.

Eliminace mechanickych vazeb a komponentl umozriuje minimalni po€et pohyblivych ¢asti, coz snizuje celkové

prostoje, udrzbu a spotfebu energie.

Technologie umoziiuje kombinovat vSechny formaty produktt v jednom typu stroje v mnohem

ensSim prostoru.

NS
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Nabidka dopravnikovych systemu

MagneMover® Lite QuickStick QuickStick HT' iTRAK®

« Inteligentni dopravni systém pro - V/y$$i fada nez MagneMover Lite * Velke dynamicke rychlosti
lehké uzite¢né zatizeni (do 10 kg) « UZiteéné zatizeni od 10 do 5 000 kilogram * Vyroba na miru

» Snadny design a nastaveni « Pouze motorové moduly * Slozita mechanika, kazda

* Flexibilni, modularni a « Flexibilni, modularni a §kalovatelné sekce ma sve vlastni mysleni
Skalovatelne » Jednoduché programovani a ovladani az 1 000 * Nejvice v balicich systémech

» Jednoduché programovani a vozikl

ovladani az 1 000 voziku « Karosarny, horské drahy Us
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iTRAK Portfolio

ITRAK 5730 ITRAK Medium Frame ITRAK ETO
« Maly rozmeér » Ovalny a obdélnikovy tvar  Kapalinou chlazené moduly
« 50mm roztec - Skalovatelné motorové moduly motoru
« 36N kontinualni, 100N $pickova « Od 88N do 793N $pickové sily * Pro pfemistovani tézkého
sila « Perfektni pro aplikace s vy$8im zatizenim a vétsi nakladu
* |[dealni pro malou vyrobu a systémy * Pro nejvétsi systéemy

montaz




Funkce iTRAK iTRAK 5730
Roztec 66...75 mm 50 mm
Velikost Prdmér: 600 mm Prdmér: 420 mm

Moznosti montaze

Sitka: ~250 mm

Horizontalné
Vertikdlné

Sitka: 130 mm

Horizontalné
Vertikdlné

Na vysku Na vysku
Sily Motorové Pohyblivé magnety

moduly 50 mm 100 mm 150 mm

50 mm 88 N* 185 N* 265 N* 100 N Spickova sila

36 N Kontinualni sila
100 mm 176 N* 370 N* 529 N*
150 mm 265 N* 555 N* 793 N*
*Spickova sila; Kontinualni sila: 46...417N

Rychlost Az5m/s AZ5m/s
Zatizeni A7 40 kg AZ 4 kg, vyssi kg pri nizsi rychlosti
Rychlost regulace 1.2 ms 250us
Opakovatelnost +/-0.03 mm +/-0.01 mm

Max. velikost systému

Material

Hodnoceni IP

64 sekci, 96 vozik(
Ndastrojova ocel

IP65

64 sekci, 128 vozik(
Nerezova ocel

IP66 s krytem

ControlTech
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Novinka - QuickStick HT 5700

Novy motorovy modul zaloZeny na architektufe a komponentach Kinetix 5700
VylepSena propustnost

Maximalni rychlost 5+ m/s

Bezpecénostni funkce

Kompatibilita s produkty Kinetix 5700

Optimalizovano pro montaz na panel

NizSi cena

Kompatibilni se stavajicimi motory QuickStick HT

Ethernetova komunikace

A
Stavajici motor QuickStick HT &

YN
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Pouziti pro QuickStick HT 5700

Automobilovy pramysl

» \VySSi zrychleni a rychlost ve srovnani s tradiCni mechanikou
» \Vysoka dostupnost stroje

« Méné komponentld, méné pohyblivych dila

Manipulace s nebezpecnym materialem
* Ochrana motord pomoci nerezové schranky
» |zolace motoru od jakéhokoliv nebezpecného prostredi

Zabavni park / parkovaci garaze
* Modularni design

Hornictvi
* Napfr: pohon nasypky
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* Virtualni senzor krouticiho momentu
» Prikazovy filtr

Novinky ze

sveta
Studia 5000

Building a Better Machine

with Intelligent Motion




Virtualni senzor krouticiho momentu

Poskytuje odhad krouticiho momentu bez nutnosti pouziti fyzického senzoru

Odhad pomoci zatéZzového momentu, ztrat krouticiho momentu a krouticiho momentu rotoru
Odhaleni chyby stroje, zabranéni pfed¢asnym porucham
LepSi uvadeni do provozu, udrzba a optimalizace vyroby
Neovliviuje fizeni pohybu ani vykon motoru

Parametr ve Studiu 5000

ControlTech
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Virtualni senzor krouticiho momentu

» Priklady aplikaci
* Detekce zaseknuti
Asistent napinani pasu
Detekce mechanickych problému
Ochrana pfevodovky
Monitorovani vychyleni motoru / zatéze
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Prikazovy filtr

Zmirnuje rezonanci, kterou fidici jednotka nezjisti

Lze vyuzit k u€innému zmirnéni vibraci koncovych efektoru

Toto vylepSeni poskytuje schopnost kontrolovat obtizna bremena a pohybovat kapalinami
Parametr ve Studiu 5000

Ukazkové aplikace
« Rezani laserem
« Manipulace s materialem
* Roboti
« Jeraby
« Aplikace s pouzitim kapaliny




Mate néejaké dotazy ?
Kontaktujte me, rad odpovim !

ControlTech s

Jakub Dobrkovsky

Product manager MOTION systems & solutions

Mobile: +420 774 639 401
E-mail: jdobrkovsky@controltech.cz

ControlTech s.r.o.
Ovcary 297, 280 02 Ovcary
www.controltech.cz

W A ROCKWELL AUTOMATION PARTNER

Authorised
Distributor

W AROCKWELL AUTOMATION PARTNER



