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Dilezité uzivatelské informace

Zatizeni zaloZzena na polov@édvém zaklad maji jiné provozni vlastnosti nez jim podobna
elektromechanicka t&eni. PublikaceSafety Guidelines for the Application, Installatio
and Maintenance of Solid State Control?ublikace SGI-1.1, ktera je k dispozici ve f&rm
CONTROLTECH s.r.o. nebo dostupna hép://www.rockwellautomation.com/literatyre
popisuje ®které dilezité rozdily mezi polovodovymi za&izenimi a mezi pewnzapojenymi
elektromechanickymi z&enimi. Z divodu €chto rozditi a také z dvodu Sirokého uplatmi
polovodiovych z&izeni se musi vSechny osoby zodfne za aplikaci tohoto #aeni
ujistit, Ze kazda zamyslena aplikace tohotthzami je pijatelna.

V zadném pipact nebude spolmost Rockwell Automation, Inc. zodp&ina za nefimé
nebo nasledné poskozeni, které vyplyva z pouZid raplikace tohoto Z&eni.

Priklady a diagramy v tomto manualu jsouclea¢ny pouze pro ilustrativni aely. Kvili
mnoha prorsnnym a pozadavkn spojenym s kaZzdou dil instalaci, nerize spolé&nost
Rockwell Automation, Inc.ffevzit zodpo¥dnost za pouziti podleiikladi a diagran.

Na pouziti informaci, obvaqg zaizeni nebo software, které jsou v tomto manualusgop,
neni spolénosti Rockwell Automation, Inc. upfadivan Zadny patent.

Reprodukce obsahu tohoto manualu, cel@hojen casti, je bez pisemného povoleni
spole&nosti Rockwell Automation, Inc. zakazano.

V celém manualu jsou pouzity poznamky upezgici na bezp&ostni opaeni.

zpasobit v nebezpméem progtedi vybuch, ktery, iive vést k Urazu osab smrti,
ke znteni zdizeni nebo ekonomickym ztratam.

c VAROVANI: Identifikuje informace o praktikach nebo podmirtkakteré mohou

Dilezité: Identifikuje informaci, ktera je zvl&Stdilezitd pro UspSnou aplikaci a pro
porozungni produktu.

POZOR: Identifikuje informace o praktikach nebo podmirtkakteré mohou vést
k Grazu osob¢i smrti, ke znéeni z&izeni nebo ekonomickym ztratam. Toto
oznameni vam pomaha:

* identifikovat rizikovy stav

* vyhnout se rizikovému stavu

* rozpoznat nasledky

nebo motoru), aby varovalo obsluhiteg@ gitomnosti nebezgaého napti.

Nebezpéi popéleni: Toto naesti mize byt umisino na nebo v Z&eni (1.
menic¢i nebo motoru), aby varovalo obsluhu, Ze povrcizenmit nebezg@ou
teplotu.

c Nebezpéi Urazu: Toto nae¥sti miZze byt umisino na nebo v Z&eni (tj. nénici

PowerFlex je registrovana zfka Rockwell Automation, Inc.
DriveExplorer, DriveExecutive a SCANport jsou oalmé znaky Rockwell Automation, Inc.
PLC je registrovana ziika Rockwell Automation, Inc.
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Pirehled P-1

Predmluva

Prehled

Ucelem tohoto manuélu je poskytnout zakladni inforenpotebné pro instalaci, uvedeni do
chodu a odstravani poruch frekvaemiho nenice PowerFlex 4M.

Pro informace o ... Viz str.
Kdo by mel uzivat tento manual? P-1
Refererni materialy P-1
PouZzité konvence pP-2
Skupiny velikosti minice pP-2
VSeobecna opgdni P-3
Vyklad katalogovyckisel P-4

Kdo by mél uzivat tento manual?
Tento manual je gen pro kvalifikované pracovniky. Musite byt schogmogramovat a
obsluhovat frekvetni meni¢e. Navic musite rozughnastavovani paraméta funkci.

Referenéni materialy
Pro vSeobecné informace @mii jsou dopordeny nasledujici materialy:

Titul Publikace ¢islo Dostupnd online na ...

Prirucka pro zapojovani a zerém DRIVES-INOOL...
menica s pulzni §kovou modulaci
(PWM)

Preventivni udrzba ¥&eni DRIVES-SB0O01...
pramyslovéhatizeni a systému #nica

www.rockwellautomation.

Bezpe&nostni girucka pro aplikaci, |SGI-1.1 _
com/literature

instalaci a obsluhu polovagivych
fidicich za&izeni

Celkovy pfivodceétenim 0100-2.10
schematickych diagraim
Ochrana ped elektrostatickym 8000-4.5.2

posSkozenim
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Pouzité konvence

* Vtomto manuélu se odkazujeme na frekirénmenic PowerFlex 4M jako na: émic,
PowerFlex 4M nebo #mi¢ PowerFlex 4M.
« (Cisla a jména paramétjsou ukazany v tomto formatu:

P101 [Motor NP Volts]

Jmeéno

Cislo

Skupina

d = Skupina Zobrazeni

P = Skupina Zakladni programovani
t = Skupina Svorkovnice

C = Skupina Komunikace
A = Skupina Rozsifeneé programovani

* Nasledujici slova jsou uzita v tomto manualu, abygala akci:

Slovo Vyznam

Muze byt Mozné, schopné pracovat
NemiZe byt Nemozné, neschopné pracovat
Smi byt Povoleno,ffipustné

Musi Nevyhnutelné, musi se &ldt

Ma byt PoZadované nebo nutné

M¢lo by byt Doporgeno

Nenglo by byt Neni doporéeno

Skupiny velikosti ménice

Podobné velikosti gmice PowerFlex 4M jsou seskupeny do skupin velikoatly se
zjednodusilo objednavani nahradnichiaditotovani apod. Kzoveé reference katalogovych
¢isel a pislusnych skupin velikosti jsou uvedenyiiéze B.
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VSeobecna opateni

>P> PP P

POZOR: Pred praci na ®nici zkontrolujte, Ze s#rnicové kondenzéatory jsou
vybity, predejdete nebezpie Urazu elektrickym proudem. Négp DC slkErnice
meite na svorkach +DC a —DC na napdjeci svorkovnia Kapitola 1, popis
napajeci svorkovnice). N&t musi byt nulové.

Ztmavnuti LED diod nebo LCD displeje neindikuje iutybkondenzatakr na
bezpeéné napti.

POZOR: Pouze kvalifikovani pracovnici seznameni s freknémi menici a
piidruzenym z&zenim by mili planovat nebo realizovat instalaci, u¥adio
chodu a naslednou udrzbu systému. Zanedbani pddadaze zgisobit zragni
osob a/nebo poskozenitizzeni.

POZOR: Toto zd&izeni obsahuje dily a séastky citlivé na elektrostaticky vyboj.
Pti instalaci, testovani, obsluze a opfdawhoto z&izeni jsou vyZzadovana staticky
bezpéna opateni. Z nedodrzeni bezgrgého postupu e vyplynout poskozeni
souwastky. Pokud nejste obeznameniémito postupy, nahlédite do A-B
publikace 8000-4.5.2, "Guarding Against Elektrastdbamage” (Ochranaiged
elektrostatickym poskozenim) nebo jiné vhodiigupky zabyvajici se ochranou
pied elektrostatickym vybojem.

POZOR: Nespravna aplikace nebo instalacénite mize zmisobit poSkozeni
souwastek nebo zkratit jeho Zivotnost. Elektroinstalaebo aplikani chyby jako

poddimenzovani motoru, nespravny nebo neddstatenapdjeci zdroj nebo
nadnérna okolni teplota mohou mit za nasledek nefnokt systému.

POZOR: Funkce regulace &hice je velmi dlezitou pro prevenci néggemné
chyby grepeti vyplyvajici z prudkého brzai a nadmirné nebo excentricke zde.
Muze vSak vyvolat nasledujici dva stavy:

1. Rychlé pozitivni zminy vstupniho nafti nebo nesymetrické vstupni r@ip

mohou zfisobit néizené zvySeni rychlosti.

2. Aktualni doby zpomaleni mohou byt delSi nékgzane.
Pokud mEni¢ zistane vtomto stavu vice neZz minutu, je generovémgba
zastaveni motoru (,Stall Fault”). Pokud je tent@vstnepijatelny, musi byt
regulace skrnice zakazana (viz parametr A441). Navic, vitodwoleny brzdici
rezistor poskytne v mnohdipadech stejny nebo lepsi vysledek.
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Vyklad katalogovych ¢isel

1-3 = 5 -8 g 10 " 12 13-14
22-F - D 8P7 N 1 1 3 AA
Menic PomlEka | MNapéti | Vykon Koyt Hir Emisni Typ Yolitelne

tfida
Kéd Kéd Verze
22F  PowerFlexd 3 Bez|GBT brzdy
4 Standardni
Kéd MNapéti Faze
Kéd Verze

Vo120V AT 1

240 Y AC 0 Mefiltrovana
1 Filtrovana

A 1
B 240vVAC 3 Kéd Ucel
D 3

480V AC Kéd Modul rozhrani AA  Rezervovano
ai pro zakaznicky
ZZ firmware

1 Pewna
klavesnice

Kéd Kryt
M MontaZ na panel - IP 20 (NEMA Otevieny Typ)

Wyst. proud pi 100-120 W Wyst proud pfi 200-240 W Wyst proud pii 380-480 W
Kéd Proud kW (k) Kéd Proud KW (k) Kéd Proud kW (k)
1PG 16 0.2(0.25) 1PB 16 0.2(0.25) P 15 04(0.5)
2P5 25 04(05) 2P5 25 04(05) 2P5 25 0.75(1.0)
4P 456 0.75(1.0) 4pP2 4.2 075 (1.0} 4P2 472 1.5(2.0)
BFD 6.0 1.1(1.5) aPo 8.0 15(20) BP0 6D 22(3.0)

011 110 2230 8P7 8.7 3750
012 120 2230 ma 150 25(748)
017 175 3750 018 180 7.5(10.0)
025 250 55748 024 240 100(15.0)

033 330 75(100)

Dalsi @isluSenstvi, volby a adaptéry jsou dostupné. Prailgeiz Piiloha B.
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Kapitola 1

Instalace/zapojeni

Tato kapitola poskytuje informace o montazi a zapofrekverniho nmenice PowerFlex 4M.

Pro informace o ... Viz str. Pro informace o ... Viz str.
Otevirani krytu 1-1 Zapojeni napajeni 1-9
MontaZzni pokyny 1-2 Doporuwené zapojeni 1/0O 1-13
Pokyny k napajecimu zdroji | 1-3 Rizeni startu a rychlostni 1-19
VSeobecné zemnici pozadavkl5 reference

Pojistky a jistée 1-7 EMC instrukce 1-21

VétSina potizi s rozthem je vysledkem nespravného zapojeni. U kazdéhteop musi byt
jisté, Ze pipojeni je provedeno dle instrukci. VSechny poloakysi byt pecteny a pochopeny
piedtim, neZ zéne skuténa instalace.

Spole&nost Rockwell Automation, Inc. ndrhe gevzit odpo¥dnost za dodrzeni
nebo nedodrzeni zakona a norem narodnich, misteifot jinych ohledthspravné
instalace tohoto emice nebo pdruzenych z#izeni. Pokud jsou v fibéhu
instalace ignorovany zakony, existuje riziko p@rmnosob a/nebo posSkozeni
zaizeni.

c POZOR: Nasledujici informace je pouze voditkem pro spravnostalaci.

Otevirani krytu
1. Stiskrete a drzte zapadky na kazdé stranytu.
2. Tahrete kryt ven az do uvoémi.
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Montazni pokyny

e M¢éni¢ montujte na vysSku na rovny, svisly povrch.
— Instalujte na DIN liStu 35 mm (velikostignice A a B)
— Instalujte pomoci Sroub

Tabulka 1.A Doporuéeni pro montaz pomoci Srould

Minimalni tlous tka panelu | Velikost Sroubu Utahovaci moment
1.9 mm (0.0747 palce) M4 (#8-32) 1.56-1.96 Nm (¥4ilher-palec)

» Chraite ventilator ped prachem a kovovymi tlomky.
* Nevystavujte korozivnimu prasdi.
» Chraite pred vihkosti a imym slun€nim svitem.

Minimalni montazni vzdalenosti
Pro montazni roz#my viz Friloha B.

’ 4 viz Tabulka 1.8
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Provozni teploty okoli

Tabulka 1.B Rozvad¢ a pozadované vzdalenosti

Horizontélni vzdalenosti mezi néni¢i Okolni teplota
Minimalni Maximalni

0 mm a vice -10°C (14°F) 40°C (104°F)

25 mm a vice -10°C (14°F) 50°C (122°F)

Trida kryti nenice je IP 20/NEMA 1/UL Otekeny typ.
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Skladovani

» Skladujte pi okolni teplot -40°C - 85°C.

» Skladujte pi relativni vihkosti 0% - 95%, nekondenzujici.
* Nevystavujte korozivnimu prasdi.

Pokyny k napajecimu zdroji

Nezemréné distribuéni systémy

pripojeny k zemi. Tyto satéstky museji byt odpojeny, pokud jemit instalovan

POZOR: Méni¢ PowerFlex 4M obsahuje ochranné varistory (MOVgré&tjsou
v nezeminém nebo fes rezistor uzendmem distribdnim systému.

Odpojeni varistora (MOV - Metal Oxide Varistor)

Pokud je mini¢ instalovan v nezendnych distribénich systémech, kde n#p faze-zens
nebo kterékoli faze fze gesahnout 125 % jmenovité hodnoty &é@paze-faze, rély by byt,
kvili zabrargni poSkozeni gnic¢e, odpojeny varistoryifpojené k zemi. Pro odpojenichto
zarizeni odstrate propojky ukazané na Obr. 1.1 a 1.2.

1. Uvolnéte Sroub ot&enim proti smiru hodinovych rdicek.

2. Vytahrste propojku komplethz ramu nénice.
3. Sroub opt pritahnste.

Obrazek 1.1 Umiséni propojky (ukdzana velikost ramu A)

Dilezité: Po odstraéni propojky
piitahnste Sroub.
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Obrazek 1.2 Odstrargéni varistora MOV

Podminky vstupniho napéjeni
M¢ni¢ je vhodny pro fimé gipojeni na

jmenovité napajeci riip (viz Filoha A).

V Tabulce C jsou uvedené podminky napajeni, ktevkau zgisobit poSkozeni s@asti nebo
zkraceni Zivotnosti. Pokud existujektera z ¢chto podminek, instalujte na napajeci siran
meénice jedno ze Zdzeni vypsanych ve sloupOpravna akce

Dilezité: Ve wtvi obvodu je vyZadovano pouze jedndizani. Mélo by byt namontovano
nejblize odboeni Wtve a dimenzovano na celkovy prougtwe obvodu.

Tabulka 1.C Podminky vstupniho napajeni

Podminka vstupniho nagti

Opravna akce

Nizka impedance vedeni (m&nez 1% reaktancs
vedeni)

Napéjeci transformatogtsi nez 120 kVA

Na vedeni jsou kondenzatory pro korekginiku

Na vedeni jsodasté vypadky

Na vedeni jsou afasné Spiky Sumu pekratujici
6000 V (blesk)

b Instalujte sfovou tlumivkd®

* Nebo oddlovaci transformator

Napsti faze-zem presahuje 125% jmenovitého
napiti faze-faze

Nezemrné distrib@ni systémy

Odstraite propojku pro uzen@mi varisto

» Nebo instalujte odflovaci transformétor

s uzemynym sekundarnim vinutim, pokud je
to nutné

@ Pro objednaniifislusenstvi viz Bloha B.
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VSeobecné zemnici poZzadavky

Bezp&na zem minice B (PE) musi byt fipojena k systémové zemi. Zemnici impedance
musi sphovat pozadavky narodnich nebo mistnicinpyslovych bezp&ostnich pravidel
a/nebo elektrickych norem. Celistvost vSech zerohigiipojeni by ngla byt pravidelg
kontrolovana.

Obrazek 1.3 Typické zemgni
RIL1

@

AN
ab

Kontrola chyby zemnéni
Pokud je pouzit monitor chyby zegni (RCD), ngla by byt pouzita pouze #iaeni Typu B
(nastavitelna), aby seqeslo negekavanému spinani.

Bezpd&na zem & (PE)

Toto je bezpéné zemmni pro nEni¢, které je vyzadovano normou. Jedegchto bodi musi
byt pripojen k gilehlému ocelovému plasti budovy (traverza, nosmpkgdlahové zemnici &y
nebo zemnici fpojnici. Zemnici body musi spbvat narodni a mistni {fomyslova
bezpe&nostnim pravidla a/nebo elektrické normy.

Zemnéni motoru
Zemreni motoru musi bytifipojeno k jedné ze zemnicich svorek nénii.
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Zakonéeni stiréni - SHLD

Kazda ze svorek bezfeé zend na napajeci svorkovnici poskytuje zemnici bod gticeni
kabelu motoru. Stimi kabelu motoru pripojené k jedné zthto svorek (u knice) by n¢lo
byt také pipojeno na konstrukci motoru (u motoru). Pidgppjeni ke svorce bezpeé zend
pouzijte zakoteni stigni nebo EMI svorku. Volitekmiaze byt jako zemnici bod pro stimi
kabelu pouzito potrubi s kabelovymi svorkami.

Pokud je pouzit stimy kabel profidici a signalové vedenistiréni by nelo byt uzemgno
pouze u zdrojového konce, ne énite.

Zemnéni RFI Filtru

Pouziti jednofazového &nice spolu s integrovanym filtrem nebo externihodilérjakymkoli
meéniéem miZe mit za nasledek pa@me velké zemni rozptylové proudy. Prataize byt filtr
pouZzit pouze v instalacich s uzemimym napajecim systémem a musi byt trvale zapojen

a pevre pripojen k zemi napajeciho rozvodu. Zgte, Ze pichazejici sedni vodE je pevrg
piipojen ke stejné zemi napajeciho rozvodu. Z&msee nesmi spoléhat na pohyblivé kabely a
nentlo by obsahovat Zzadné typy zd&sk a zasuvek, které by dovolily ne&é rozpojeni.
Nekteré mistni zakony mohou poZzadovat redundantnine@nméipojeni. Celistvost vSech
spoj by mela byt pravidel® kontrolovana.



Instalace/zapojeni 1-7

Pojistky a jistice

Meéni¢ PowerFlex 4M neposkytuje ochranu obvodadozkratem. Tento produkt byéirbyt
instalovan se vstupnimi pojistkami nebo vstupnisticgm. Narodni a mistni fmyslove
bezpénostni pedpisy a/nebo elektrické zakony mohodawat dodaténé pozadavky na tyto
instalace.

nespravnému jishi pouZzijte pouze dopotané pojistky nebo jiste specifikované
v této sekci.

c POZOR: Pro ochranu fed zragnim osob a/nebo poSkozenimiizani kwli

Pojistky

PowerFlex 4M byl testovdn podle UL a schvélen pouziti se vstupnimi pojistkami.
Jmenovité hodnoty v nasledujici tabulce jsou mihiin@oporiené hodnoty pro pouZiti
s prislusnym nénicem. Z&izeni uvedena v této tabulce slouZzi jako voditko.

Motorové spouséée Bulletin 140M/jisti¢e UL489
Pfi pouziti motorovych spouXti 140M nebo jistta UL489 musi byt pro vyhani
poZzadavk NEC pro ochranu obvodugd zkratem spkny nasledujici body:

e Motorovy spoudt Bulletin 140M nuize byt pouzit pro aplikace s jednim i skupinou
motort.

* Motorovy spoust¢ Bulletin 140M nmiize byt pouzit proti siru toku proudu z gnice bez
pouZziti pojistek.
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Tabulka 1.D Minimalni hodnoty doporuéenych ochran proti zkratu

Jmenovité |Vykon méni¢e |Jmen. pojistkad® | Motor. ochrany 140M@ | Dopor. stykat MCS
napéti [kW (k)] [A] Katalog. Cislo Katalogeislo
120 V AC |0.2 (0.25) 10 140M-C2E-C10 100-C09
1-fazové 0.4 (0.5) 15 140M-C2E-C16 100-C12
0.75 (1.0) 30 140M-D8E-C20 100-C23
1.1 (1.5) 40 140M-F8E-C32 100-C30
240V AC |0.2 (0.25) 10 140M-C2E-B63 100-C09
1-fazové |0.4(0.5) 10 140M-C2E-C10 100-C09
0.75 (1.0) 15 140M-C2E-C16 100-C12
1.5 (2.0) 35 140M-DSE-C25 100-C23
2.2 (3.0) 40 140M-F8E-C32 100-C30
240V AC |0.2 (0.25) 3 140M-C2E-B25 100-C09
3-fazove | 0.4 (0.5) 6 140M-C2E-B40 100-C09
0.75 (1.0) 10 140M-C2E-B63 100-C09
1.5 (2.0) 15 140M-C2E-C16 100-C12
2.2 (3.0) 25 140M-D8E-C20 100-C23
3.7 (5.0) 35 140M-F8E-C25 100-C23
5.5 (7.5) 45 140M-F8E-C32 100-C37
7.5 (10.0) 60 140M-F8E-C45 100-C60
480V AC [0.4(0.5) 3 140M-C2E-B25 100-C09
3-fazove |0.75 (1.0) 6 140M-C2E-B40 100-C09
1.5(2.0) 10 140M-C2E-C10 100-C09
2.2 (3.0) 10 140M-C2E-C10 100-C09
3.7 (5.0) 15 140M-C2E-C16 100-C12
5.5 (7.5) 25 140M-DSE-C20 100-C23
7.5 (10.0) 30 140M-F8E-C25 100-C23
11.0 (15.0) 50 140M-F8E-C32 100-C30

@ Doporusené typy pojistek: ULtfda J, RK1, T nebo Typ BS88; 600V (550V) nebo ekléntni.
@ Pro stanoveni typu AIC vhodného préistusnou aplikaci nahlédte do Bulletinu 140M -
Motorové ochrany.
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Zapojeni napajeni

nazn&uji opateni pro bezp®ou instalaci elektrickych t&eni. Instalace musi
vyhovovat specifikacim pokud jde o typy kabeprifezy vodéa, ochrany ped
zkratem a vypinaci t&eni. Chybovani v tomto e zpisobit Uraz osob a/nebo
poSkozeni ziazeni.

c POZOR: Narodni zakony a standardy (NEC, VDE, BSI atd.) istmi zakony

POZOR: Pro gedejiti mozného Urazu #pobeného indukovanym ngpn musi
byt nepouzité vode uzemsny na obou koncich. Ze stejnychvbdi, pokud jsou
menic¢e sdilejici vedeni opravovany nebo instalovanyglynby byt vSechny
zablokovany. To vede k minimalizovani mozného Urazupekiizenych pak

napajeciho vedeni.

Typy kabela pouzitelné pro instalace 200-600V

Obecné

Pro instalaci mnice jsou pouzitelnétzné typy kabel. Pro \tSinu instalaci je vhodny
nestirny kabel, pokud vSak @ie byt oddlen od citlivych obvod. Podle piblizného voditka
nechejte odstup 0.3 metru (1 stopa) na kazdych &0ung32.8 stopy) délky. Ve vSech
piipadech musi bytrpdejito dlouhému paralelnimu vedeni. NepouZivegdeek s izolaci tati
nez 0.015 palce (0.4 mm/0.015 palce). V jednomubdtneve’te vice nezit sady vodéu

k motoru kwili minimalizaci peslecti. Pokud je nutné vést vice né¥\edeni ngni¢/motor
v jednom potrubi, musi byt pouzity stivé kabely.

Instalace podle normy ULipteplot okoli 50°C musi pouZivat vag pro 600 V, 75°C nebo
90 °C. Instalace podle normy Uliigeplo& okoli 40°C by nidly pouZzivat vodie pro 600V,
75°C nebo 90°C. PouZivejte pouzeddné vodte. PoZzadavky a dopafeni pro pirez
vodict jsou vztaZzeny k teplét75°C. Ri pouziti vodta s vySSi teplotou nezmensujte jejich
prarez.

Nestinéné

Vodice THHN, THWN nebo podobné jsou akceptovatelné psialaci nénice v suchém
prostedi poskytujicim odpovidajici volnou vzduchovou Brez a/nebo jsou pro vedeni
splreny limity pomérného vypl@ni potrubi.V mokrych prostorech nepouzivejte THHN
nebo podobné potazené kabelyKazdy vybrany vodi musi mit minimalni tlou¥u izolace
0.015 palce a nethby mit velké zndny v soustednosti izolace.
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Stinéné
Umisténi | TFida/typ Popis
Standardni {600V, 75°C nebo 90°C |« Ctyii pocinované rdéné vodee s izolaci XLPE
(Volba 1) |(167°F nebo 194°F) « Stinsni folii a pocinovany roény drat
RHH/RHW-2 « PVC pla¥
Belden 29501-29507 nebo
ekvivalent

Standardni | Jmenovi¢ 600V, 75°C » Tii pocinované rgdéné vodie s izolaci XLPE
(Volba 2) |nebo 90°C (167°F nebo |« 0.005 palcovy jednoduchy spirdlovy pasek (min.
194°F) 25% prekryti) a ti holé médéné zend spojené se
RHH/RHW-2 stintnim

Shawflex 2ACD/3ACD « PVC pla¥

nebo ekvivalent

Trida I a ll; | Jmenovi¢ 600V, 75°C » Tii holé médeéné vodte s izolaci XLPE

Déleni | a Il |nebo 90°C (167°F nebo |« 0.005 palcovy jednoduchy spiralovy pasek (min.
194°F) 25% prekryti) a ti holé médéné zend spojené se
RHH/RHW-2 stintnim

e Tii médéné zend #10 AWG a menSi

Ochrana pred odrazy viréni

M¢eni¢ by mel byt instalovan tak blizko motoru, jak jen je mézinstalace s dlouhymi kabely
k motoru mohou poZadovat dod&até externi zézeni omezujici odrazy n&p na motoru
(fenomén odrazeného mi). Pro doporteni viz Tabulka 1.E.

OdraZzena vina se tyka vSech frekvenci v rozsahiul®D &Hz.

Pro jmenovité nafii 240 V nemusi byt vliv odrazené viny uvazovan.

Tabulka 1.E Maximalni doporuéené délky kabelu

Odrazena vina

Jmenovité nag@ti 380-480 V| Jmenovita izolace motoru Pouze kabel motoff
1000 V., 15 m (49 stop)
1200 ., 40 m (131 stop)
1600 V., 170 m (558 stop)

@ vetsi délky mohou byt dosaZeny instalovaniniizeni na vystupu mice. Pro jejich pouZiti
konzultujte vyrobce.

Odpojeni vystupu

M¢eni¢ je uken pro ovladani vstupnitiidicim signalem, ktery bude zapinat a vypinat motor
Zatizeni, které &Zn¢ odpojuje a oft pripojuje napajeni motoru prazély rozkEhu a zastaveni
motoru, by nerdlo byt pouzito. Pokud je nezbytné odpojit napajsimotoru pi pracujicim
menici, mely by byt pouzity pomocné kontakty k smsnému zablokovani dnice
(zablokovani fikazu kEhu).
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Napdjeci svorkovnice

Méni¢ vyuziva krytku chraniciiied dotykem napajeci svorkovnici. Pro jeji odstrdn

1. Stiskrete a drzte zapadku.

2. Krytku na horni strahmenice tahite doh a ven. Krytku na spodni straménice tahite
nahoru a ven.

Po dokoweni instalace vitde krytky zgt.
Obrazek 1.4 Napajeci svorkovnice

Velikostiramu & aB

1 Sl2 THs Pt P2 &

-":I- ".:.' I_- o, r ==

Velikosti ramu & a B

B0 0 0 0 00

WM Wime WiTa DCy  DC-
= =
o o8
Velikost ramu C
BR+

Svorka Popis

R/L1, S/L2 1-fazovy vstup

R/L1, S/L2, T/L3 | 3-fazovy vstup

p1® p2Y Pripojeni tlumivky DC sbrnice (pouze pro velikost ramu C). ‘U“ I‘U'
Ménice velikosti ramu C jsou dodavany s propojkou mearlsami

P1 a P2. Odstt#e ji pouze v pipad pripojeni tlumivky DC
sbirnice. MEni¢ nenastartuje bez propojky nebo tlumivky.

u/Tl K motoru U/T1 Pro zn&nu ot&eni zamnte

VIT2 K motoru V/T2 kterékoli dva vodie.

WI/T3 K motoru W/T3
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Svorka Popis

pc+? pc-@ | Pripojeni DC skrnice

BrR+Y BrWY Pripojeni dynamického brzdiciho rezistoru
& Bezpe&na zens - PE

@ pro velikosti ramu C [vykony 5.5 kW (7.5 k) a viJS$$
@ Neni dostupné u 1-fazovychsm¢a pro 120 V.

Tabulka 1.F Specifikace napajeci svorkovnice

Velikost ramu

Max. velikost vodice?

Min. velikost vodige®™

Moment

A 3.3 mnf (12 AWG) 0.8 mm (18 AWG) 1.4 - 1.6 Nm (12 - 14 liber-palec)
B 8.4 mnf (8 AWG) 0.8 mm (18 AWG) 1.6 - 1.9 Nm (16 - 19 liber-palec)
C 13.3 mm (6 AWG) 3.3 mm (12 AWG) 2.7 - 3.2 Nm (26 - 33 liber-palec)

W Maximalni/minimalni velikosti akceptovatelné svovkici - toto nejsou dopoteni.

Opatieni pro Start/Stop motoru

POZOR: Styka& nebo jiné z#zeni, které &n¢ odpojuje a fipojuje napajené
k meénic¢i, mize zpisobit poSkozeni jeho hardwaru.éM¢ je uken pro ovladani
vstupnimiidicim signalem, ktery bude zapinat a vypinat mddmkud je takove
zaizeni pouzito, nesmi to byasgji nez jednou za minutu, jinak sei#e objevit
poSkozeni rénice.

POZOR: Obvody ngnice fidici Start/Stop motoru obsahuji poloveoié
souwéstky. Pokud existuje nebezpendhodného kontaktu s pohyblivym strojem
nebo nelumysk s proudem kapaliny, plynu nebo pevny¢astic, nize byt
poZzadovan dodatay zastavovaci obvod pro odpojenémite od napdjeni. Kdyz
je napdajeni odpojeno, dojde ke ztr&tastniho brzdiciho efektu, ktery mohl byt
aktivni - motor bude zastavenilk byt poZzadovana pomocna brzdici metoda.
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Doporuéené zapojeni I/0

Dulezité body k zapamatovani o zapojeni I/O:

» Vzdy pouzivejte radéné vodte.

» Jsou doporteny vodEe s jmenovitou izolaci 600 V a vysSi.

« Ridici a signalové vode by nely byt oddleny od silového minimath o 0.3 metru
(1 stopa).

Dilezité: 1/0 svorky ozn&ené "Common”_nejsowztazeny ke svorce bezpe zend (PE) a
jsou navrzeny f@devsim pro redukci vzajemného ruseni.

POZOR: Vedeni analogového vstupu 4 - 20 mA zd&apéeho zdroje mize
zpasobit poSkozeni s@astek. Ped gipojenim vstupnich signal zkontrolujte
spravnost konfigurace.

Typy vodi¢i pro Fizeni

Tabulka 1.G Doporutenéfidici a signalové vodie'”

Typ vodiée(i) Popis Min. izolani tFida
Belden 8760/9460 0.8 mnt (18 AWG), krouceny par, 300V, 60°C
(nebo ekvivalent) 100% stigni (140°F)
Belden 8770 0.8 mnt (18 AWG),
(nebo ekvivalent) 3 vodie,

stirgni pouze pro vzdaleny potenciometr

@ Pokud jsou tyto draty kratké a veitk bez citlivych obvod, neni pouZiti stignych dréaf
nezbytné, ale je vzdy dopa@ené.

I/0O svorkovnice

Tabulka 1.H Specifikace I/O svorkovnice

Max. velikost vodi¢e? | Min. velikost vodi¢e” | Moment

1.3 mnf (16 AWG) 0.2 mm (24 AWG) 0.5-0.8 Nm (4.4 - 7 liber-palec)

@ Maximalni/miniméalini velikosti akceptovatelné svovkici - toto nejsou dopotent.

Doporué¢ena maxima proridici vodi¢e

Profidici vedeni nejfekratujte délku 30 metr (100 stop). Délka signalovych kabege vysoce
zavisla na elektrickém prdstdi a instalénich postupech. Pro zlepSeni Sumoveé odolnosti musi
byt svorka Common na I/O svorkovnidiipojena ke svorce zeffochranné zeg Fri pouZziti
portu RS485 (DSI) by tha byt I/O svorka 16 takéfgpojena ke svorce zeffochranné zem
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Obrazek 1.5 Blokovy diagramridiciho zapojeni

@ Dilezité: 1/0 svorka 01 je vzdy vstup vedouci k zastaveni

zdroje zastaveni jsou kontrolovany P107 [Stop Mode]

povolovaciho vstupu.

1
start chvilkovy vstup ™

P106 Stop Stop podle
s vyjimkou nastaveni P036 [Start Source] na ,3-Wifeeni. Ri tii- {(Slt,a” Source] pgﬂ)e? S"E‘)’”fy ?jl
vodi¢éovémtizeni je svorka 01 kontrolovana P107 [Stop Modetati 3_3gz.slén'ce P107 Pl%’(;z
2-vodic. P107 Dojezd
Port RS485 P107 Dojezd
Dilezité: Méni¢ je dodan s propojkou mezi I/O svorkami 01 a 11.
Odstraite ji pri pouziti I/O svorky 01 jako zastavovaciho nebo
@ Ukazano dvou-vodbvériizeni. Ri ti-vodicovémiizeni pouZijte pro 30V [125V [240V
DC AC AC
© na I/O svorku 02. Pro zmnu snéru Odporova | 3.0A | 3.0A | 3.0A
Induktivni | 0.5 A 05A 05A

pouzijte gidrzovany vstup'U"#U na I/O svorku 03.

Typické Typicke

F Lo
5 | Start/Aun FWD

| Digital Comman

zapojeni SRC Zapojeni ShK

—Q1 0

top (1)

| e oo —o o

Dirsction/Bun REV  ~ — | —

Relay N.O. T B
Relay Comrmon Rz
Relay M.C. R3

= |_Digital Input 1 -

o' o
Q9
o

Digital Input 2 -
+24V DG

+10V DG
0-10V In

it

1.—/< 1-10K), min2 W.

Il

i

—
Analog Cormmon : |

R1 Rz

&3

= 420mAln
| RS485 Shield
7
SNK |
AV

01 02 03 04 05 06

./

7

mQ®®®@M

=

=] 112 1

DODD:

‘I 1 w

(1)

Tabulka 1.H Specifikace I/O svorkovnice

Hodnota potenciometru musi

C. Signal Impicitné Popis Parametr
R1 | Relay N.O. Fault Normadrozepnuty kontakt vystupniho relé. t221
R2 | Relay Comon Spalay pro vystupni relé.

R3 [ Relay N.C. Fault Normadrsepnuty kontakt vystupniho relé. t221

Sink/Source DIP

Source (SRC)

Vstup e byt fipojen jako Sink (SNK) nebo Source (SRC) podle

pieping nastaveni DIP fgpinde.
01 | Stof? Coast Pro rozth msnide musi byt fitomna tovars instalovana | P106Y
propojka nebo norméatnsepnuty vstup.
02 Start/Run FWD Not Active Prikaz gichazi standardnz integrované klavesnice. Pro | P106, P107
03 | Direction/Run REV| Not Active zakézani reverzace viz A095 [Reverse Disable]. P106, P107,
A434
04 Digital Common Pro digitalni vstupy. Elekigcizolované digitalni vstupy
od analogovych I/O.
05 Digital Input 1 Preset Freq Programovano t20igifal In1 Sel]. t201
06 Digital Input 1 Preset Freq Programovano t20@ifal In2 Sel]. t202
11 +24V DC Napajeni digitalnich vstiug ménice. Maximalni vystupni
proud je 100 mA.

byt
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C. Signal Impicitné Popis Parametr

12 | +10v DC --- Napajeni 0-10 V z&mice pro externi potenciometr. Max. | P108
vystupni proud 15 mA.

13 [0-10VIF Not Active Pro externi napéjeni 0 — 10 V (vstupni impedandek{y) |P108
nebo Zec potenciometru

14 Analog Common Pro vstup 0 — 10 V nebo 4-2Q El&ktronicky izolované
analogoveé vstupy od digitalnich I/O.

15 4-20 mA I Not Active Pro externi napajeni vstupu 4 — 20 mgtpni impedance | P108
250Q).

16 RS485 (DSI) Shield --- Svorka by nila byt @i pouziti komunik&niho portu RS485

T (DSI) pripojena k bezpmé zemi - PE.

® V jeden okamzik mize byt fipojen pouze jeden zdroj frekvencei Fripojeni vice zdraj frekvence v jeden okamZik seize
objevit nedeterminovana frekvence.

Priklady vstupné/vystupnich zapojeni

Vstup/Vystup Priklad pripojeni

Potenciometr P108 [Speed Reference] = 2 "0-10V Input”
Doporwen potenciometr

1-10 KQ. (min. 2 W) - 12

DID@DD

Analogovy vstup Napeti Proud
0-10 V, vstup. impedanceP108 [Speed Reference] = 2 P108 [Speed Reference] = 3
100kQ "0-10V Input” "4-20mA Input”
w2
4-20 mA, vstup. & & 4
. & &
impedance 10@ e ttlle | &
Comman — !14 ] = Common —= 14 i
o @ L1
ol T e
& = = ||&
£ © i
& I

Analogovy vstup, PTC | Zapojte PTC termistor a externi rezistor (typickipovidajici hodnat
Pro chybu nmanice odporu termistoruif vysoké teplot - hot) na svorky 12, 13 a 14.
Zapojte reléovy vystup R2/R3 (SRC) na svorky 5 a 11

t201 [Digital In1 Sel] = 3 "Aux Fault”

t221 [Relay Out Sel] = 10 "Above Anlg V"

t222 [Relay Out Level] = Vypinaci né&ipv % Vrqp,

o[5
A3
s
ihlirs =
= 12 &
¢ 13 ® ) _ Bprc not
o Viip = 5 — 100
P P~ ® Rerc fhoty + R
Rerc -~ @ 05
© le
&
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Vstup/Vystup

Priklad pripojeni

Dvouvodi¢ovérizeni
SRC - nereverzni

Vnitini zdroj (SRC)

VjSi zdroj (SRC)

P106 [Start Source] = 2,8 11 = I 0 &_I 01
nebo 4 =16 | +0—0 =10 |02
Vstup musi byt prodh oo s |I® Ll e [®
méni¢e aktivni. Po jeho S s |® 5 1o |
rozepnuti bude mi¢ s [® e [®
zastaven podle P107 o I® 21 common || €
[Stop Mode].
Pokud je nutné, fize byt o )
pouZzit uzivatelsky zdroj Kazdy digitalni vstup méa sp@tbu
24 V DC. Viz giklad 6 mA.
"Externi zdroj (SRC)".
Dvouvodi¢ovérizeni Vnittni zdroj (SNK)
SNK - nereverzni
— & ol
- ; 02
Stop-Fun @
© 04
o |
&
&
Dvouvodi¢ovérizeni - | Vnitini zdroj (SRC) VjSi zdroj (SRC)
Run FWD/Run REV
P106 [Start Source] = 2,8 s 0 . s 01
02 02
nebo4 & ] o Siop-Rin |||
Vstup musi byt prodh SopRin ||© Forward [T 1| |2
meni¢e aktivni. Po Forward || ey oY — e 04
rozepnuti bude gmi¢ s Sﬂtggéw @,l-
zastaven podle P107 Stop-Run || l =]
[Stop Mode]. Reverse 2(11:'*# .
Pokud jsou oba vstupy * amman
Run Forward a Run . st -
Reverse sepnuté Kazdy digitalni vstup méa sp@tbu
sowasre, mize se objevit 6 mA
neucity stav.
Dvouvodi¢ovérizeni Vnittni zdroj (SNK)
SNK - Run FWD/Run
REV ) 01
— 02
Stop-Run §
Forvard [T 1|
o TSl
Reverse || ©
®
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Vstup/Vystup Priklad pripojeni
T¥ivodi¢ovérizeni SRC | Vnitini zdroj (SRC) VijSi zdroj (SNK)
- nereverzni
P106 [Start Source] = 1 o w&mp |
Docasny vstup bude ® e
startovat minic. — O
Zastavovaci vstup na [ Start
svorce 01 zastavinic¢ &
podle P107 [Stop Mode] 5 &
& +28Y  Common
Kazdy digitalni vstup ma sp@tbu
6 mA.
Trivodi¢ovérizeni SNK | Vnitini zdroj (SNK)
- nereverzni
Stop o1
L ise 2
03
Start < 7
[
(2
[
T¥ivodi¢ovérizeni SRC | Vnitini zdroj (SRC) VijSi zdroj (SRC)
- reverzni
P106 [Start Source] = 1 o Stap 5 ™
Docasny vstup nastartuje 02 1 & o2
meéni¢. Zastavovaci vstug 03 -—DSMOJ =N 03
na svorku 01 zastavi o 04
meni¢ podle P107 [Stop -—EJ"“, , J-
Mode]. Svorka 03 wuje rection g
SIEr. )
+24Y Common
Kazdy digitalni vstup ma sp@tbu
6 mA
Trivodi¢ovérizeni SNK | Vnitini zdroj (SNK)
- reverzni
Stop 01
L e8|
=i |03
Start [ o4
|
irection &
[
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Typické priklady nasobného fFipojeni ménica

Vstup Priklad pripojeni

PFipojeni 02 04 2 04 2 o 02 04
nasobnych E D EEE Y T TR TET T L 12T AT
digitalnich vstupi | | | | | |@ |@ |@
Uzivatelské vstupy| B2 B2 23 223323 D@33 6| 222D 3
mohou byt . It '

piipojeny podle | | $——— ¢ .

priklada VnejSi

Zdl’Oj (SRC) nebo Zakaznicke wstupy Yalitelng pripojent zeme

vnitini zdroj (SNK)| Pri ptipojeni jednotnych vstupjako Run, Stop, Reverse nebo Preset Speed
na str. 1-16. k vice nénicam je dilezité propojit u vSech #mici svorky 04 Common. Pokud
jsou g@ipojeny do dalSi spoémé svorky (jako zetnebo oddlené zens
zaizeni), n&l by byt gripojen pouze jeden bod celétekzu I/O svorek 04.

POZOR: 1/0 svorky Common nemnohou byt spiié propojeny
pii pouZiti médu SNK (vnini zdroj). V tomto médu sefp
odpojeni napajeni z jednohanite miZze u dalSich gnica, které
sdileji svorku Common, objevit &ekané chovani.

E;fggf}”'ch PDODODD P00 DDDODD PP DD
y, 12 13 14 13 14 13 14 13 14
analogovych ZRPRR0D POBDROG DORQRDD| DOGB DD
vstupi | # l [

TI 5 i
|

wrdaleny potenciometr E -E £ woltelng pripojeni zemé

Pti piipojeni jednoho potenciometru k vic&émitam je dilezité spoléné
propojit svorky 14 Common u vSeckenict. Svorka 14 Common a svorka 13
(béZec potenciometru) by &ty byt zZtettzeny navzajem. Pro spravéieni
signalu musi byt vSechny&mice napajeny.
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Rizeni startu a rychlostni reference

Rychlost ngnice miZe byt ziskana z mnohaiznych zdroj. Zdroj je normdld uréen
parametrem P108 [Speed Reference]. Ale pokud jensstaveny t201 nebo t202 [Digital Inx
Sel] na volbu 2, 4, 5 nebo 6 a digitalni vstup ktivai, 201 a t 202 fepiSou rychlostni
reference fikazana P108 [Speed Reference]. Prioritgpisovani jsou ukazéany v diagramu
nize.

Vstup Jog
povolen a aktivni:
t021 nebo
t202 =2

Ano Méni¢ se rozbéhne a pobézi
rychlosti Jog Speed.
Smér ur€uje svorka 03 Dir/Run REV.

Vstup
Local/Remote
povolen a aktivni:
t201 nebo
{202 =5

Ano Pfikazy Start, Speed a Direction

pfichazeji ze zabudované klavesnice.

Vstup
Comm Select
povolen a aktivni:
t201 nebo
{202 =6

Ano
Prikazy Start, Speed a Direction
pfichazeji z portu RS485 (DSI).

Ano

P108
[Speed Reference]
=4 nebo 5

PobéZi podle P108 [Speed Reference].
Pfikazy Start a Direction podle
P106 [Start Source].

Ano Pobézi podle A411-A413
[Preset Freq 1 - 3].
Pfikazy Start a Direction podle
P106 [Start Source].

Vstupy
Preset
t201/t202
aktivni

Pobézi podle P108
[Speed Reference].
Prikazy Start a Direction podle
P106 [Start Source].
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Vybér zrychleni/zpomaleni
Vybér ponera zrychleni/zpomaleni fize byt proveden ips digitalni vstupy, komunikaci
RS485 (DSI) nebo pomoci parantetr

Vstup Jog
povolen a aktivni:
t021 nebo
t202 =2

Ano

Pouzit A405 [Jog Accel/Decel].

Aktivni, pokud bude portem
RS485 (DSI) vybran
A401 [Accel Time 2]/
A402 [Decel Time 2].

Ridi rychlost
port
RS485 (DSI)?

Vstup
je progr. jako
“Accel 2 & Decel 2~
t201 nebo

Ano Aktivni A401 [Accel Time 2]/
A402 [Decel Time 2],
pokud je vstup aktivni.

Ano P109 [Accel Time 1]/ P110 [Decel Time 1];
A401 [Accel Time 2]/ A402 [Decel Time 2]
jsou urceny aktivni pfedvolbou frekvence.

Viz A410 — A413 [Preset Freq 0-3] na str. 3-21.

fizena
[Preset Freq X]
t201 nebo
{202 =4

Ne

Jsou pouzity
P109 [Accel Time 1]/
P110 [Decel Time 1.
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EMC instrukce

Shoda s CE

Shoda se sémnici nizkého nagi (LV) a snernici elektromagnetické kompatibility (EMC)
byla prokadzana uzitim standardu harmonizované Bke@pormy (EN) publikované @fficial
Journal of the European Communitieddénice PowerFlex vyhovuji EN standard
uvedenym nize, pokud jsou instalovany podle UZlgké&ho manuélu.

Deklarace CE o shéde dostupna na:
http://www.ab.com/certification/ce/dacs

Smérnice nizké nagéti (73/23/EEC)
» ENb50178 Elektronicka z&eni pro pouZiti v silovych instalacich.

Smérnice EMC (89/336/EEC)
« EN61800-3 Frekvami menice Cast 3: vyrobni norma EMC &etns specifickych
testovacich metod.

VSeobecné poznamky

» Motorové kabely by ry byt co mozZna nejkratsi, aby se zabranilo elektignetické emisi
stejre jako kapacitnim prouam.

» Pouziti sfovych filtrd v nezemanych systémech neni dopoemo.

» Shoda minice s poZzadavky CE EMC nezdauje, Ze cela instalace odpovida poZadavk
CE EMC. Mnoho faktar maze ovlivnit shodu celého #aeni/instalace.
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Nezbytné pozadavky pro shodu s CE
Podminky 1 - 3 uvedené nizausi byt pro nenice PowerFlex spkny, aby vyho¥ly
poZzadavkm EN 61800-3

1. Zemreni jak je popsano na Obr. 1.6. Pro doda#éezemnici dopokieni viz str. 1-6.

2. Zapojeni vystupujfizeni (vstupy/vystupy) a signalmusi byt provedeno opletenym,
stintnym kabelem s pokrytim 75% nebo lepSim, v kovovértrybi nebo ekvivalentnim

tlumenim.

3. Nepekrateni povolenych délek kaliepodle Tabulky 1.1.

Tabulka 1.1 Povolené délky kabex™

Typ filtru

EN61800-3 Druhé

EN61800-3 Prvni

EN61800-3 Prvni

prostiedi? prostiedi, prostiedi,
omezeny rozvod®? | neomezeny rozvod
Integrovany, 240 V| 5 m (16 stop) 5 m (16 stop) (3rstopy)

Integrovany, 480 V|

10 m (33 stop)

Externi - Typ &

5 m (16 stop)

5 m (16 stop)

1 m (3 stopy)

Externi - Typ [

100 m (328 stop)

100 m (328 stop)

25 m (82 stop)

@ Detaily o volitelnych filtrech viz Bloha B.
@ Ekvivalentni s EN55011ffda A.
® Ekvivalentni s EN55011ffda B.

2) Stinéna skiiii'
EMI Filt

Obrazek 1.6 Fipojeni a zemréni
L1 L1
L2 L=

A

2s )
Pripojeni uzemneéni skiing
P sssss | | EMiprichodkya
e @ N Kovowé potrubi

< It

|
9, e ]
S e

&

I

Ocelova konstrukce stawvin Stinémy kabel motoru

@ Instalace v Prvnim prasdi, neomezeny rozvod, poZaduji &tiou skiii. Délky vodia mezi
vstupem do skné a EMI filtrem dodrZte co nejkratsi.
@ Integrovany EMI filtr je dostupny u 1-fAzovychsnict, 240 V a u 3-fazovych #mici, 480 V.
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EN61000-3-2

e Ménice 0.75 kW (1 k), 240V 1-fazové a 3-fazové @nie 0.4 kW (0.5 k), 240V 1-
fazové jsou vhodné pro instalaci do soukromych amzigtovych siti. Instalace do iggné
nizkonagtové sit maze vyzadovat dodatee externi harmonické vyhlazeni.

e Ostatni ndnice sphuji sowtasné pozadavky EN61000-3-2 bez dottadbo harmonického
vyhlazeni.
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Poznamky:
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Kapitola 2

Uvedeni do chodu

Tato kapitola popisuje, jak uvést do chodénm PowerFlex 4M. Pro zjednoduSeni nastaveni
meni¢e je \tSina spoléné programovanych paramétrorganizovana v jediné skugin
Zakladni programovani (Basic Program).

Dilezité: Pred pokrgovanim si pectéte castVSeobecna opagni.

k nému musi byt fivedeno napdjeni. &ktera z nagti jsou na urovni $bveho
potencialu. Aby seiedesSlo nebezgéurazu elektrickym proudem nebo poskozeni
zaizeni, ngli by nasledujici operace prow#idpouze kvalifikovani pracovnici.
Dukladre si prectéte a pochopte operaci, nez budete pabwat. Pokud seip
provadni operace neobjevi vysledakepokracujte. Odpojte vSechna napajeni
veéetrg pridavnych uZivatelskychridicich nagti. UzZivatelska nafii mohou
existovat, i kdyZz neni k#mi¢i ptipojeno hlavni AC napajeni. Nez budete
pokraiovat, opravte zavadu.

c POZOR: Pred provadnim nasledujicich operaci pro uvedeninie do chodu

Priprava pro uvedeni néni¢e do chodu
Pred privedenim naggti k méni¢i

Q 1. Potvdte, Ze vSechny vstupy jsoufipojeny ke spravnym svorkam a jsou
zabezpeeny.

Q 2. Zkontrolujte, Ze sbvé napajeni odpojenéhotizeni je v rozsahu jmenovitého rép
menice.

Q 3. Zkontrolujte, Ze digitalnfidici nagti je 24 Volt.

Q 4. Zkontrolujte, Ze nastaveni DIPigping&e Sink (SNK)/Source (SRC) odpovida
vaSemu zapojeni. Jeho unsidtukazuje Obr. 1.5 na str. 1-14.

Dilezité: Tovarni nastaveni je Source (SRC). Svorka Stgpgmostna (I/O svorky 01 a 11)
pro umozgni fizeni z klavesnice. Pokud selici schéma z#ni na Sink (SNK),
musi se odstranit propojka z 1/0O svorek 01 a liepgjit mezi I/O svorky 01 a 04.

(| 5. Zkontrolujte, Ze je fitomen vstup Stop nebo se&mit nerozkhne.

Dilezité: Pokud je 1/0O svorka 01 pouzita jako zastavovadupismusi byt odstrama
propojka mezi I/O svorkami 01 a 11.
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Pripojeni napajeni k menici
(| 6. Pripojte AC napajeni &dici nagti k menici.
(| 7. Pfed nastavovanim paramese seznamte s vlastnostmi integrované klaveswize (

str. 2-3)

Rozbéh, zastavenifizeni snéru a rychlosti

Tovarni nastaveni #&mice umozuje jeho fizeni zintegrované klavesnice. Pro ré&zb
zastaveni, zému sngru a rychlosti neni poZzadovano Zadné programovantegrované
klavesnice.

Dilezité: Pro zakazani reverzace viz A434 [Reverse Disable].

Pokud se po zapnuti objevi chyba, nahééelpro objaséni chyboveho kédu do Popisu chyb
na str. 4-3.

Aplikace s proménnym momentem — ventilatoryferpadla
Pro optimalizaci vykonu ip pouziti vykonnych motar s proménnym za¢Zovym momentem
nastavte parametr A453 [Boost Select] na volbuR03VT".
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Integrovana klavesnice

Popis

Skupina Zobrazeni (pouze pro éteni)
Obsahuje spoleéné prahliZene
provozni stavy ménice.

Skupina Zakladni programovani
Obsahuje wEtSinu spoleéné pouZivanych
programovatelnych funkci.

Skupina Svorkovnice

Obsahuje programovatelné funkce
fidicich svorek.

Skupina Komunikace
Obsahuje programaovatelngé funkce
pro komunikaci.

funkci.

Skupina Rozsirené programovani
Obsahuje zbytek programovatelnych

| [z || ol i

Prirazeni chyb
Obsahuje seznam kadd specifickych
chybowich stawl. Zobrazeno pouze pii chybg. |

UloZeni znénéné hodnoty parametru.

C. |LED Stav LED Popis
O |Stavchodu/stru | Cervena stald Indikuje, Zeamic béZi a jefizen sndr ot&eni.
Cervena blika] Mé&nici bylo piikdzano zmanit siér. Indikuje sodasny
SImer pii zpomalovani k nule.
® | Alfanumericky Cervena stalg Indikuj&islo parametru, hodnotu parametru nebo kod
displej chyby.
Cervena blika| Blikajici pozice indikuje, Z&islo mize byt znénéno.
VSechny blikajici pozice indikuji chybovy stav.

© | Zobrazené jednotky Cervena stald Indikuje jednotku zobrazeného parametr

O |Programovy stav | Cervena stald Indikuje, Ze hodnota parametiiierznénna.

© |Chybovy stav Cervena blika| Indikuje, Ze n¥nic je v chylg.

@ |Stav potenciometru| Zelena stala Indikuje, Ze patenetr na integrované klavesnici je
aktivni.

@ |Stav klavesy Start | Zelena stdld  Indikuje, Ze klav@®rt na integrované klavesnici je
aktivni. Klavesa Reverse je také aktivni, pokudinen
zakazéna v A434 [Reverse Disable].

C. |Klavesa Jméno Popis

(8] Escape Krok zf v programovacim menu. ZruSeni&m
hodnoty parametru a ukéeni Programovaciho modu.

Selection Posun o krok v programovacim menu.
(vyber) Vybe¢r ¢islice @i prohliZzeni hodnoty parametru.
Sipka nahoru| Posun mezi skupinami a parametry.
@ Sipka dot: ZvétSuje/zmensSuje hodnotu blikajigislice.
@ Enter Posun o krok v programovacim menu.
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C. Jméno Popis
(9] Potenciometr| Pouzivan prdizeni rychlosti. Tovarni nastaveni -
rychlosti aktivni.Rizeno parametrem P108 [Speed Reference].
@ Start Pouzivana pro rog mgni¢e. Tovarni nastaveni -
aktivni. Rizeno parametrem P106 [Start Source].
@ Reverzace PouZzivana pro&m snéru ot&eni. Tovarni nastaveni -
aktivni.Rizeno parametry P106 [Start Source] a A434
[Reverse Disable].
Stop PouZzivana pro zastaverdmde nebo mazani chyby.
@ Tato klavesa je vzdy aktivikizeno parametrem P107
[Stop Mode].

Prohlizeni a editovani parametii

Posledni uzivatelem vybrany parametr Skupiny Zadméze uloZzen $ vypnuti a implicitrg
zobrazen p opétovném zapnuti.

Nasleduje giklad zakladnich funkci klavesnice a displeje. ©epiklad poskytuje zakladni
orientaci a ilustruje, jak programovat prvni par&ns&upiny Programovani.

Krok Klavesa(y) Priklad zobrazeni

posledni uzivatelem vybrany parametr skupjny I 0 et
Zobrazeni. Pak se objevi jeho sasna ROGRAN  FALT
hodnota. (Fklad ukazuje hodnotu d001 @) O
[Output Freq] pi zastaveném gmici.)

2. Stiskréte jednou Esc pro zobrazetigla
parametru skupiny Zobrazeni ukdzanéfio p

zapnutiCislo parametru bude blikat.

1. Po zapnuti je kratce zobrazen blikajicimi znaky ‘ 171 e vours

n n * ’:Q‘JULTS
gl i

PROGRAM  FAULT
O o

3. Stiskréte ot Esc pro vstup do menu skupiny.
Pismeno menu skupiny bude blikat.

o VOLTS
o AMPS
a

4. Pomoci Sipek nahoru a dale posunujte = 1 1 f]ovours
v menu skupin (d, P, t, C a A). P T -
;F'IFIC.;FFIJ&M FAULT

o o

nebo

oo
jgtj-
2(=3
:

Stiskréte Enter nebo Sel pro vstup do skupiny 1M ) ',‘ o VOLTS
Zvr 1 x 4 o AMPS
Pravécislice posleda prohlizeného parametru ‘F I I [ oherz
bude blikat. .@ L
PROGRAM FAULT
nebo O o

5. Pomoci Sipek se posunujte mezi parametry yve
skupire.
nebo

30
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Krok

6.

Stiskréte Enter nebo Sel pro prohlizeni
hodnoty parametru. Pokud nechcete hodno
editovat, stiskéte Esc pro navrat &slu
parametru.

. Stiskréte Enter nebo Sel pro vstup do

programovaciho médu a 2mu hodnoty
parametru. Pravéislice bude blikat a LED
Program svitit, pokud fize byt parametr
editovan.

. Stiskréte Sipky pro zrénu hodnoty parametru

Pokud je nutné, stiskte Sel pro pesun mezi
¢islicemi nebo bity. Bit nebgislice, které
mazete nénit, bude blikat.

. Stiskréte Esc pro zrudeni zmy. Cislice

piestane blikat, i@dchozi hodnota je obnove
a LED Program zhasne

NEBO

Stiskrste Enter pro uloZeni zn. Cislice
piestane blikat a LED Program zhasne.

10. Stiskite Esc pro navrat do seznamu

parameti.

Stiskréte Esc pro navrat 2pdo program.
menu.

Pokud se stiskem Esc nezmdisplej, je
zobrazen d001 [Output Frequency]. Stigtlen

Klavesa(y)

¢
:

®

nebo

®

nebo

g

nebo

® @ of

Enter nebo Sel pro vstup do menu skupin.

Riklad zobrazeni

c 30

« VOLTS
o AMPS
@ HERTZ

PROGRAM  FAULT
O O

=

® VOLTS

PROGRAM  FAULT
"

L

Fi

230
"o 0O

c 30

PROGRAM FAULT

Q Q

ccl

PROGHAM FAULT

O O
I

Pu_tr

= VOLTS
o AMP3
@ HERTZ

= VOLTS
o AMPS
o HERTZ

» VOLTS
o AMPS
o HERTZ

e VOLTS
o AMPS
o HERTZ

PEOGRAM FAULT |

o O

Skupina Hlavni programovani (str. 3-8) obsahujeasdji spoleiné ménéné parametry.
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Poznamky:
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Kapitola 3

Programovani a parametry

Kapitola 3 poskytuje kompletni seznam a popis patdimPowerFlex 4M. Parametry jsou
programovany (prohlizeny/editovany) pomoci integio® klavesnice. Alternati¢rmize byt
programovani provedeno pomoci softwaru DriveExpl8raebo DriveTools32', osobniho
pocitate a sériovéhofpvodniho modulu. Pro katalogo¥@la nahlédéte do Rilohy B.

Pro informace o ... Viz str.
O parametrech 3-1
Organizace parametr 3-2
Skupina Zobrazeni 3-3
Skupina Zakladni programovani 3-8
Skupina Svorkovnice 3-13
Skupina Komunikace 3-17
Skupina Roz$éné programovani 3-19
KiiZzove reference paramétr podle jména 3-31

O parametrech

Aby meéni¢ pracoval wiitym zpisobem, musi byt nastaveny jeho parametry. Exigiujypy
parametih:

* ENUM parametry (vy&tove)
ENUM parametry dovoluji vy ze dvou nebo vice poloZzek. Kazda polozka je
reprezentovanéislem.

+ Ciselné parametry
Tyto parametry maji jednoduchéiselnou hodnotu (nap0.1 Volt).

* Bitové parametry
Bitové parametry maji asociovasiyii individualni bity s vlastnostmi nebo podminkami.
Pokud je bit 0, vlastnost je neaktivni nebo podraip& nepravdiva. Pokud je bit 1,
vlastnost je aktivni a podminka je pravdiva.

Nekteré parametry jsou ozéeny nasledowh
m = Zastavte rni¢ pred znénou tohoto parametru.

@ = 32-bitovy parametr. Takto oztené parametry budou mitigouziti komunikace
RS485 nebo programovaciho softwarg disla parametru.
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Organizace parametti

Skupina

Zobrazeni

Zakladni program.

— e

R
ST

Parametry

Output Freq
Commanded Freq
Output Current
Output Voltage
DC Bus \oltage
Drive Status

Fault 1 Code
Fault 2 Code
Fautt 2 Coda
Process Display

Motor NP Volts
Motor NP Hertz
Mator OL Current
Minirmurm Frag
Maximum Frag
Start Source

Digital In1 Sal
Digital In2 Sel
Analog In 0-10V Lo
Analog In 0-10V Hi

Language

Comm Data Rate
Comm MNode Addr
Comm Loss Action
Comm Loss Time
Comm Format
Comm Write Mode

Accel Time 2
Dacel Time 2

S Curve %

Jog Frequency
Jog AccelDecel
Internal Fraq
Prasat Fraq 0
Preset Freq 1
Preset Freq 2
Preset Freq 3
Skip Fraquency
Skip Freq Band
DC Braka Time
DC Brake Level
DB Resistor Sel
DB Duty Cycle
Start At Powerlp
Reverse Disable
Flying Start En

t201
t202
t211
t212

a0
a0z
ca03
C304
C305
G308
ca07

Adn
Ad02
A403
Ad0d
Ad05
A409
Ad10
Ad11
Adi2
Ad13
Adi8
Ad419
Adzd
Adz5

AdZ8
A433
Ad3d
Ad35

Control Source
Contrl In Status
Dig In Status
Comm Status
Control SW Ver
Drive Type
Elapsed Run Time
Testpoint Data
Analog In 0-10V
Analog In 4-20mA
Drive Temp

Stop Mode
Speed Referenos
Accel Time 1
Decel Time 1
Motor OL Ret
Reset To Defalts

Analog In 4-20mA Lo
Analog In 4-20mA Hi

Relay Out Sal
Relay Out Level

Compensation
Slip Hertz @ FLA
Process Time Lo
Process Time Hi
Process Factor
Bus Reg Mode
Current Limit
Mator OL Select
PWM Frequency
SW Current Trip
Fault Clear

Auto Rstrt Tries
Auto Rstrt Delay
Boost Select
Maximum Voltage
Program Lock
Testpoint Sel
Mator NP FLA

d213
d214
t221

t222
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Skupina Zobrazeni

d001 [Output Freq] Souvisejici parametry: d002, d010, P104, P105, P108
Vystupni frekvence na svorkach T1, T2 a T3 (U, Wh
Hodnoty  Tovarni Pouze proéteni
Min/Max 0.0/P105 [Maximum Freq]
Zobrazeni 0.1 Hz
d002 [Commanded Freq] Souvisejici parametry: d001, d013, P104, P105, P108

Hodnota aktivniho fikazu frekvence. Zobrazujéikdzanou frekvenci, i kdyz émi¢ nelgzi.
Dilezité: Prikaz frekvence tize fijit z mnoha zdraj. Pro detaily nahlédite doRizeni startu a
rychlostni reference na str. 1-19.

Hodnoty  Tovarni Pouze proéteni
Min/Max 0.0/P105 [Maximum Freq]
Zobrazeni 0.1 Hz

d003 [Output Current]
Vystupni proud na svorkach T1, T2 a T3 (U, V a W).

Hodnoty  Tovarni Pouze proéteni
Min/Max 0.0/Jmenovity proud &mic¢e x 2
Zobrazeni 0.01 A
d004 [Output Voltage] Souvisejici parametry: P101, A453, A457
Vystupni napti na svorkach T1, T2a T3 (U, VaW).
Hodnoty  Tovarni Pouze proéteni
Min/Max 0.0/ Jmenovité napi menice
Zobrazeni 1V AC

d005 [DC Bus Voltage]
Souwasné nafti na DC skrnici.

Hodnoty  Tovarni Pouze proéteni
Min/Max Podle typu rénice
Zobrazeni 1vDC
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Skupina Zobrazeni (pokratovani)

d0O06 [Drive Status] Souvisejici parametry: A434
Souwasné provozni stavydnice.

1 = Condition True, 0 = Condition False
Running Bit0
Forward Bit 1
Accelerating Bit 2
Decelerating Bit3
Hodnoty = Tovarni Pouze proéteni
Min/Max 0/1
Zobrazeni 1

d007 [Fault 1 Code]

d008 [Fault 2 Code]

d009 [Fault 3 Code]

Kéd reprezentujici chybudnice. Kody se objevi wthto parametrech podle izali, ve kterém

vznikly (dO07 [Fault 1 Code] = posledni chyba). ®pzané chyby jsou zaznamenany pouze jednou.
Pro popisy kod chyb viz Kapitola 4.

Hodnoty = Tovéarni Pouze proéteni
Min/Max F2/F122
Zobrazeni F1l
d010 [Process Display] Souvisejici parametry: d001, A440, A438, A439

@ 32 bitovy parametr
Vystupni frekvenceigpcitana pes A440 [Process Factor] nebi@p A438 [Process Time Lo] a
A439 [Process Time Hi].
Output Freq x Process Factor = Process Display

Hodnoty  Tovéarni Pouze proéteni
Min/Max 0.00/9999
Zobrazeni 0.01-1
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Skupina Zobrazeni (pokratovani)

d012 [Control Source] Souvisejici parametry: P106, P108, t201, t202
Zobrazuje aktivni zdrojifkaz1 Start a Speed, ktery je normé&lefinovan nastavenim P106 [Start
Source] a P108 [Speed Reference], alé¢ergepsan digitalnimi vstupy. Pro detaily viz diagranay

str. 1-19 a 1-20.
Eﬁﬁ

Start Command Digit 0
0 = Keypad

1 =3-Wire

2 = 2-Wire

3 = 2-Wire Level Sensitive

4 = 2-Wire High Speed

5 = RS485 (DSI) Port

9 =Jog

Speed Command Digit 1
0 = Drive Potentiometer
1= A409 [Internal Frag)
2 = 0-10V Input’Remote Potentiometer
3 = 4-20mA Input
4=A410- A413 [Preset Freq x]
(1201 - 202 [Digital Inx Sel] must be set to 4)
5 = RS485 (DSI) Port

9 = Jog Freg
Reserved Digit 2
Reserved Digit 3
Hodnoty = Tovéarni Pouze proéteni
Min/Max 0/9
Zobrazeni 1
d013 [Contrl In Status] Souvisejici parametry: d002, P104, P105

Staviidicich vstu nafidici svorkovnici.
Dilezité: Sowasnytidici prikaz miZe gijit z jiného zdroje nez #dici svorkovnice.

CIoIoo]

‘ | 1 = Input Present, 0 = Input Mot Presant
Start/ Bun FWD Input (/O Terminal 02) Bit0
Direction ( Run REV Input {10 Terminal 03} Bit 1
Stop Input'!! (11O Terminal 01) Bit 2

Dynamic Brake Transistor ON (Frame C only) / Reserved (Other Frames)  Bit 3

@) zastavovaci vstup musi byitifpmen, aby ni¢ mohl nastartovat.
Pokud je tento bit nastaven na X se niize rozebhnout.
Pokud je tento bit nastaven na Bni se zastavi.

Hodnoty  Tovéarni Pouze proéteni
Min/Max 0/1
Zobrazeni 1
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Skupina Zobrazeni (pokratovani)

d014 [Dig In Status]
Stav digitalnich vstupnafidici svorkovnici.

Souvisejici parametry: t201, t202

1 = Input Prasent, ( = Input Not Present

Hodnoty

Digital In1 Sel {I/O Terminal 05) Bit0
Digital In2 Sel {I/O Terminal 06} Bit 1
Reserved Bit 2
Reserved Bit 3

Tovarni Pouze proéteni

Min/Max 0/1

Zobrazeni 1

d015 [Comm Status]
Stav komunikaniho portu.

Souvisejici parametry: C302 - C306

G000
1 = Condition True, 0 = Condition False
Receiving Data Bit0
Transmitting Data Bit 1
RS5485 (DS1) Based Option Connected Bit 2
(Allen-Bradley devices only.)
Communication Error Occurrad Bit 3
Hodnoty  Tovarni Pouze préteni
Min/Max 0/1
Zobrazeni 1

d016 [Control SW Ver]
Verze softwaru hlavriidici desky.

Hodnoty

Tovarni Pouze proéteni
Min/Max 1.00/99.99
Zobrazeni 0.01

d017 [Drive Type]
Pouzivano servisnimi techniky Rockwell Automation.

Hodnoty

Tovarni Pouze proéteni
Min/Max 1001/9999
Zobrazeni 0.01
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Skupina Zobrazeni (pokratovani)

d018 [Elapsed Run Time]
Akumulovana doba, kdy &ni¢ dodaval energii. Doba je zobrazena v desitkacinhod

Hodnoty  Tovéarni Pouze proéteni
Min/Max 0/9999
Zobrazeni 1 (= 10 hod)
d019 [Testpoint Data] Souvisejici parametry: A459
Souwasna hodnota funkce vybrané v A459 [Testpoint Sel].
Hodnoty  Tovéarni Pouze préteni
Min/Max 0/FFFF
Zobrazeni 1 Hex
d020 [Analog In 0-10V] Souvisejici parametry: t211, t212
Souwasna hodnota n&p na 1/O svorce 13 (100.0% = 10 V).
Hodnoty = Tovéarni Pouze proéteni
Min/Max 0.0/100.0%
Zobrazeni 0.1%
d021 [Analog In 4-20mA] Souvisejici parametry: t213, t214
Souwasnd hodnota proudu na I/O svorce 15 (0.0% = 4108,0% = 20 mA).
Hodnoty = Tovarni Pouze proéteni
Min/Max 0.0/100.0%
Zobrazeni 0.1%

d022 [Drive Temp]
Souwasna provozni teplota vykonové sekcmite.

Hodnoty  Tovarni Pouze proéteni
Min/Max 0/120°C
Zobrazeni 1°C
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Skupina Zakladni programovani

P101 [Motor NP Volts] Souvisejici parametry: d004, A453

m Zastavte mni¢ pred zngénou tohoto parametru.
Nastavte jmenovité Stitkové ndgpmotoru.

Hodnoty  Tovarni Podle typu #mice
Min/Max 20/IJmenovité naii menice
Zobrazeni 1VAC
P102 [Motor NP Hertz] Souvisejici parametry: A453, A454

m Zastavte mni¢ pred zngénou tohoto parametru.
Nastavte jmenovitou Stitkovou frekvenci motoru.

Hodnoty = Tovarni 60 Hz
Min/Max 10/400 Hz
Zobrazeni 1Hz
P103 [Motor OL Curent] Souvisejici parametry: P111, t221, A441, A444, A448

A437
Nastavte jmenovitou Stitkovou frekvenci motoru.

Méni¢ skorti na chyld F7 Motor Overload, pokud hodnota tohoto paramgitelrodi 150% po dobu
60 sekund nebo 200% po dobu 3 sekund.

Hodnoty  Tovarni Podle typu #mice
Min/Max 0.0/Jmenovity proud &mice x 2
Zobrazeni 0.1A
P104 [Minimum Freq] Souvisejici parametry: d001, d002, d013, P104, A404

t212, 1214, A438

sy s

Hodnoty  Tovarni 0.0 Hz
Min/Max 0.0/400.0 Hz
Zobrazeni 0.1 Hz
P105 [Maximum Freq] Souvisejici parametry: d001, d002, d013, P104, A404

t212, 1214, A438

m Zastavte mni¢ pred zngénou tohoto parametru.
Nastavte nejvysSsi frekvenci, kterou budénimy produkovat.

Hodnoty  Tovarni 60 Hz
Min/Max 0/400 Hz
Zobrazeni 1Hz
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Skupina Zakladni programovani (pokra¢ovani)

P106 [Start Source] Souvisejici parametry: d012, P107

m Zastavte reni¢ pred znénou tohoto parametru.

Nastavujaidici schéma pouZzivané pro staginite.

Pro detaily o tom, jak ostatni nastaverhitie mohou pepsat nastaveni tohoto parametruRiizeni
startu a rychlostni reference na str. 1-19.

DileZité: Pro vSechna nastaveni mimo volby 3, mu&hithpro ogtovné nastartovani po zastaveni,
vypadku napajeni nebo chybovém statiinput natEZznou hranu startovaciho vstupu.

Volby 0 "Keypad” (Tovarni) * Integrovana klavesnidédi ¢cinnost nénice
* 1/0O svorka 1 "Stop” = dojezd do zastaveni
» Pokud je aktivni, klavesa Reverse je také aktivni,
pokud neni zakazana v A434 [Reverse Disabled].

17"3-Wire” I/O svorka 1 "Stop” = zastaveni podle hodnoty v P10
[Stop Mode].

2 "2-Wire” I/O svorka 1 "Stop” = dojezd do zastaveni

3"2-W Lvl Sens” Méni¢ bude restartovan pdigazu "Stop”, pokud:

» Stop je odstraim a

» Start je drZen aktivni
POZOR: Existuje nebezp# zraréni kvali nezamyslené operaci. Pokud je
P106 [Start Source] nastaven na volbu 3 a vstupgRdrzny, nemusi byt
tento gepnut, aby znovu spustilémic po vstupu Stop. Funkce Stop je
provedena, pouze pokud je vstup Stop aktivni (noasp).

472-W Hi Speed” DuleZité: Na vystupnich svorkach jeipouZziti této
volby mozné ¥tSi naggti.
» Vystupy jsou drZeny ve stavitipravenosti
k provozu. Mni¢ zareaguje naifkaz "Start” do

10 ms.
* 1/0O svorka 1 "Stop” = dojezd do zastaveni.
5”Comm Port” » Vzdéalend komunikace. Pro detaily viglBha C.

* 1/O svorka 1 "Stop” = dojezd do zastaveni.
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Skupina Zakladni programovani (pokra¢ovani)

P107 [Stop Mode] Souvisejici parametry: P106, A418, A452, A427, C304
Aktivni mod zastaveni pro vSechny zastavovaci ediiogt. klavesnice, &h vpied (I/O svorka 02),

beh vzad (I/O svorka 03), port RS485] kréwyjimek vyjmenovanych nize.

Dilezité: I/O svorka 01 je vzdy vstupem vedoucim k zastaseryjimkou, kdy je P106 [Start

Source] nastaven rt&eni "3-Wire”. Ri tti-vodicovémtizeni je 1/0 svorka 01 kontrolovana P107
[Stop Mode].

Hardwarové povolovaci obvody

Tovarnim nastavenim je I/O svorka 01 vstupem pjeatbdo zastaveni. Stav vstupu je interpretovan
softwarem ninice. Pokud aplikace vyZaduje, aby byinit zablokovan bez softwarové interpretace,
musi byt pouZzita hardwarova povolovaci konfigurdagho miZe byt dosaZzeno odstrarim

povolovaci propojky ENBL néidici desce. V tomtoifpact meni¢ dojede do zastaveni bez ohledu
na nastaveni P106 [Start Source] a P107 [Stop Mode]

Volby 0 "Ramp, CF* (Tovarni) Rampa pro zastavenitiRaz "Stop” maze aktivni
chybu.
1 "Coast, CF® Dojezd do zastavenitiRaz "Stop” maZe aktivni chybu.
2 "DC Brake, CF¥ DC posileni brzéhi. Frikaz "Stop” maZe aktivni chybu.
3"DCBrkAuto, CF*™ DC posileni brzéhi s automatickym vypnutim.

» Standardni DC brzahi pro hodnotu nastavenou

v A424 [DC Brake Time] nebo
* Meni¢ se zastavi, pokud detekuje, Ze motor stoji.
Prikaz "Stop” maZze aktivni chybu.

4 "Ramp” Rampa pro zastaveni.

5 "Coast” Dojezd do zastaveni.

6 "DC Brake” DC posileni brzehi.

7 "DC BrakeAuto” DC brzdni s automatickym vypnutim

+ Standardni DC posileni br&a pro hodnotu
nastavenou v A424 [DC Brake Time] nebo

* M¢ni¢ se zastavi, pokud jeégkroien proudovy
limit.

@ zZastavovaci vstup také maZe chybu.
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Skupina Zakladni programovani (pokra¢ovani)

P108 [Speed Reference] Souvisejici parametry: d001, d002, d012, P109, P110
t201, t202, A409, A410 — A413, t211, t212, t213,42

Nastavuje zdroj rychlostni reference prém.

Ptikaz rychlosti iinice miZe byt obdrZzen z mnohé&anych zdroj. Normalrg je zdroj uten P108

[Speed Reference]. Ale pokud jsou t201 — t202 [2aldnx Sel] nastaveny na volbu 2, 4, 5, 6, 11, 12,

13, 14 a digitélni vstup je aktivni, bude rychlaseference pikdzani P108 [Speed Reference]

piepsana. Pro dalSi informace o prioritéideni rychlostni reference viz diagram na str. 1-19

Volby 0 "Drive Pot” (Tovarni) Vnittni piikaz frekvence z potenciometru na

integrované klavesnici.

1 "Internal Freq” Vnitini piikaz frekvence z A409 [Internal Freq].

270-10V Input” Vng¢jSi prikaz frekvence z analogového vstupu 0-
10 V nebo vzdaleného potenciometru.

374-20mA Input” Vng¢jSi prikaz frekvence z analogového vstupu 4-
20 mA.

4 "Preset Freq” Vng¢jSi prikaz frekvence je definovan A410-A413

[Preset Freq x], pokud jsou t201 a t202 [Digitad Bel]
naprogramovany na "Preset Frequencies” a digitalni
vstupy jsou aktivni.

5”"Comm Port” Vng¢jSi prikaz frekvence z komunikaiho portu.
P109 [Accel Time 1] Souvisejici parametry: P108, P110, t201, t202, A401
A410-A413

Nastavuje porr zrychleni pro vSechny nisty rychlosti.
Maximum Freq / Accel Time = Accel Rate

Hodnoty  Tovéarni 10.0s
Min/Max 0.0/600.0 s
Zobrazeni 0.1s
P105 Mazximum Freq] i
& &,
Speed ai? G‘g..
=+ 2,
-
P108 or A401 P110 or Ad02
” Tme ] [Decel Time 1] @

0 [Accel Time x)
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Skupina Zakladni programovani (pokra¢ovani)

P110 [Decel Time 1] Souvisejici parametry: P108, P109, t201, t202, A402
A410-A413

Nastavuje porr zpomaleni pro vSechny poklesy rychlosti.

Maximum Freq / Decel Time = Decel Rate

Hodnoty  Tovarni 10.0s
Min/Max 0.0/600.0 s
Zobrazeni 0.1s

P105 Mazimum Freq]

&8 <
S 5 %%
pesd E;’ﬁ B
+ 2
-
P109 or A0 P110 or A4D2
"J:, [Accel Time x] Tme W [Decel Time x]
P111 [Motor OL Ret] Souvisejici parametry: P103

Povoluje/zakazuje funkci zapamatovanétpopietizeni motoru. Pokud je povoleno, hodnota
uchovana \itaci pretizeni motoru jeipvypnuti uloZzena aipzapnuti opt obnovena. Zrna
V nastaveni parametru nulujiac.

Volby 0 "Disabled” (Tovarni)
1 "Enabled”
P112 [Reset To Defalts] Souvisejici parametry: P103

m Zastavte réni¢ pred znénou tohoto parametru.
Resetuje vSechny parametry na tovarni nastaveni.
Volby 0"Idle State” (Tovarni)
1 "Reset Defaults” » Po dokogeni resetu bude tento parametr nastaven
zpet na "0”.
» Zpasobuje chybu F48 Params Defaulted
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Skupina Svorkovnice

t201 [Digital In1 Sel]

Souvisejici parametry: d012, d014, P108, P109, P110

(I/O svorka 5) t211-t214, A401, A402, A404, A405, A410-A413
t202 [Digital In2 Sel] m .
(1/0 svorka 6) Zastavte réni¢ pred znénou tohoto parametru.
Vybira funkci digitalnich vstujp Pro informace o prioritachizeni rychlostni reference viz diagramy
na str.1-19.
Volby 0 "Not Used” Svorka nema zadnou funkci, ale jeji stazebytéten

sitovou komunikaci fes d014 [Dig In Status].

1"Acc 2 & Dec 27

» Pokud je aktivni, jsou A401 [Accel Time 2] a A402
[Decel Time 2] pouzity pro vdechny pém rampy
s vyjimkou Jog.

» Muze byt gifazeno pouze jednomu vstupu.

» Proinformace o vyyu Accel/Decel viz diagramy
na str.1-20.

2"Jog" e Pokud je vstup aktivni, &mi¢ zrychluje podle
hodnoty nastavené v A405 [Jog Accel/Decel] aZz do
hodnoty nastavené v A404 [Jog Frequency].
» Pokud je vstup odstran, meni¢ zpomaluje do
zastaveni podle hodnoty nastavené v A405 [Jog
Accel/Decel].
» Platny rikaz "Start” FepiSe tento vstup.
3 "Aux Fault” Pokud jej povoleno, objevi séipdstragni vstupu

chyba F2 Auxiliary Input.

4 "Preset Freq” (Tovarni)

Viz A410 - A413 [Preset Freq X].

DileZité: Digitalni vstupy maji prioritu preizeni
frekvence, pokud jsou naprogramovany jako Preset
Speed a jsou aktivni. Pro informace o prioritéigkeni
rychlostni reference viz diagramy na str.1-19.

5"Local”

Pokud je aktivni, nastavi integrovanou klavesragnj
startovaci zdroj a potenciometr jako zdroj rychlost

6 "Comm Port”

» Pokud je aktivni, nastavi komunild zaizeni jako
implicitni zdroj @gikazu startu/rychlosti.
» MuZe byt ffitazeno pouze jednomu vstupu.

7 "Clear Fault”

Pokud je aktivni, maZe aktivni chybu.

8 "RampStop, CF”

Zpusobi okamzité zastaveni po raimpez ohledu na
nastaveni P107 [Stop Mode].

9 "CoastStop, CF”

Zpusobi okamzity dojezd do zastaveni, bez ohledu na
nastaveni P107 [Stop Mode].

10"DClInjStop, CF”

Zputsobi okamzité DC posileni bi&d, bez ohledu na
nastaveni P107 [Stop Mode].

11"Jog Forward”

Méni¢ zrychluje na A404 [Jog Frequency] podle A405
[Jog Accel/Decel] a po ramizastavi, pokud se vstup
stane neaktivnim. Platny staiepiSe tentoifkaz.

127Jog Reverse”

Méni¢ zrychluje na A404 [Jog Frequency] podle A405
[Jog Accel/Decel] a po radizastavi, pokud se vstup
stane neaktivnim. Platny staiepiSe tentoifkaz.
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t201 a t202 13”10V In Ctrl” Vybiratizeni 0-10 V nebal0 V jako rychlostni
Volby referenci. Zdroj startu se némi.
pokraé. 14720mA In Ctrl” Vybiratizeni 4-20 mA jako rychlostni referenci.. Zdroj
startu se nesmi.
15"Anlg Invert” Invertuje Skalovani arovni analogoveého vstupu

nastavené v t211 [Anlg In 0-10V Lo] a t212 [Anig0n
10V Hi] nebo t213 [Anig In 4-20mA Lo] a t214 [Anlg

In 4-20mA Hi].
16-27 Rezervovano
t211 [Anig In 0-10V Lo] Souvisejici parametry: d020, P104, P108, t201, t202

m Zastavte mni¢ pred zngénou tohoto parametru.

Nastavuje Uroveanalogového vstupu odpovidajici P104 [Minimum Frpgkud je vstup 0 — 10V
pouZit v P108 [Speed Reference].

Analogova inverze fize byt dosaZzena nastavenim této hodnét§iwez t212 [Anlg In 0-10V Hi]
nebo nastavenim t201 — t202 [Digital Inx Sel] nébuadl5 "Anlg Invert”.

Hodnoty  Tovarni 0.0%
Min/Max 0.0/100.0%
Zobrazeni 0.1%

P105 Maximum Fraq] s

P04 [Minimum Freq)

211 [Anlg In 0-10VLa] 1242 [Anig In 0-10V Hi]

t212 [Anlg In 0-10V Hi] Souvisejici parametry: d020, P105, P108, t201, t202
Nastavuje urovieanalogového vstupu odpovidajici P105 [Maximum Eneokud je vstup 0 — 10 V
pouZzit v P108 [Speed Reference].

Analogova inverze fi¥e byt dosaZzena nastavenim této hodnoty mens2mh&ZAnig In 0-10V Lo]

nebo nastavenim t201 — t202 [Digital Inx Sel] nébudl5 "Anlg Invert”.

Hodnoty  Tovarni 100.0%
Min/Max 0.0/100.0%
Zobrazeni 0.1%
t213 [Anlg In 4-20mA Lo] Souvisejici parametry: d021, P104, P108, t201, t202

Nastavuje Uroveanalogového vstupu odpovidajici P104 [Minimum Frpgkud je vstup 4 — 20 mA
pouZzit v P108 [Speed Reference].

Analogova inverze fi¥e byt dosaZzena nastavenim této hodnétiwez t214 [Anlg In 4-20mA Hi]
nebo nastavenim t201 — t202 [Digital Inx Sel] nébudl5 "Anlg Invert”.

Hodnoty  Tovarni 0.0%
Min/Max 0.0/100.0%
Zobrazeni 0.1%
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Skupina Svorkovnice (pokraovani)

t214 [Anlg In 4-20mA Hi]
Nastavuje Uroveanalogového vstupu odpovidajici P105 [Maximum FEneokud je vstup 4 —

20 mA pouzit v P108 [Speed Referencel].

Souvisejici parametry: d021, P105, P108, t201, t202

Analogova inverze fi¥e byt dosaZzena nastavenim této hodnoty men32@d8ZAnlg In 4-20mA Lo]
nebo nastavenim t201 — t202 [Digital Inx Sel] nébudl5 "Anlg Invert”.

Hodnoty

Tovarni 100.0%
Min/Max 0.0/100.0%
Zobrazeni 0.1%

t221 [Relay Out Sel]
Vybird podminku, ktera émi stav kontakt vystupniho relé.

Souvisejici parametry: P103, t222, A451

Volby

0 "Ready/Fault” (Tovarni)

Relé n&ni stav pi zapnuti napajeni. To indikuje, Ze
meéni¢ je pipraven kéinnosti. Relé vraci #i¢ do
netinného stavu i) vypnuti napéjeni nebaripchybs.

1 At Frequency”

Méni¢ dosahl pikazané frekvence.

2 "Motor Running”

Motor dostava energii z #nice.

3 "Reverse” Meénici je prikazana zrdna snéru ot&eni.
4 "Motor Overload” Existuje stav fetizeni motoru.
5”Ramp Reg” Regulator rampy koriguje naprogramovaagy

zrychleni/zpomaleni, aby@deSel chyb proudového
nebo naptového petizeni.

6 "Above Freq”

Méni¢ preséhl hodnotu frekvence (v Hz) nastavenou
v 1222 [Relay Out Level].

7 "Above Cur”

Méni¢ presahl hodnotu proudu (% A) nastavenou

v 1222 [Relay Out Level].

DuleZité: Hodnota pro t222 [Relay Out Level] musi byt
zadéna v procentech jmenovitého proudinite.

8 "Above DCVolt”

Méni¢ preséhl hodnotu n&gi DC sk#rnice nastavenou
v 1222 [Relay Out Level].

9 "Retries Exst”

Prekratena hodnota nastavena v A451 [Auto Rstrt
Tries].

10"Above Anig V"

» Napti analogového vstupu (I/O svorka 13)
piesahlo hodnotu nastavenou v t222 [Relay Out
Levell.

» Toto nastaveni parametruize byt také pouZzito
pro indikaci spinaciho bodu PTC, pokud je vstup
(/0 svorka 13) fipojena k PTC nebo externimu
rezistoru.

* Pro nastaveni prahu pouZijte t222.

11 "Param Control”

Povolujetizeni vystupu fes sfovou komunikaci
zapsanim do t222 [Relay Out Level].
(0 = vypnuto, 1 = zapnuto)

12 "NonRec Fault”

Prekratena hodnota A451 [Auto Rstrt Tries].

13-22

Rezervovano
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Skupina Svorkovnice (pokraovani)

t222 [Relay Out Level]

@ 32 bitovy parametr
Nastavuje spinaci hodnotu pro digitalni vystupté,rpokud je hodnota t221 [Relay Out Sel]
nastavena na 6, 7, 8, 10 nebo 11.

Souvisejici parametry: t221

Nastaveni t221 | Min/max t221
6 0/400 Hz
7 0/180%
8 0/815V
10 0/100%
11 0/1
Hodnoty  Tovarni 0.0
Min/Max viz vyse

Zobrazeni 0.1
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Skupina Komunikace

C301 [Language]
Nastavuje jazyk zobrazovany vzdalenou komugtikaolbou.

Volby 1 "English” (Tovarni)
2 "Second Lang”
(Rezervovano)
C302 [Comm Data Rate] Souvisejici parametry: d015

Nastavuje rychlost sériové komunikace pro port FESAESI).
DileZité: Zména se projevi az po vypnuti a zapnuti napajeni.

Volby 071200
172400

2"4800”

379600" (Tovarni)
4719.2K”
5738.4K”

C303 [Comm Node Addr] Souvisejici parametry: d015
Nastavuje n6dovou adreswnice pro port RS485 (DSl)ippouziti sfového gipojeni.
DileZité: Zména se projevi az po vypnuti a zapnuti napajeni.

Hodnoty  Tovarni 100
Min/Max 1/247
Zobrazeni 1
C304 [Comm Loss Action] Souvisejici parametry: d015, P107, C305
Vybird odezvu rénic¢e na ztratu fipojeni komunikace nebo nadmé komunika&nich chyb.
Volby 0 "Fault” (Tovarni) Méni¢ vyvola chybu F81 Comm Los a dojede
do zastaveni.
1 "Coast Stop” Zastavi ngni¢ pres dojezd do zastaveni.
2 "Stop” Zastavi ngni¢ podle nastaveni P107 [Stop Mode].
3"Continu Last” Méni¢ pokraiuje v provozu rychlosti nastavenou

komunikaci a uloZzenou v p&nhRAM.
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Skupina Komunikace (pokra¢ovani)

C305 [Comm Loss Time] Souvisejici parametry: d015, C304
Nastavuje dobu, po kterou budeém zistavat ve ztré&komunikace, neZ provede volbu nastavenou
v C304 [Comm Loss Action].

Hodnoty  Tovarni 5.0s
Min/Max 0.1/60.0 s
Zobrazeni 0.1s

C306 [Comm Format]

Vybiré protokol (pouze RTU), datové bity (pouzeaBavych bifi), paritu (None, Bren, Gld) a stop
bity (pouze 1 stop bit) pouZité na portémte RS485.

Pro detaily o pouZiti komunikaich vlastnosti gnice viz Riloha C.

Diilezité: Zmena se projevi aZ po vypnuti a zapnuti napéjeni.

Volby 0 "RTU 8-N-1” (Tovarni)
1"RTU 8-E-1"
2 "RTU 8-0-1"
3"RTU 8-N-2
4"RTU 8-E-2"
5"RTU 8-0-2"

C307 [Comm Write Mode]

Urcéuje, zda budou zémy paramett provedené fes komunikani port uloZzené a uchované v pevné
paneti (NVS) nebo pouze v pasti RAM. Pokud jsou uloZeny v patti RAM, hodnoty budou f
vypnuti ztraceny.

Volby 0 "Save” (Tovarni)
1"RAM Only”

POZOR: Existuje riziko poSkozeni ¥zeni. Pokud je kontrolér naprogramovan, aby
ukladal data paramétido zalohované patti (NVS) prilis ¢asto, part’ NVS rychle
pfesdhne svoji Zivotnost agobi to nefunénost nénice. Nevytvdejte program, ktery
¢asto pouziva konfigurovatelné vystupy pro zapispdaametit do pansti NVS, pokud
neni C307 [Comm Write Mode] nastaven na volbu 1.
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Skupina Roz&fené programovani

A401 [Accel Time 2] Souvisejici parametry: P109

Pokud je aktivni, nastavuje pénerychleni pro vSechny nisty rychlosti krond krokovani. Pro
detaily viz diagram na str. 1-20.
Maximum Freq / Accel Time = Accel Rate

Hodnoty  Tovarni 20.0s
Min/Max 0.0/600.0 s
Zobrazeni 0.1s

P105 [Maximum Freq]

&

&
s

Speed ai? %
&y 2

i-
P09 or A401 P110 or A402
'Il [Accel Time ¥] |‘ L " [Decel Time ¥ |‘.

A402 [Decel Time 2] Souvisejici parametry: P110

Pokud je aktivni, nastavuje pénmepomaleni pro vSechny poklesy rychlosti kéoknokovani. Pro
detaily viz diagram na str. 1-20.

Maximum Freq / Decel Time = Decel Rate

Hodnoty  Tovéarni 20.0s
Min/Max 0.1/600.0 s
Zobrazeni 0.1s

P105 [Maximum Freq)

%

B,
%
>

&
Speed 5@@@
o=

|:| -
P08 ar A401 P110 or Ad02
‘E|I [Aecel Time ¥ |‘ L *' [Decel Time x] |'.
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Skupina Roz&fené programovani (pokraovani)

A403 [S Curve %]
Nastavuje procentéasu zrychleni nebo zpomaleni, kteréijielgno k ramp jako S Kivka. Cas je
piicten, 1/2 na zstku a 1/2 na konci rampy.

Hodnoty  Tovarni 0% (Zakézané)
Min/Max 0/100%
Zobrazeni 1%
Piiklad: 50% S Curve

Accel Time =10s
Nastaveni S4kvky = 50%
Cas S-kivky =10x0.5=5s
Celkovyéas =10+5=15s

Target

Target'’2

1/2 3 Curve Time I Accel Time ’:‘ 1/2 3 Curve Time ’l
2.5 Seconds 10 Seconds 2.5 Saconds |

4 Total Time to Accelerate = Accel Time + S Curve Time Pl

A404 [Jog Frequency] Souvisejici parametry: P195, t201, t202, A405
Nastavuje vystupni frekvenci, pokud je vyda&fkaz krokovani.
Hodnoty  Tovarni 10.0 Hz
Min/Max 0.0/P105 [Maximum Freq]
Zobrazeni 0.1 Hz
A405 [Jog Accel/Decel] Souvisejici parametry: t201, 1202, A404
Nastavuje dobu zrychleni a zpomaleni, pokud je mygittkaz krokovani.
Hodnoty  Tovarni 10.0s
Min/Max 0.1/600.0 s
Zobrazeni 0.1s
A409 [Internal Freq] Souvisejici parametry: P108

Dava ngnici prikaz frekvence, pokud je P108 [Speed Referencehwvas na 1 "Internal Freq”.
Pokud je povoleno, zéni tento parametrifkdzanou frekvenci v "realnéase” pomoci Sipek

Z integrované klavesnice, kdyZ je v programovacidalun

Dilezité: Pokud je jednou poZzadovana frekvence dosaZzena ayiusro uloZeni této hodnoty do
pantti EEPROM stisknuta klavesa Enter. Pokudijedpstisknutim klavesy Enter stisknuta klavesa
Esc, frekvence se vrati na originalni hodnotu podlenalni Kivky zrychleni/zpomaleni.

Hodnoty  Tovarni 60.0 Hz
Min/Max 0.0/400.0 Hz
Zobrazeni 0.1 Hz
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Skupina Roz&fené programovani (pokraovani)

A410 [Preset Freq OfY Souvisejici parametry: P108, P109, P110, t210,,t202
A411 [Preset Freq 1] A401, A402
A412 [Preset Freq 2]

A413 [Preset Freq 3]

Hodnoty = A410 tovarni 0.0 Hz
A411 tovarni 5.0 Hz
A412 tovarni 10.0 Hz
A413 tovarni 20.0 Hz
Min/Max 0.0/400 Hz
Zobrazeni 0.1 Hz

Poskytuje hodnotu pevné frekvence, pokud je t2@02 [Digital Inx Sel] nastaven na 4 "Preset
Frequencies”.

Aktivni ptedvoleny vstup fepiSe rychlostniifkaz, jak je ukazano na diagramu na str. 1-20.

@ Pro aktivaci A410 [Preset Freq 0] nastavte P1@@§8 Reference] na volbu 4 "Preset Freq 0-3".

Stav dig. vstupu 1 Stav dig. vstupu 2 Zdroj frekvence Pouzity parametr

(I/0 svorka 05) | (/O svorka 06) zrychleni/zpomaleffi
0 0 A410 [Preset Freq 0] [Accel Time 1] / [DecemB 1]
1 0 A410 [Preset Freq 1] [Accel Time 1] / [DecemB 1]
0 1 A410 [Preset Freq 2] [Accel Time 2] / [DecemB 2]
1 1 A410 [Preset Freq 3] [Accel Time 2] / [DecemB 2]

@ pokud je digitalni vstup nastaven na "Accel 2 &Ble2” a vstup je aktivni, tento vstupepise
nastaveni podle této tabulky.

A418 [Skip Frequency] Souvisejici parametry: A419
Nastavuje frekvenci, kteroudmi¢ bude vynechavat.
Nastaveni 0 zakazuje tento parametr.

Hodnoty  Tovarni 0 Hz
Min/Max 0/400 Hz
Zobrazeni 1Hz
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Skupina Roz&fené programovani (pokraovani)

A419 [Skip Freq Band] Souvisejici parametry: A418
Nastavuje interval frekvenci okolo A418 [Skip Frequay]. A419 [Skip Freq Band] se aplikuje nad a
pod aktudlni vynechanou frekvenci.

Nastaveni 0.0 zakazuje tento parametr.

Hodnoty  Tovéarni 0.0 Hz
Min/Max 0.0/30.0 Hz
Zobrazeni 0.1 Hz
Frequency Command
‘Erequency
Drive Qutput
l‘Frequmcy
e y__=\_________ .
: 2x Skip
Skip Frequency p 5 Frequency Band
L _F N _w
Time * L
A424 [DC Brake Time] Souvisejici parametry: P107, A425

Nastavuje dobu, po kterou je do motoru zaveden 2@i&i proud. Viz parametr A425 [DC Brake
Level].

Hodnoty = Tovéarni 0.0s
Min/Max 0.0/99.9 s (nastaveni 99.9 =pEzng)
Zobrazeni 0.1s
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Skupina Roz&fené programovani (pokraovani)

A425 [DC Brake Level] Souvisejici parametry: P107, A418
Definuje maximalni DC brzdici proud v Ampéreaispbici na motor, pokud je P107 [Stop Mode]
nastaven hdi na "Ramp” nebo "DC Brake”.

Hodnoty  Tovarni Jmenovity proud &nice x 0.05
Min/Max 0.0/(Jmenovity proud &mi¢e x 1.8)
Zobrazeni 0.1A
Ramp-to-Stop Hode D Injection Braking Mode
Vakags
i f i :
g N o [EC Eraks Time] 1:'3 Spesd | |DC Breks Time] i
’ 4 | D Brake Lave] = |[D Brake Level]
- Time ' * T
Skop Command Shop Command

POZOR: Pokud existuje nebezfieirazu z dvodi pohybu z&izeni nebo materialu,
musi byt pouZzito pomocné brzdicitizzeni.

POZOR: Tato vlastnost by negta byt pouZzita u motdrsynchronnich nebo
s permanentnimi magnety. Motory se mohéhdm brzéni demagnetizovat.

A427 [DB Resistor Sel] Souvisejici parametry: A428

m = Zastavte @ni¢ pred zngénou tohoto parametru.
Povoluje /zakazuje externi dynamické kirfid Tento parametr je mozné pouZzit jen &nidi
o velikosti ramu C.

Nastaveni| Min / max

0 "Disabled”

1 "Normal RA Res” (5% pracovniho cyklu) — viz TakalB.C na str. B-2
2 "No Protection” (100% pracovniho cyklu)

3 "% Duty Cycle” omezeno na (1%-99% pracovniho ayk viz A428

Méni¢ je schopen poskytnout trvalé piné bfizd Brzdici vykon je omezen externim DB rezistorem.
Pokud je tento parametr nastaven na 1 "Normal R& Rge pouZit fislusny RA rezistor (viz vydy
podle Tabulky B.C), rni¢ poskytuje vypotem ochranu rezistorui@d getizenim. Ale mni¢
nemiZe chranit proti chybIGBT brzdy.

POZOR: Existuje nebezpg pozaru, pokud nejsou chifry externi rezistory. Blok
externich rezistdr se musi chréanitipd grehratim sdm nebo musi byt pouzity ochranné
obvody ukazané na Obr. B.3 na str. B-7 nebo ekental.

Hodnoty  Tovarni 0
Min/Max 0/3
Zobrazeni 1
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A428 [DB Duty Cycle] Souvisejici parametry: A427

m = Zastavte @ni¢ pred zngénou tohoto parametru.
Vybira povoleny pracovni cyklus pro externi dynakfiicezistor, pokud je A427 [DB Resistor Sel]
nastaven na 3. Tento parametr je mozné pouZit fnica o velikosti ramu C.

Hodnoty = Tovéarni 5%
Min/Max 1/99%
Zobrazeni 1%

A433 [Start At PowerUp]

m = Zastavte @ni¢ pred zngénou tohoto parametru.

Povoluje/zakazuje vlastnost, ktera dovolujik@zim Start nebo Run &ni¢i automaticky pokréovat
v bé¢hu pikdzanou frekvenci po obnoveni napéjeni. PoZzadgj&thi vstup nakonfigurovany jako
Start nebo Run a platny startovaci kontakt.

POZOR: Pokud je tento parametr pouZit v nevhodné aplikanize zmisobit
poskozeni zdzeni nebo Uraz osob. Nepouzivejte tuto funkci be&xzeni pisluSnych
mistnich, narodnich nebo mezindrodnich zékorstandard, pravidel nebo
primyslovych péivodai.

Volby 0 "Disabled” (Tovarni)
1 "Enabled”
A434 [Reverse Disable] Souvisejici parametry: d006

m = Zastavte @ni¢ pred zngénou tohoto parametru.

Povoluje/zakazuje funkci, ktera dovoluje &@m snéru ot&eni motoru. Fkaz reverzace fize fijit
digitalnim gikazem, z klavesnice nebo sériovyitikpzem. VSechny reverzujici vstupgetns
dvouvodtového Run Reverse budou ignorovany, pokud je ragerzakdzana.

Volby 0 "Rev Enabled” (Tovarni)
1 "Rev Disabled”

A435 [Flying Start En]
Nastavuje stav, ktery dovolujeémi¢i se znovu fipojit k tog¢icimu se motoruipaktualnich otékach.

Volby 0" Disabled” (Tovarni)
1" Enabled”
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Skupina Roz&fené programovani (pokraovani)

A436 [Compensation]
Povoluje/zakazuje volbu korekce, kterézm vylepSit problémy s nestabilitou motoru.

Volby 0" Disabled” (Tovarni)

1 "Electrical” (Tovarni) Ne¢které kombinace gmici/motortt maji vlastni
nestability, které se projevuji jako nesinusovéupso
motoru. Toto nastaveni se pokusi upravit tyto stavy

2 "Mechanical” Ne¢které kombinace gmi¢u/motor maji mechanické
rezonance, které mohou byt vybuzeny proudovou
regulaci ndni¢e. Toto nastaveni zpomali odezvu
regulace proudu a pokusi se upravit tyto stavy.

3 "Both”

A437 [Slip Herz @ FLA|] Souvisejici parametry: P103
Kompenzuje vlastni skluz indtikiho motoru. Tato frekvence jéipoctena k pikazané frekvenci
podle proudu motoru.

Hodnoty = Tovéarni 2.0 Hz
Min/Max 0.0/10.0 Hz
Zobrazeni 0.1 Hz
A438 [Process Time Lo] Souvisejici parametry: d010, P104

Skaluje dobu, kdy #ni¢ bézi na P104 [Minimum Freq]. Pokud je nastaven naitmou hodnotu,
d010 [Process Display] indikuje trvani procesu.

Hodnoty = Tovérni 0.00
Min/Max 0.00/99.99
Zobrazeni 0.01
A439 [Process Time Hi] Souvisejici parametry: d010, P105

Skaluje dobu, kdy #ni¢ bézi na P105 [Maximum Freq]. Pokud je nastaven nalleenu hodnotu,
d010 [Process Display] indikuje trvani procesu.

Hodnoty  Tovarni 0.00
Min/Max 0.00/99.99
Zobrazeni 0.01
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A440 [Process Factor] Souvisejici parametry: d010
Skaluje hodnotu zobrazenou v d010 [Process Display]
Output Freq x Process Factor = Process Display

Hodnoty  Tovéarni 30.0
Min/Max 0.1/999.9
Zobrazeni 0.1

A441 [Bus Reg Mode]
Ridi ¢innost naptové regulace gmice, kterd je normathaktivni gi zpomalovani nebo néstu
napeti skernice.

Volby 0" Disabled
1 "Enabled” (Tovarni)

A442 [Current Limit]
Maximalni dovoleny vystupni proud, neZ se objeviygiové omezeni.

Hodnoty = Tovéarni Jmenovity proud &nice x 1.5
Min/Max 0.1/(Jmenovity proud &mic¢e x 1.8)
Zobrazeni 0.1A
A444 [Motor OL Select] Souvisejici parametry: P102, P103

Méni¢ poskytuje ochranuipd fretizenim motoru fidy 10. Nastaveni O - 2 vybiténitel odlekteni
pro funkci gretizenti ft.

Volby 0 "No Derate" (Tovarni)
1 "Min Derate*
2 "Max Derate*

. No Derate . Min Derate . Max Derate
100 5100 5100
S 80 3 8 3 80
o ] )
5 60 = 60 5 60
=2 = o
= 40 = w0 =)
o)
& 20 2 2 2w
20 S ) S0
° 0 25 50 75 100 125 150 175 200 e 0 25 50 75 100 125 150 175 200 e 0 25 50 75 100 125 150 175 200

% of P102 [Motor NP Hertz] % of P102 [Motor NP Hertz] % of P102 [Motor NP Hertz]
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A446 [PWM Frequency]
Nastavuje nosnou frekvenci pro vystuptivku PWM. Graf niZze poskytuje voditko pro pokles
vykonu podle nastaveni frekvence PWM.
DiileZité: Ignorovani voditka poklesu vykonuiie zmensit vykon gnice.
Hodnoty  Tovarni 4.0 kHz
Min/Max 2.0/10.0 kHz
Zobrazeni 0.1 kHz

100
96
92
&8
84
80
76
72
68
64
60
56
52

% Output Curent (A)

1 2 3 4 5 & 7 8 9 10
Carrier Frequency (kHz)

A448 [SW Current Trip] Souvisejici parametry: P103
Povoluje/zakazuje okam?Zité (do 100 ms) softwaroygnuti @i nadproudu.
Hodnoty  Tovarni 0.0 (Zak&zano)

Min/Max 0.0/Jmenovity proud &mic¢e x 2

Zobrazeni 0.1A
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A450 [Fault Clear]

m = Zastavte @ni¢ pred zngénou tohoto parametru.
Resetuje chybu a maze frontu chyb. PrimdrouZito pro mazani chyligs sfovou komunikaci.

Volby 0 "Ready/Idle” (Tovarni)
1 "Reset Fault”
2 "Clear Buffer” (Parametry d007 - d009 [Fault x Code])

A451 [Auto Rstrt Tries]

Nastavuje maximalni get opakovani, kdy sedni¢ pokusi smazat chybu a restartovat.
SmaZzte chybu Typu 1 a restartujte nénic.

1. Nastavte A451 [Auto Rstrt Tries] na hodnaiarou od "0”.

2. Nastavte A451 [Auto Rstrt Delay] na hodnaiarrou od "0”.

Smazte chybu OverVoltage, UnderVoltage nebo HeatdrOvrTmp bez restartovani ménice.
1. Nastavte A451 [Auto Rstrt Tries] na hodnaiarmou od "0”.
2. Nastavte A451 [Auto Rstrt Delay] na "0".

POZOR: Pokud je tento parametr pouZit v nevhodné aplikanize zmsobit
poskozeni zdzeni nebo osobni Uraz. NepouZzivejte tuto funkeid&zeni fisluSnych
mistnich, narodnich nebo mezindrodnich zékorstandard, pravidel nebo
primyslovych snirnic.

Hodnoty  Tovarni 0
Min/Max 0/9
Zobrazeni 1
A452 [Auto Rstrt Delay] Souvisejici parametry: A451

Nastavujetas mezi pokusy o restartovani, pokud je A451 [ARs$trt Tries] nastaven na nenulovou
hodnotu.

Hodnoty  Tovarni 1.0s
Min/Max 0.0/120.0 s
Zobrazeni 0.1s
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A453 [Boost Select]
Nastavuje nafii zakru (% z P101 [Motor NP Volts]) afedefinovava kivku Napsti/Frekvencé.

Souvisejici parametry: d004, P101, P102

WMeni¢ mize gidat dodateéné napti, pokud neni vybrana Volba 5

Volby

% P101 [Motor NP Volis]

1730.0, vT”

2"35.0, VT”

3740.0, VT”

4745.0, VT

Proménny moment

570.0, no IR”

6 1!0.011

7725, CT”
[Tovarni pro rgnice 3.7,
5.5,75a11kw (5.0, 7.5,
10 a 15.0 k)]

875.0, CT” (Tovarni)

9775, CT”

10710.0, CT”

117125, CT”

12715.0, CT”

13717.5,CT”

100

50

14720.0, CT”

Konstantni moment

1/2 [Motor NP Volts]

142
[Motar NP Hertz]

— D LD e

2 ) 50

% P102 [Motor NP Hertz]

100
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A457 [Maximum Voltage]
Nastavuje maximalni n&fi, které bude gni¢ dodavat.

Hodnoty  Tovarni Podle typu gmice
Min/Max 20/ Podle typu gnice
Zobrazeni 1V AC

A458 [Program Lock]
Chréni parametryipd zngnou neoprawnym personélem.

Volby 0 "Unlocked” (Tovarni)

1 "Locked”

A459 [Testpoint Sel]
PouZivano servisnimi pracovniky Rockwell Automation

Hodnoty  Tovarni 400
Min/Max O/FFFF
Zobrazeni 1 Hex

A461 [Motor NP FLA]
Nastavte Stitkovy maximalni 2&bvy proud motoru..

Hodnoty  Tovéarni Podle typu gmice

Min/Max 0.1/(Jmen. proud &mice x 2)

Zobrazeni 0.1A
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K¥iZové reference parameti — podle jména

Jméno parametru  C.

Accel Time 1
Accel Time 2
Analog In 0-10V
Analog In 4-20mA
Anlg In 0-10V Hi
Anlg In 0-10V Lo
Anlg In 4-20mA Hi
Anlg In 4-20mA Lo
Auto Rstrt Delay
Auto Rstrt Tries
Boost Select

Bus Reg Mode
Comm Data Rate
Comm Format
Comm Loss Action
Comm Loss Time
Comm Node Adr
Comm Status
Comm Write Mode
Commanded Freq
Compensation
Contrl In Status
Control Source
Control SW Ver
Current Limit

DB Duty Cycle

DB Resistor Sel
DC Brake Level
DC Brake Time
DC Bus Voltage
Decel Time 1
Decel Time 2

Dig In Status
Digital In1 Sel
Digital In2 Sel
Drive Status

Drive Temp

Drive Type
Elapsed Run Time
Fault Clear

Fault 1 Code
Fault 2 Code
Fault 3 Code
Flying Start En
Internal Freq

Jog Accel/Decel
Jog Frequency
Language
Maximum Freq

P109
A401
do20
do21
1212
t211
t214
t213
A452
A451
A453
A441
C302
C306
C304
C305
C303
do1s
C307
d002
A436
do13
do12
do16
A441
A428
A427
A425
A424
doos
P110
A402
do14
t201
t202
dooé6
do22
do17
do1s
A450
doo7
doos
doo9
A435
A409
A405
A404
C301
P105

Skupina
Zéakladni program.

RozE&né program.
Zobrazeni
Zobrazeni
Svorkovnice
Svorkovnice
Svorkovnice
Svorkovnice
Roz&né program.
Roz&né program.
Roz&iné program.
RoZ&nhé program.
Komunikace
Komunikace
Komunikace
Komunikace
Komunikace
Zobrazeni
Komunikace
Zobrazeni
Roz8hé program.
Zobrazeni
Zobrazeni
Zobrazeni
Roz$éné program.
Roz#ené program.
Rozshé program.
Roz&né program.
Roz&né program.
Zobrazeni

Zakladni program.

Roz&né program.
Zobrazeni
Svorkovnice
Svorkovnice
Zobrazeni
Zobrazeni
Zobrazeni
Zobrazeni
Roz&né program.
Zobrazeni
Zobrazeni
Zobrazeni
Roz&né program.
RozZ&né program.
RoZ&nhé program.
Ro#8né program.
Komunikace

Zéakladni program.

Str.

3-11

3-19
3-7
3-7

3-14

3-14

3-15

3-14

3-28

3-28

3-29

3-26

3-1
3-1§
3-17
3-1§
3-17
3-6
3-18

3-3

3-25
3-5
3-5

3-26
3-24
3-23
3-23
3-21

3-3

3-12

3-19
3-6
3-13
3-13
3-4
3-7
3-6

3-4
3-4

3-2§
3-24
3-20
3-20
3-20

3-17

3-8

Jméno parametru  C.

Maximum Voltage
Minimum Freq
Motor NP FLA
Motor NP Hertz
Motor NP Volts
Motor OL Current
Motor OL Ret
Motor OL Select
Output Current
Output Freq
Output Voltage
Preset Freq O
Preset Freq 1
Preset Freq 2
Preset Freq 3
Process Display
Process Factor
Process Time Hi
Process Time Lo
Program Lock
PWM Frequency
Relay Out Level
Relay Out Sel
Reset To Defalts
Reverse Disable
S Curve %

Skip Freq Band
Skip Frequency
Slip Hertz @ FLA
Speed Reference
Start At PowerUp
Start Source
Stop Mode

SW Current Trip
Testpoint Data
Testpoint Sel

A457
P104
A461
P102
P101
P103
P111
Ad44
doo3
doo1
doo4
A410
A411
A412
A413
do10
A440
A439
A438
A458
A446
t222
t221
P112
A434
A403
A419
A418
A437
P108
A433
P106
P107
A448
do19
A459

Skupina

Roz&né program.
Zakladni program.
Roz$ené program.
Zakladni program.
Zakladni program.
Zakladni program.
Zakladni program.
Roz&né program.
Zobrazeni
Zobrazeni
Zobrazeni
Ro¥&né program.
Ro¥&né program.
Ro¥&né program.
Ro¥&né program.
Zobrazeni
Rosné program.
Roz8né program.
Ro#8né program.
Roz%&né program.
RoZ&hé program.
Svorkovnice
Svorkovnice
Zakladni program
Ropsné program.
Roz&né program.
Roz&né program.
Ro28né program.
RozB&tné program.

Zéakladni program.

RozZ&né program.
Zéakladni program.
Zakladni program.
Roz&né program.
Zobrazeni
RoZ&né program.

Str.
3-30
3-8
3-30
3-8
3-8
3-8
3-12
3-26
3-3
3-3
3-3
3-21
3-21
3-21
3-21
3-4
3-26
3-25
3-25
3-30
3-27
3-26
3-25
. 312
3-24
3-20
3-22
3-21
3-25
3-11
3-24
3-9
3-10
3-27
3-7
3-30



3-32 Programovani a parametry

Poznamky:
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Kapitola 4

Odstra novani problém

Kapitola 4 poskytuje informace, které vas povedduog@straiovani problém s nenicem
PowerFlex 4M. RloZen je seznam a popis chybémte (s moznymieSenim, pokud je
pouzitelné).

Pro informace o ... Viz str. ...
Stav nenice 4-1
Chyby 4-1
Popisy chyb 4-3
Spol&né @iznaky a opravna opgani | 4-5

Stav ménice

Podminky a stavy #mice jsou neustale monitorovany. Jakékolivémg budou indikovany
pomoci integrované klavesnice.

LED indikace

Pro informace o stavech indikatiom ovladaich meni¢e viz str. 2-3.

Chyby

Chyba je stav, ktery zastavinic. Existuji dva typy chyb.

Typ Popis chyby

O] Auto-Reset/Run  Pokud se objevi tento typ chyby 81AAuto Rstrt Tries] je nastaven na
hodnotu ¥tSi nez 0, spusti se uZivatelsky definovaagové A452 [Auto
Rstrt Delay]. KdyZasova& dosahne nuly, gmi¢ se pokusi chybu
automaticky smazat. Pokud podminka, ktengsmpila chybu iz netrva,
chyba bude resetovana &nmit restartovan.

@ Non-Resetable  Tento typ chybyike vyZadovat opravu&nice ¢i motoru nebo je
zpisoben instalaaii programovou chybou.iRina chyby musi byt
odstragna gredtim, neZ bude chyba smazana.
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Indikace chyby

Stav Zobrazeni

Méni¢ indikuje chybu. -

Integrovana klavesnice poskytuje vizualni o DL LIS

upozorreni na chybovy stav zobrazenim -;w_:: F S E 5 Onurs

nasledujiciho. e PR A% AW k|

° Bllka]I’CI’ dislo Chyby PROGRAM  FAILT —_—

- Blikajici indikétor chyby. O e o (D)

Pro gepnuti na ovladani z integrované klavesri *-'-"""_f,.-_._"""-'-*- P

stiskrste Escape. \, —.-/ "“’:Qj’ _
(s GeD) ) =) (0)

'-Tl'z-_i_-_'-" \j’ h: -
A ‘?_> I

Ruéni mazani chyby

|

Krok Klavesa(y)
1. Pro potvrzeni chyby stiskte Esc. Informace o chylbude odstraina a nizete
pouZzit integrovanou klavesnici.
Pro zobrazeni informace o posledni chypristupréte dO07 [Fault 1 Code].
2. Zjistéte @icinu chyby. Ped smazanim chyby musi byfigina odstrasina. Viz
Tabulka 4.A.
3. Po opra¥ smazte chybu jednim z nasledujicich postup
« Pokud je P107 [Stop Mode] nastaven na hodnotu o9&z "3”, stisknéte @
Stop.
* Vypnéte a zapéte napajeni.
« Nastavte A450 [Fault Clear] na "1" nebo "2".
e Pokud je t201 — t202 [Digital Inx Sel] nastavermoibu 7 "Clear Fault”,
rozepréte a sepéte digitalni vstup.

Automatické mazani chyby

Volba/krok

Smazani chyby typu 1 a restartovani rénice.

1. Nastavte A451 [Auto Rstrt Tries] na hodnotzmou od "0”.
2. Nastavte A451 [Auto Rstrt Delay] na hodnotamou od "0”.

Smazani chyby OverVoltage, UnderVoltage nebo Heatdi OvrTmp bez restartovani ménice.
1. Nastavte A451 [Auto Rstrt Tries] na hodnotzmou od "0”.
2. Nastavte A452 [Auto Rstrt Delay] na "0".

Auto Restart (Reset/Run)

Funkce Auto restart dava moznost, alynith automaticky smazal chybu a restartoval se bez
zasahu uzivatele nebo aplikace. To utpe vzdaleny nebo bezobsluzny provoz . Pouze
n¢které chyby je mozné mazatéleré chyby (Typ 2), které indikuji moZznou porualasti
meéni¢e, nejsou resetovatelné.

Pro povoleni této vlastnosti byéha byt pouZzita vystraha, Zeém¢ se pokusi vyslat vlastni
startovaci fikaz zaloZeny na vybraném uzivatelském naprograniova
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Popisy chyb

Tabulka 4.A Typy chyb, popis a opakeni

C. | Chyba Typ™® | Popis Akce

F2 | Auxiliary Input |© Pomocny blokovaci |1. Zkontrolujte vzdalené zapojeni.
vstup rozepnut. 2. Owite umyslnou chybu v nastaveni

komunikace.

F3 Power Loss @ Napsti na DC sbrnici | 1. Sledujte nizké n&gi nebo peruseni
zistalo pod 85% napajeni.
jmenovité hodnoty | 2. Zkontrolujte vstupni pojistky.

F4 UnderVoltage |® Napsti na DC sbrnici | Sledujte nizké naji nebo peruseni
kleslo pod minimalni | napajeni.
hodnotu.

F5 OverVoltage O] Napsti na DC sbrnici | Sledujte Spiky vysokého nagti nebo
presahlo maximalni |prechodové stavy na napéjenfepeti
hodnotu. shérnice mize byt zgisobeno také

rekuperaci motoru. ZtSetecas zpomaleni
nebo instalujte dynamickou brzdu.

F6 Motor Stalled |® Méni¢ neni schopen | ZvétSete P109 a/nebo A402 [Accel Time
urychlit motor. X] nebo redukujte z&¥ tak, aby vystupni

proud néni¢e nepesahl hodnotu
nastavenou v A089 [Current Limit].

F7 Motor Overload | ©® Vnitini elektronické | 1. Existuje piliSné zatiZzeni motoru.
vypnuti [ pretizeni. Redukujte zat tak, aby proud gmice

nepg‘esahl hodnotu nastavenou
parametrem P103 [Motor OL Curent].
2. Owite nastaveni A453 [Boost Select].
F8 Heatsink O] Teplota chladie 1. Zkontrolujte, zda nejsou Zebra chiai
OvrTmp pieséhla blokovana nebo Spinava. &te, Ze
preddefinovanou okolni teplota nefeséhla 40°C (104°F)
hodnotu. pro instalace IP 30/ NEMA 1/ UL Typ 1
nebo 50°C (122°F) pro IP 20 / Oteny
typ.
2. Zkontrolujte ¢trak.
F12 | HW @) Vystupni proud Zkontrolujte naprogramovani. Zkontrolujte
OverCurrent meénice presanhl priliSné zatiZzeni, nespravné nastaveni
hardwarovy proudovy| A453 [Boost Select], ifliS vysoké DC
limit. brzdici nagti nebo jiné piciny nadproudu.

F13 | Ground Fault |®@ Byla detekovan zkrat | Zkontrolujte motor a zapojeni vystupnich
k zemi na jedné nebo| svorek n&nice a stav uzenami.
vice vystupnich
svorkach.

@ Pro popis typ chyb viz str. 4-1.
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C. |Chyba Typ® | Popis Akce

F33 | Auto Rstrt Tried @ Méni¢ se nedsgsns Opravte pi¢inu chyby a rdné smaZzte.
pokusil smazat chybu
a obnovit chod p&iem
pokusi A451 [Auto
Rstrt Tries].

F38 | Phase U to Gnd®@ Detekovéna chyba fazé. Zkontrolujte vedeni mezi#nicem a

F39 | Phase V to Gng k zemi mezi minicem motorem.

F40 | Phase W to Gnd a motorem v této fazi.,| 2. Zkontrolujte uzemgni motoru.

3. Vymeite meni¢, pokud nerize byt
chyba smazéana.

F41 | Phase UV Short® Nadn®rny proud byl |1. Zkontrolujte motor a zapojeni

F42 | Phase UW Short detekovan mezetmito | vystupnich svorek #mice na zkrat.

F43 | Phase VW Shoft vystupnimi svorkami. | 2. Vymeite meni¢, pokud nerize byt

chyba smazéana.

F48 | Params Ménici bylo prikdzano| 1. Smazte chybu nebo vyie a zaptte

Defaulted zapsat tovarni hodnoty napéjeni manice.
do EEPROM. 2. Naprogramujte parametryenice, jak je
potreba.

F63 | SW O] Parametr A448 [SW | Zkontrolujte poZadavky zatiZzeni a

OverCurrent Current Trip] byl nastaveni A448 [SW Current Trip].
prekroien.

F64 | Drive Oveload | @ Prekraten jmenovity | ZmenSete zatizeni nebo prodluzte Accel
vykon nenice 150% | Time.
po dobu 1 min nebo
200% po dobu 3 s.

F70 | Power Unit @ Byla detekovana 1. Vyprete a zapiéte napdjeni.
porucha v napgjeci |2. Vymgiite nmeni¢, pokud nemze byt
¢asti nenice. chyba smazana.

F71 | Net Loss Chyba komunik@ | 1. Vyprste a zap#te napajeni.

Site. 2. Zkontrolujte komunikéni kabely.
3. Zkontrolujte nastaveni adaptéru.
4. Zkontrolujte stav externi git
F81 | Comm Loss @ Port RS485 (DSI) 1. Pokud nebyl adaptér umysladpojen,
pirestal komunikovat. zkontrolujte zapojeni portu. Podle
potieby vyneite zapojeni, expandeér
portu, adaptéry nebo celyemic.
2. Zkontrolujte pipojeni.
3. Adaptér byl umyskhodpojen.
4. Vyprete pres C304 [Comm Loss
Action].
F100| Parameter @ Kontrolni sodet ¢teny | Nastavte P112 [Reset To Defaults] na
Checksum z desky neodpovida |volbu 1 "Reset Defaults”.
vypoctenému.

F122|1/O Board @ Byla detekovana 1. Vyprete a zap#éte napdjeni.

Failed porucha wizeni 2. Vymente meni¢, pokud nerize byt
meénice a l/Ogasti. chyba smazana.

@ Pro popis typ chyb viz str. 4-1.
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Spolené priznaky a opravna opateni

Motor se nerozel&éhne.

Pri¢ina(y) Indikace | Opravna opatieni
K motoru nevede vystupni n&p | Zadna Zkontrolujte napajeci obvod
» Zkontrolujte napédjeci n&f.
» Zkontrolujte pojistky a feruseni.
Zkontrolujte motor.
* Owite, Ze motor je spra¥rpripojen.
Zkontrolujte vstupnfidici signdly.
* Owite, Ze je pitomen signal Start.
U dvouvodEovéhorizeni zkontrolujte, Ze
signél RunForward nebo RunReverse jsou
aktivni, ale ne oba.
* Owite, Ze I/O svorka 01 je aktivni.
* Owite, Ze P106 [Start Source] odpovida vasi
konfiguraci.
* Owite, Ze A434 [Reverse Disable] nezakazuje
pohyb.
Nespravné nastaveni z&b pro Zadna Nastavte A453 [Boost Select] na “35.0, VT*.
pocateini rozkeh.
Menic je v chylg Blikajici | SmaZzte chybu.
cervené |e Stiskrite Stop
stavove [« Vypnéte a zapite napajeni
swtlo .

Nastavte A450 [Clear Fault] na volbu 1 "Clear
Faults”.

Vypnéte a zapéte digitalni vstup, pokud je
t201 — t202 [Digital Inx Sel] nastaven na volbu
7 "Clear Fault”.

Mé&ni¢ nestartuje z integrované klavesnice.

Pri¢ina(y) Indikace | Opravna opatieni

Integrovana klavesnice neni Zelena * Nastavte parametr P106 [Start Source] na

povolena. LED nad volbu 0 "Keypad”.
klavesou |« Nastavte parametr t201 — t202 [Digital Inx Sel]
Start na volbu 5 "Local” a aktivujte vstup.
nesviti

Vstup "Stop” na I/O svorce 01 nenZadna Ripojte vstupy sprawha/nebo instalujte propojku.

piitomen.
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Mé&ni¢ nestartuje ze vstu Start nebo Run pripojenych ke svorkovnici.

Pri¢ina(y) Indikace | Opravna opatieni
Meni¢ je v chylg Blikajici | SmaZzte chybu.
cervené |e Stiskrite Stop
stavové |. Vypnéte a zapite napajeni
swtlo » Nastavte A450 [Clear Fault] na volbu 1 "Clear
Faults”.
* Vypnéte a zapite digitalni vstup, pokud je
t201 — t202 [Digital Inx Sel] nastaven na volbu
7 "Clear Fault”.
Nespravné naprogramovani. Zadna Zkontrolujte nastaveni paranietr
* P106 [Start Source] je nastaven
na volbu 0 "Keypad” nebo 5
"RS485 (DSI) Port”.
* t201 —t202 [Digital Inx Sel] je
nastaven na volbu 5 "Local” &
vstup je aktivni.
Nespravné fipojeni vstugd. Pro Zadna Ripojte vstupy sprawha/nebo instalujte propojku.
prlklady @ripojeni viz str. 1-15.
2-vodicovétizeni poZzaduje
vstup Run Forward, Run
Reverse nebo Jog.
» 3-vodiovértizeni pozaduje
vstupy Start a Stop.
» Zastavovaci vstup je vyZadovan
vzdy.
Nespravné nastaveni DIPgpinae | Zadna Nastavteippina&, aby odpovidal schématu

Sink/Source

zapojeni.

Méni¢ neodpovida na zniny v pirikazané rychlosti.

Pri¢ina(y) Indikace | Opravna opatieni
Zadna hodnota néighazi ze zdroje Indikator |«  Zkontrolujte d012 [Control Source] na spravny
prikazu. "Run”sviti zdroj.
avystup je{« Pokud je zdrojem analogovy vstup,
0 Hz. zkontrolujte gipojeni a zndte ritomnost
signalu.
e Zkontrolujte d002 [Commanded Freq] na
spravnost fikazu.
Nespravny zdroj reference byl | Zadnéa e Zkontrolujte d012 [Control Source] na spravny

vybran gres vzdalené z&eni nebo
digitalni vstup.

zdroj.

Zkontrolujte d014 [Dig In Status], zda jsou
vstupy vybrany jako alternativni zdroj. &te
nastaveni t201 — t202 [Digital Inx Sel].
Zkontrolujte P108 [Speed Reference] na zdroj
rychlostni reference. Pokud je nutné,
pieprogramuijte.

Prohlédste si diagrantizeni rychlostni
reference na str. 1-19.
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Motor a/nebo méni¢ nebudou zrychlovat na grikazanou rychlost.

Pri¢ina(y) Indikace | Opravna opatieni

Dlouhy ¢as zrychleni. Zadna reprogramujte P109 [Accel Time 1] nebo A401
[Accel Time 2].

PriliSné zatizeni nebo kratkias Zadna Porovnejte dO03 [Output Current] s A441 [Entr

zrychleni zgisobuje proudoveé Limit].

omezeni, zpomalovani nebo Odstraite pilisné zatizeni neborgprogramuijte

zastaveni rnice. P109 [Accel Time 1] nebo A401 [Accel Time 2].
Zkontrolujte nevhodné nastaveni A453 [Boost
Select].

Zdroj rychlostniho tikazu nebo | Zadna Ovite d002 [Commanded Freq].

hodnota nejsou podigekavani. Zkontrolujte d012 [Control Source] na spravnost
piikazu rychlosti.

Naprogramovani zamezuje Zadna Zkontrolujte P105 [Maximum Freq] a zde) Ze

piekrateni meznich hodnot na
vystupu nénice.

rychlost neni omezena naprogramovanim.

Cinnost motoru je nestabilni.

Pri¢ina(y)

Indikace

Opravna opatireni

Data motoru byla nespra¥n
zadana.

Zadna

1. Zadejte spravhstitkové udaje motoru do
P101, P102 a P103.
2. Povolte A436 [Compensation].
3. PouZijte A453 [Boost Select] pro redukovani
arovre stejnosmirného posunu pro zab

M éni¢ neméni smér otadéeni motoru.

Pri¢ina(y) Indikace | Opravna opatreni
Neni vybran digitalni vstup pro | Zadna Zkontrolujte t201 — t202 [Digital Inx SeljiZ\str.
reverznitizeni. 3-13). Vyberte spravny vstup a naprogramujte pro
reverzni mod.
Digitalni vstup je nespraen Zadna Ovite zapojeni vstup(viz str. 1-14).
piipojen.
Pripojeni motoru je nevhodn Zadna Zardite dva pivody.
Zapojeno pro reverzaci.
Reverzace je zakazana. Zadna Zkontrolujte A434¢RsevDisable].
Méni¢ se nezapne.
Pri¢ina(y) Indikace | Opravna opatreni
Neni givedeno napajeni k#nici. |Zadna Zkontrolujte napajeci obvody.
e Zkontrolujte napéjeci nag.
« Zkontrolujte vSechny pojistky a rozpojeni.
Propojka mezi /O svorkami P2 a|Zadnéa Instalujte propojku nebdigojte tlumivku DC

P1 neni instalovana a/nebo neni
piipojena tlumivka DC s#rnice.

skérnice.
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Poznamky:



Doplikové informace o gmi¢i A-1

Priloha A

Dopliikové informace o nénici

Pro informace o ... Viz str. ...
Jmenovité hodnoty pojistek a jigiimenice | A-1
Specifikace A-2

Jmenovité hodnoty pojistek a jistta ménice

Tabulky na nasledujicich stranach uwyadjmenovité vykony minica a informace
o doporkenych napajecich pojistkach a jéth. Oba typy ochranipd zkratem jsou podle
pozadavk UL a IEC gipustné. Vypsané velikosti jsou dopéené velikosti podle teploty
40°C a U.S. N.E.CJiné zem, staty nebo mistni normy mohou pozadovat jinéSodli
jmenovité hodnoty.

Pojistky

Jestli jsou jako pozadovany zfisob ochrany vybrany pojistky, viz dopordené typy

uvedené nize. Pokud dostupna jmenovita hodnotadproaodpovida hodnbt tabulce, nila

by byt vybrana_nejblizSi niz§menovita hodnota pojistky, kteratfgsahuje vybrany staly

jmenovity proud minice.

« IEC - BS88 (Britsky standardyast 1 a ), EN60269-1,¢ast 1 a 2, typ gG nebo
ekvivalentni by nily byt pouzit.

« UL - UL t¥idy RK1, T nebo J musi byt pouzi®y.

Jistic¢e
Nahlédrite do seznaina nasledujicich strankach pro dogene jistte obvod: (inverzni
¢as nebo pevna magneticka spusmotorové spoulte 140M.

@ Typické oznaeni zahrnuje, ale nemusi byt omezeno nésledujicasti 1 a 2: AC, AD, BC, BD, CD, DD,
ED, EFS, EF, FF, FG, GF, GG, GH.
@ Tynicka ozndeni zahrnuji: ~ Typ J - JKS, LPJ, DFJ

Typ T - JJS, JIN

Typ RK1 - LPS, KTS, KTN



A-1 Dophkové informace o gmici

Specifikace
Jmenovité vykony n&niéa
Katalogovééislo | Vystupni vykon | Vstupni piikon Ochrana proti zkratu
[kW (K)] [A] V] kVA] [A] Hojistky 140M motor. Stykace
ochrany®

100-120 V AC (£10%) 1-fazovy vstup, 0-230 V AC 3-fvy vystup
22F-V1P6N103 | 0.2(0.25) | 1.6 90-12¢ 0.8 6[4 10 14DRE-C10| 100-C09
22F-V2P5N103 | 0.4 (0.5) 2.5| 90-124 1.1 90 15 140REC16| 100-C12
D
)

22F-V4P5N103 | 0.75(1.0) | 4.5 90-12¢ 2. 18.0 30 140M-D8E-C20| 100-C23
22F-V6PON103 | 1.1(1.5) 6.0 90-124 2. 24.0 40 140M-F8E-C32| 100-C30

200-240 V AC (+10%) 1-fazovy vstup, 0-230 V AC 3-fvy vystup

22F-A1P6N103 | 0.2(0.25)| 1.6 180-265 0.f 5|3 10 140RE-B63| 100-C09
22F-A2P5N103 | 0.4 (0.5) 25| 180-265 1.6 6|5 1Q 14DRE-C10| 100-C09
22F-A4P2N103 | 0.75(1.0) | 4.2 180-265 2.p 8|2 15 14TRE-C16| 100-C12
22F-A8PON103 | 1.5(2.0) 8.0 180-265 54 2p.3 35 140M-D8E-C25| 100-C23
22F-A011N103 | 2.2 (3.0) 11.0 180-265 5.9 24.3 40 140M-F8E-C32| 100-C30

200-240 V AC (+10%) 1-fazovy vstup, 0-230 V AC 3-

&
<
>3
<

ystup, s filtrem

22F-A1P6N113 | 0.2(0.25)| 1.6 180-265 1B 5[3 14 140RE-B63 | 100-C09
22F-A2P5N113 | 0.4 (0.5) 25| 180-265 1.6 6|5 10 14DRE-C10| 100-C09
22F-A4P2N113 | 0.75(1.0)| 4.2| 180-2¢5 2.p 8[2 15 140RE-C16| 100-C12
22F-A8PON113 | 1.5(2.0) 8.0 180-265 5.4 2p.335 |140M-DS8E-C25 100-C23
22F-A011N113 | 2.2 (3.0) 11.0 180-265 59 2k.3 40 | 140M-FS8E-C32| 100-C30
200-240 V AC (+10%) 3-fazovy vstup, 0-230 V AC 3-fvy vystup

22F-B1P6N103 | 0.2(0.25)| 1.6] 180-265 0B 1|9 3 140RE-B25 | 100-C09
22F-B2P5N103 | 0.4 (0.5) 25| 180-265 1.p 2[7 6 140AE®40 | 100-C09
22F-B4P2N103 | 0.75(1.0)| 4.2 180-2¢5 241 4|9 1( 14TAE-C63| 100-C09
22F-B8PON103 | 1.5 (2.0) 8.0 180-265 4.p 9|5 19 140AE-C16| 100-C12
22F-B012N103 | 2.2 (3.0) 12.0 180-265 6.8 15.0 25 M4RE-C20| 100-C23
22F-B017N103 | 3.7 (5.0) 17.5 180-265 88 2fL.1 35 M4BE-C25 | 100-C23
22F-B025N10% |55 (7.5) | 25.0 180-265 114 272 45|  140M-F8E-G3P0-C37
22F-B033N10% |7.5(10.0) | 33.0] 180-265 16.] 385 60| 140M-F8E-G4%0-C60

380-480 V AC (+10%) 3-fazovy vstup, 0-460 V AC 3-fvy vystup

22F-D1P5N103 | 0.4 (0.5) 1.5 340-528 1.5 18 3 140MEB25 | 100-C09
22F-D2P5N103 | 0.75(1.0)| 2.5 340-528 3p 35 6 14TRE-B40| 100-C09
22F-D4P2N103 | 1.5(2.0) 4.2 340-528 5.0 6[0 10 14TRE-C10| 100-C09
22F-D6PON103 | 2.2 (3.0) 6.0 340-528 5P 62 10 14TRE-C10| 100-C09
22F-D8P7N103 | 3.7 (5.0) 8.7 340-528 7.p 83 15 14TRE-C16| 100-C12
22F-D013N10% [5.5 (7.5) 13.0] 340-528 12.9 154 25 140M-D8E-C20| 100-C23
22F-D018N10% |7.5 (10.0) 18.0] 340-528 16.3 195 30 140M-F8E-C25| 100-C23
/

22F-D024N10% [11.0 (15.0) | 24.00 340-528 21.f 26.1 40 140M-F8E-C32| 100-C30
380-480 V AC (+10%) 3-fazovy vstup, 0-460 V AC 3-fvy vystup, s filtrem

22F-D1P5N113 | 0.4 (0.5) 1.5 340-528 1.5 18 3 140MEB25 | 100-C09
22F-D2P5N113 | 0.75(1.0)| 2.5 340-528 3p 35 6 14TRE-B40| 100-C09
22F-D4P2N113 | 1.5(2.0) 4.2 340-528 5.0 6/0 10 14TRE-C10| 100-C09
22F-D6PON113 | 2.2 (3.0) 6.0 340-528 5P 62 10 14TRE-C10| 100-C09
22F-D8P7N113 | 3.7 (5.0) 8.7 340-528 7.p 83 14 14TRE-C16| 100-C12
22F-D013N11¥ |55 (7.5) 13.0] 340-528 12.9 154 25 140M-D8E-C20| 100-C23
22F-D018N114 |7.5 (10.0) 18.0] 340-528 16.3 195 30 140M-F8E-C25| 100-C23
22F-D024N114% [11.0 (15.0) | 24.00 340-528 21.f 26.1 40 140M-F8E-C32| 100-C30

@ 7akorteni katalogovéheisla ‘4’ jako N104 a N114 indikuji, Zedi¢ ma vnitni IGBT brzdu.
@ Nahlédrte do vylsrové firucky Bulletinu 140M pro uteni, jaké velikosti rAmu a brzdici schopnosti
vyZaduje vaSe aplikace.
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Schvaleni

UL5CaC EMC Diraclive B/338/EEC, LV Dir. T322E
C5A 222 ( € LV EME0172
[+ Us M. 14 ERAC: EN 61800-3

Analogovéridici vstup

Vstupni/vystupni jmenovité hodnoty
Vystupni frekvencd — 400 Hz (programovatelna)
Ucinnost: 97.5% (typicka)

SRC (Source) mod SNK (Sink) méd 4 — 20 mA analogovyustupni impedance 250
18 — 24 V = sepnuto 0 -6V =sepnuto 0 — 10 V DC analogovyustupni impedance 10@X
0 -6V =rozepnuto 18 — 24V = rozepnuto Externi potenciometrl — 10 K, minimalrs 2 W
Odporova zat: Induktivni zatz:
3.0A @i 30V DC, 125V AC, 240 V AC 0.5A @i 30V DC, 125V AC, 240 V AC

Doporuéené pojistky a jistice

PojistkyUL Ttida J, RK1, T nebo Typ BS88; 600 V  Jistice: HMCP nebo Bulletin 140M nebo

(550 V) nebo ekvivalentni ekvivalentni.

Ochranné vlastnosti

Ochrana motoruochrana fed petizenim ¥t - 150% po 60 s, 200% po 3 s (poskytuje ochraifidyT10)

Nadproud:200% hardwarového limitu, 300% okamzité chyby

Prepsti:  100-120 V AC vstup - Vypnutifpnapsti 405 V DC na sérnici (odpovida 150 V AC napéjeni)
200-240 V AC vstup - Vypnutiipnapsti 405 V DC na sérnici (odpovida 290 V AC napéjeni)
380-480 V AC vstup - Vypnutiipnapsti 810 V DC na sérnici (odpovida 575 V AC napajeni)

Podpeti:  100-120 V AC vstup - Vypnutifpnapsti 210 V DC na sérnici (odpovida 75 V AC napajeni)
200-240 V AC vstup - Vypnutiipnapsti 210 V DC na sérnici (odpovida 150 V AC napéjeni)
380-480 V AC vstup - Vypnutiipnapsti 390 V DC na sérnici (odpovida 275 V AC napajeni)

Chodyridici logiky pi vypadku napajeniMinimalng 0.5 s - typicka hodnota 2.0 s.

Bezchybny chodfpvypadku napajenil00 ms

Dynamické brzdéni

Vnitini IGBT brzdu maji reni¢e 240 V, 3-fazové o vykonu 5.5 kW (7.5 k) a 7.5 KI8.0 k) a minice 480 V,

3-fazové o vykonu 5.5 kW (7.5 k), 7.5 kW (10.0 Kk]r0 kW (15.0 k). Pro informace o objednani viz

Ptiloha B.
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Kategorie | Specifikace
Prostiredi | Nadmdska vyska: Max. 1000 m (3300 stop) bez poklesu nyiko
Max. teplota okoli bez poklesu
vykonu:
IP 20: -10 - 50°C (14 - 122°F)
IP 20 ,zero stacking*: -10 - 40°C (14 - 104°F) (&mice ®sre vedle sebe)

Chladici metoda:

Proudtni vzduchu 120V, 1-fazovy, 0.75 kW (1 k) a nizsi
240V, 1-fazovy, 0.4 kW (0.5 k) a nizSi
240V, 3-fazovy, 0.75 kW (1 k) a nizsi
480 V, 3-fazovy, 0.75 kW (1 k) a nizsi

Ventilator VSechny ostatni &nice

Skladovaci teplota: -40 - 85°C (-40 - 185°F)

Atmosféra: DuleZité: Méni¢ nesmibyt instalovan v prostorech, kde
okolni atmosféra obsahujgkavé nebo korozivni plyny,
pary nebo prach. Pokudénmi¢ nebude ihned instalovan,
musi byt uloZen v prostorech, kde nebude vystaven
korozivni atmosfge.

Relativni vihkost: 0 - 95% nekondenzujici

Narazy (provozni): 15 G Sptky po dobu 11 msH1.0 ms)

Vibrace (provozni): 1 G Sgky, 5 — 2000 Hz

Rizeni Nosna frekvence 2 — 10 kHz. Jmenovity vykon je pidiz.

Presnost frekvence
Digitalni vstup:
Analogovy vstup:

V rozsahut0.05% nastavené vystupni frekvence.
V rozsahu 0.5% max. vystupni frekvence.

Regulace rychlosti — Otéena
smytka s kompenzaci skluzu:

+2% z&kladni rychlosti v rozsahu rychlosti 40:1

Mody zastavovani:

Programovatelné mody zastaveampa, dobh, DC
brzdéni, rampa se zabrgdim a S kivka.

Zrychleni/zpomaleni:

Dyvnezavislé programovatelné doby zrychleni a
zpomaleni. Kazda doba programovatelna v rozsahu 0 —
600 s s firastkem 0.1 s.

Obcasné petizeni:

MoznostitiZzeni 150% po dobu 1 minuty.
MoZnost petizeni 200% po dobu 3 sekund.

Elektronickd ochrana motoru

pired getizenim:

Ochrana Tidy 10 s odezvou citlivou na rychlost a
funkce zapamatovani it vypnuti z petizeni.
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Odhadované vykonové ztraty néni¢e PowerFlex 4M
(p¥i jmenovité zatzi rychlosti a PWM)

Napéti kW (k) Ztratovy vykon
100-120 V, 1-fazovy 0.2 (0.25) 17
0.4 (0.5) 28
0.75 (1.0) 50
1.1 (1.5) 76
200-240 V, 1-fazovy 0.2 (0.25) 14
0.4 (0.5) 25
0.75 (1.0) 43
1.5 (2.0) 82
2.2 (3.0) 109
200-240 V, 3-fazovy 0.2 (0.25) 16
0.4 (0.5) 26
0.75 (1.0) 44
1.5 (2.0) 84
2.2 (3.0) 115
3.7 (5.0) 159
5.5(7.5) 239
7.5 (10.0) 329
380-480 V, 3-fazovy 0.4 (0.5) 24
0.75 (1.0) 41
1.5 (2.0) 74
2.2 (3.0) 92
3.7 (5.0 135
5.5 (7.5) 190
7.5 (10.0) 204
11.0 (15.0) 378
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Poznamky:
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Priloha B

PrisluSenstvi a rozniry

Pro informace o ... Viz str. ...

Vybér produktu B-1

Rozmery meénice B-6

Vybér produktu

Tabulka B.A Vyklad katalogovych ¢isel

22F - D 8P7 N 1 1 3
Meni¢ Trida Jmenovity Kryti HIM Ttida Typ
napsti proud vyzarovani

Tabulka B.B Méni¢e PowerFlex 4M

Jmenovité hodnoty néniée Katalogovééislo | Velikost ramu

Vstupni napéti [kw] [K] Mystupni proud [A] Panel. montaz

120 V 50/60 Hz 0.2 0.25 1.6 22F-V1P6N103 A

1-fazové 0.4 0.5 2.5 22F-V2P5N103 A
0.75 1.0 45 22F-V4P5N103 B
1.1 1.5 6.0 22F-V6PON103 B

240 V 50/60 Hz 0.2 0.25 1.6 22F-A1P6N103 A

1-fazovy 0.4 0.5 2.5 22F-A2P5N103 A
0.75 1.0 4.2 22F-A4P2N103 A
1.5 2.0 8.0 22F-A8PON103 B
2.2 3.0 11.0 22F-A011N103 B

240 V 50/60 Hz 0.2 0.25 1.6 22F-A1P6N113 A

1-fazovy 0.4 0.5 2.5 22F-A2P5N113 A

s integrovanym EMC 0.75 1.0 4.2 22F-A4P2N113 A

filtrem™ 15 2.0 8.0 22F-ASPON113 B
2.2 3.0 11.0 22F-A011N113 B

240 V 50/60 Hz 0.2 0.25 1.6 22F-B1P6N103 A

3-fazové 0.4 0.5 2.5 22F-B2P5N103 A
0.75 1.0 4.2 22F-B4P2N103 A
1.5 2.0 8.0 22F-B8PON103 A
2.2 3.0 12.0 22F-B012N103 B
3.7 5.0 17.5 22F-B017N103 B
55 7.5 25.0 22F-B025N164 C
7.5 10.0 33.0 22F-B033N164 C

480 V 50/60 Hz 0.4 0.5 1.5 22F-D1P5N103 A

3-fazové 0.75 1.0 2.5 22F-D2P5N103 A
1.5 2.0 4.2 22F-D4P2N103 A
2.2 3.0 6.0 22F-D6PON103 B
3.7 5.0 8.7 22F-D8P7N103 B
55 7.5 13.0 22F-D013N16% C
7.5 10.0 18.0 22F-D018N164 C
11.0 15.0 24.0 22F-D024N164 C
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Jmenovité hodnoty néniée Katalogovééislo | Velikost ramu
Vstupni napéti [kw] [K] Mystupni proud [A] Panel. montaz
480 V 50/60 Hz 0.4 0.5 1.5 22F-D1P5N113 A
3-fazové 0.75 1.0 2.5 22F-D2P5N113 A
s integrovanym EMC 1.5 2.0 4.2 22F-D4P2N113 A
filtrem® 2.2 3.0 6.0 22F-D6PON113 B
3.7 5.0 8.7 22F-D8P7N113 B
55 7.5 13.0 22F-D013N1£A C
7.5 10.0 18.0 22F-D018N1E4 C
11.0 15.0 24.0 22F-D024N1%t4 C

@ Tento filtr je vhodny pro pouZiti s kabely aZ délky 5 metfi (16 stop) v prosedi EN55011 Tidy A a 1 metr
(3 stopy) v prosedi EN55011 Tidy B.

@ Tento filtr je vhodny pro pouZiti s kabely aZ délky 10 meth (33 stop) v prosedi EN55011 Tidy A.

®) zakorgeni katalogovéheisla ‘4’ jako N104 a N114 indikuji, Ze&mi¢c ma vnitni IGBT brzdu.

Tabulka B.C Dynamické brzdici moduly

Jmenovité hodnoty nénice

Vstupni napéti [kW] [k] Minimalni | Katalogové &isld®®
odpor [Q]
240V 50/60 Hz 55 7.5 18 AK-R2-030P1K2
3-fazove 7.5 10.0 12 AK-R2-030P1K2
480 V 50/60 Hz 55 7.5 60 AK-R2-120P1K2
3-fazove 7.5 10.0 39 AK-R2-120P1K2
11.0 15.0 36 AK-R2-120P1K2

W Rezistory uvedené v této tabulce jsou pro 5% praicoyklus.

@ pouziti rezistar Rockwell je vZdy doportené. Uvedené rezistory bylyfie & vybrany pro optimalizaci
vykonu v fiznych aplikacich. Alternativni rezistory mohou pguzity, ale musi byt pozo¥rvybrany. Viz
PowerFlex Dynamic Resistor Calculator (Kalkulator dynamickych rezistbrPowerFlex), publikace PFLEX-
ATOO1...

@ vyzaduje dva paraletrzapojené rezistory.
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Tabulka B.D Bulletin 1321-3R sériove slové tlumivky

Vstupni napéti [kwW] [K] |zZakladni Max. Induk &nost | Ztratovy Katalogové
proud [A] |  trvaly [mH] vykon &islo®
proud [A] [W]

240 V 50/60 Hz| 0.2 0.25 2 3 12.0 7.5 1321-3R2-A

3-fazové 0.4 0.5 4 6 12.0 21 1321-3R4-D
0.75 1.0 8 12 3.0 29 1321-3R8-B
1.5 2.0 8 12 1.5 19.5 1321-3R8-A
2.2 3.0 12 18 1.25 26 1321-3R12-A
3.7 5.0 18 27 0.5 36 1321-3R18-A
5.5 7.5 25 37.5 0.5 48 1321-3R25-A
7.5 10.0 35 52.5 0.4 49 1321-3R35-A

480 vV 50/60 Hz| 0.4 0.5 2 3 20.0 11.3 1321-3R2-B

3-fazové 0.75 1.0 4 6 9.0 20 1321-3R4-C
1.5 2.0 4 6 6.5 20 1321-3R4-B
2.2 3.0 8 12 5.0 25.3 1321-3R8-C
3.7 5.0 12 18 2.5 31 1321-3R12-B
5.5 7.5 12 18 2.5 31 1321-3R12-B
7.5 10.0 18 27 1.5 43 1321-3R18-B
11.0| 15.0 25 37.5 1.2 52 1321-3R25-B

@ vypsana katalogovésla jsou pro tlumivky oteeného typu s 3% impedanci. Tlumivky NEMA

Typ 1 a s 5% impedanci jsou také dostupné. Naktédio publikace 1321-TDO0OL1...

Tabulka B.E Sitové DC tlumivky

Vstupni napéti kW] | [K] Proud Induk énost [mH] Katalogové¢islo
[A] MTE @
240V 50/60 Hz 55 7.5 32 0.85 32RB001
3-fazové 7.5 10.0 40 0.5 40RB001
480 V 50/60 Hz 55 7.5 18 3.75 18RB004
3-fazové 7.5 10.0 25 4.0 25RB005
11.0| 15.0 32 2.68 32RB003

@ pouzijte tlumivky MTE série RB nebo ekvivalentni.
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Tabulka B.F EMC sit’ové filtry

Jmenovité hodnoty nénice

Filtr Typ S

Filtr Typ L

Vstupni napéti [kW] [K] Katalogové&islo® | Katalogové &isla®
120 V 50/60 Hz 0.2 0.25 22F-RF010-AL
1-fazové 0.4 0.5 22F-RF010-AL
0.75 1.0 22F-RF018-BL
1.1 1.5 22F-RF025-BL
240 V 50/60 Hz 0.2 0.25 @ 22F-RF010-AL
1-fazové 0.4 0.5 @ 22F-RF010-AL
0.75 1.0 @ 22F-RF010-AL
1.5 2.0 @ 22F-RF018-BL
2.2 3.0 @ 22F-RF025-BL
240 V 50/60 Hz 0.2 0.25 22F-RF9P5-AS 22F-RF9P5-AL
3-fazové 0.4 0.5 22F-RF9P5-AS | 22F-RF9P5-AL
0.75 1.0 22F-RF9P5-AS | 22F-RF9P5-AL
1.5 2.0 22F-RF9P5-AS 22F-RF9P5-AL
2.2 3.0 22F-RF021-BS 22F-RF021-BL
3.7 5.0 22F-RF021-BS 22F-RF021-BL
5.5 7.5 22F-RF039-CS 22F-RF039-CL
7.5 10.0 22F-RF039-CS 22F-RF039-CL
480 V 50/60 Hz 0.4 0.5 22F-RF6P0-AS | 22F-RF6P0-AL
3-fazové® 0.75 1.0 22F-RF6P0-AS 22F-RF6P0-AL
1.5 2.0 22F-RF6P0-AS 22F-RF6P0-AL
2.2 3.0 22F-RF012-BS 22F-RF012-BL
3.7 5.0 22F-RF012-BS 22F-RF012-BL
5.5 7.5 22F-RF026-CS 22F-RF026-CL
7.5 10.0 22F-RF026-CS 22F-RF026-CL
11.0 15.0 22F-RF026-CS 22F-RF026-CL

@ Tento filtr je vhodny pro pouZiti s délkou kabelo 5 met (16 stop) pro progedi Tridy A a 1 metr pro

prostedi Tridy B.

@ Tyto velikosti nénici mohou byt objednany s viiim filtrem "Typ S”. Pro detaily nahlédte do Vykladu

katalogovychtisel na str. P-4 a do Tabulky B.B.

®) Tento filtr je vhodny pro pouZiti s délkou kabelo 100 meti (328 stop) pro proktdi Tridy A a 25 meti (82

stop) pro prosedi Tridy B.
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Tabulka B.G Volite

Iné sady paned operatora (HIM) a prislusenstvi

Polozka

Popis

Katalogovéc islo

LCD displej, montaz ng Digitalni fizeni rychlosti, schopnost CopyCat — 22-HIM-C2
panel hromadna zina paramefr, pouze pro vniti pouziti | 22-HIM-C23"
IP66 (NEMA Typ 4X/12)
22-HIM-C2 obsahuje kabel 2.9 m.
22-HIM-C2S obsahuje kabel 2 m.
LCD displej, jenosny | Digitalnfizeni rychlosti, kompletni numericka 22-HIM-A3

klavesnice, schopnost CopyCat - hromadnénam
parametii, IP30 (NEMA Typ 1), obsahuje kabel 1 n
montaZ na panel s volitelnym rdmem

Montazni ram Montazni ram praggmosny LCD displej, IP30 22-HIM-B1
(NEMA Typ 1)

Kabel DSI HIM (DSl 1 m (3.3 stopy) 22-HIM-H10

HIM a RJ45) 2.9 m (9.51 stopy) 22-HIM-H30

@) 22-HIM-C2S je mensi neZ 22-HIM-C2 a nigre byt uZit jako ima nahrada.

Tabulka B.H Volite

Iné sady komunikace a isluSenstvi

Polozka Popis KatalogovéZ islo
Sada pro externi Montazni sada pro extera2-COMM-C, -D, -E, -P. |22-XCOMM-DC-
komunikaci DSIJ BASE

Externi napajeci Volitelny napdjeci zdroj 100-240 V AC pro sadu erte | 22-XCOMM-AC-
zdroj komunikace. |komunikace DSI. PS1

Modul Compact I/O | Ti kandly. 1769-SM2
Modul sériového Umoziuje sériovou komunikaciips protokol 22-SCM-232

prevodniku (RS485

DF1 pi pouziti softwaru DriveExplorer a

na RS232) DriveExecutive. Obsahuje: Sériovigvodnik DSI
na RS23%), sériovy kabel 1203-SFE, kabel 22-
RJ45CBL-C28V, CD DriveExplorer Lité.
Kabel DSI Kabel s koncovkami RJ45 zéka-zastéka, 2 m. 22-RJ45CBL-C20
Sériovy kabel Sériovy kabel s aretovatelnym konesttopro gipojeni | 1203-SFC
do sérioveho fevodniku a sub-miniaturni 9-pinovy D
konektor pro fipojeni k pd&itagi.
Prevodnik pro null | Pro gipojeni sériovéhoigvodniku k penosnému 1203-SNM

kabel

rucnimu programovadlu se softwarem DriveExplorer.

Kabel s rozdvojkou

Kabel s rozdvojkou RJ45 na 2I4R

AK-U0-RJ45-SC1

Zakortovaci rezistor

Rezistory 12@ (2 kusy) s RJ45.

AK-UO-RJ45-TR1

Svorkovnice

Dvoupozicova svorkovnice s RJ45 (5ikus

AK-U0-RJ45-TB2P

Software

DriveExplorer verze
3.01 nebo vy3Si (CD
ROM)

SW balik pro on-line monitorovani a konfiguraci
menicu Allen-Bradley a kom. adaptir
-Kompatibilita: Windows 95, 98, ME, NT 4.0 (Service
Pack 3 a vy3si), 2000, XP a ©E

9306-4EXPO1ENE

Software

DriveExecutive verz
1.01 nebo vyssi (CD
ROM)

SW balik pro on-line a off-line monitorovani a
ekonfiguraci nénica Allen-Bradley a kom. adaptier
-Kompatibilita: Windows 98, ME, NT 4.0 (Service

Pack 3 a vyssi), 2000 a XP.

9303-4DTEO1ENE

W Podporovana z&eni

vizwww.ab.com/drives/driveexplorer.htm
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Rozméry ménice

Tabulka B.I M éni¢e PowerFlex 4M, mont&z na panel Yykony jsou v kW a (k).

Typ 120 V AC 240V AC |240V AC ([480V AC
konstrukce |1-fazové 1-fazové 3-fazové 3-fazové
A 0.2 (0.25) 0.2 (0.25) | 0.2 (0.25) 0.4 (0.5)
0.4 (0.5) 0.4 (0.5) 0.4 (0.5) 0.75 (1.0)
0.75(1.0) | 0.75(1.0) 1.5(2.0)
1.5 (2.0)
B 0.75 (1.0) 1.5(2.0) 2.2 (3.0) 2.2 (3.0)
1.1 (1.5) 2.2 (3.0) 3.7 (5.0) 3.7 (5.0)
C 5.5(7.5) 5.5 (7.5)
7.5 (10.0) 7.5 (10.0)
11.0 (15.0)

Obrazek B.1 Méni¢e PowerFlex 4M, montaz na panel Rozn#ry jsou v milimetrech a
(palcich). Hmotnosti jsou v kilogramech a (librach)

a J, - i .
I b g |
]
T J T T
o CRTT — ]
i
2 S ao oo af] [] l
o0 == oo k*
o I — ]
o O
[ e Y e ]
— o O
\r\{; M;m}; o de
o | Jﬁ i
il [ —
I .y ) — o iII 1
| PowerFiex f@ No o o
Fivi b:r o ]]]
. =
| 99 @®©® Ij LT
1o
_I--L lc;. @ C—__‘-j ) | hﬁ_d/_
Poznamka: Velikost ramu C neni mozné
montovat na DIN liStu.
Velikost a b c d e f g h i j k Repravni
ramu hmotnost
A 72.0 59.0 1740 | 1516 | D054 | 054 |52 136.0 | 90.9 81.3 1.6
(2.83) | (2.32) | (6.85) | (5.97) | (0.21) | (0.21) | (0.20) (5.35) | (3.58) | (3.20) | (3.5)
B 100 89.0 1740 | 1635 | D054 | 054 |52 0.5 136.0 | 90.9 81.3 2.1
(3.94) | (3.50) | (6.85) | (6.44) | (0.21) | (0.21) | (0.20) | (0.02) | (5.35) | (3.58) | (3.20) | (4.6)
C 130.0 | 116.0 | 260.0 | 2475 | 055 | 055 | 6.0 1.0 180.0 | 128.7 | --- 4.8
(5.12) | (4.57) | (10.24) | (9.74) | (0.22) | (0.22) | (0.24) | (0.04) | (7.09) | (5.07) (10.6)
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Obrazek B.2 Dynamické brzdici moduly -Rozmnery jsou v milimetrech a (palcich)

Typ konstrukce B

“{3148]‘*
3.0 - - 59.0
1225 1 (2321
#
386.0 405.0
(15.20) (15.94)
o
E
@%
O . __ T,
-0 T
Illhll-ll Illhli
Typ konstrukce | Katalogovééislo
B AK-R2-030P1K2, AK-R2-120P1K2

Obrazek B.3 Doporutené zapojeni externiho brzdiciho rezistoru.

T(L3
I I & Poznamka: Pouze pro ménice typu konstrukce C.
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PowerE "ﬁ' |'f I‘m!lﬂ_,/'l i -H\._,.'
’ O O 5
| eeeea® | Napajeci zdroj Termostat DC
rezistoru
Nle® &




B-8 HisluSenstvi a rozény

Obrazek B.4 Sériové gfové tlumivky Bulletin 1321-3R -Roznery jsou v milimetrech a
(palcich). Hmotnosti jsou v kilogramech a (librach)

Katalogové |A B C D E Hmotnost
dislo

1321-3R2-A | 112 (4.40) 104 (4.10) 70 (2.75) 50 (1.98 |[37(1.44) 1.8 (4)
1321-3R2-B | 112 (4.40) 104 (4.10) 70 (2.75) 50 (1.98 |37 (1.44) 1.8 (4)
1321-3R4-B | 112 (4.40) 104 (4.10) 76 (3.00) 50 (1.98 |37 (1.44) 1.8 (4)
1321-3R4-C | 112 (4.40) 104 (4.10) 86 (3.38) 60 (.35 |37 (1.44) 2.3 (5)
1321-3R4-D | 112 (4.40) 104 (4.10) 92 (3.62) 66 (.60 |37 (1.44) 2.7 (6)
1321-3R8-A | 152 (6.00) 127 (5.00) 76 (3.00) 53 (2.10 |51 (2.00) 3.1(7)
1321-3R8-B | 152 (6.00) 127 (5.00) 76 (3.00) 53 (.10 |51 (2.00) 3.6 (8)
1321-3R8-C | 152 (6.00) 127 (5.00) 85 (3.35) 63 (.48 |51 (2.00) 4.9 (11)
1321-3R12-A| 152 (6.00) 127 (5.00) 76 (3.00) 53@2.1 51 (2.00) 4.1(9)
1321-3R12-B| 152 (6.00) 127 (5.00) 76 (3.00) 53@p.1 |51 (2.00) 4.5 (10)
1321-3R18-A| 152 (6.00) 133 (5.25) 79 (3.10) 5432.1 51 (2.00) 4.1(9)
1321-3R18-B| 152 (6.00) 135 (5.30) 89 (3.50) 638p.4 |51 (2.00) 5.5 (12)
1321-3R25-A| 183 (7.20) 146 (5.76) 85 (3.35) 60%2.3 76 (3.00) 4.9 (11)
1321-3R25-B| 183 (7.20) 147 (5.80) 89 (3.50) 60%p.3 | 76 (3.00) 6.4 (14)
1321-3R35-A| 193 (7.60) 146 (5.76) 91 (3.60) 66 (2.6 76 (3.00) 6.3 (14)




PrisluSenstvi a rozeny B-9

Obrazek B.5 EMC st’oveé filtry, typ konstrukce A - Roznery jsou v milimetrech a
(palcich). Katalogovéisla: 22F-RF010-AL, 22F-RF9P5-AS, 22F-RFIP5-AL, Z2FP5-
AL, 22F-RF6P0-AS, 22F-RF6PO0O-AL.
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B-10 RisluSenstvi a rozény

Obrazek B.6 EMC st’oveé filtry, typ konstrukce B - Rozmery jsou v milimetrech a
(palcich). Katalogovéisla: 22F-RF018-BL, 22F-RF025-BL, 22F-RF021-BS, B#F021-BL,
22F-RF012-BS, 22F-RF012-BL.
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PrisluSenstvi a rozeny B-11

Obrazek B.7 EMC st’oveé filtry, typ konstrukce C - Roznery jsou v milimetrech a
(palcich). Katalogovéisla: 22F-RF039-CS, 22F-RF039-CL, 22F-RF026-CS;REB26-CL.
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B-12 RisluSenstvi a rozény

Obrazek B.8 VVzdaleny panel operatora (montaz na pa) - Rozmery jsou v milimetrech a
(palcich). Katalogovéislo: 22-HIM-C2.
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PrisluSenstvi a rozeny B-13

Obrazek B.9 Maly vzdaleny panel operatora (montaz a panel) -Rozmnery jsou
v milimetrech a (palcich). Katalogo¥éslo: 22-HIM-C2S.
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Dilezité: 22-HIM-C2S je menSi nez 22-HIM-C2S a niéra byt pouZzit jako ffma nahrada.



B-14 RisluSenstvi a rozény

Obrazek B.10 Montazni ram NEMA Typ 1 -Roznery jsou v milimetrech a (palcich).
Katalogovétislo: 22-HIM-B1.
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Protokol RS485 (DSI) C-1

Priloha C

Protokol RS485 (DSI)

PowerFlex 4M podporuje protokol RS485 (DSI) preindou spolupraci s periferiemi
Rockwell Automation. Pro vytweni jednoduché ijsou navic podporovanykteré funkce
skérnice Modbus. Mnice PowerFlex 4M umaitiji multiplexni genos dat na siti RS485
pomoci protokolu Modbusu v RTU médu.

11 X | - —— I
L L] _] J _J —
; = I:H:H:ll'.'lIn ¥ oooo s o ocoDo = ocoma
i: g e k] ]

o @ | (@bl ] [l EDje
r] — A A A

b , : -
w] DODaD ao30g [1-T:3-1+] [-I=2-1+]

] - = B e 5 n WE W
Kontrolér | __________

Pro informace ohledn komunik&nich protokoh DeviceNet a dalSich nahléda do
vhodnych uzivatelskych manual

Zapojeni sit
Sit’ je vedena stimym 2-vodEéovym kabelem, kterjettzow spojuje vSechny uzly.

Obrazek C.1 Diagram vedeni si&

PowerFlex 4M PowerFlex 4 PowerFlex 4M .
Master Uzel 1 Uzel 2 Uzel “n" ZEPREDU
TxR:D+ 4 TxRxD+ 1 TxRxD+ 1 S —”\.W
__Nodpor1200hmi 1y, TXRxD- _A U o)
TXRXD- 5 5 5 .
odpur P |N 1
Stinéni Stinéni X Stinéni X 120 ohmd FIN 8

Poznamka: Stini je gripojeno POUZE NA JEDNOM konci kabelu.

Na zasttce RJ45 by rly byt piipojeny pouze piny 4 a 5. Ostatni piny na zZ&&rRJ45
menice PowerFlex 4M obsahuji napajeni, atd. pro jindifegrexi zaizeni Rockwell
Automation a nesmi bytipojeny.

Zakorteni vedeni na master stanici se budeénimpodle typu pouzitého kontroléru,
"TXRxD+” a "TxRxD-" jsou ukazany pouze pro ilustiacPro zakogeni skrnice viz
uzivatelsky manual master kontroléru. Poznamenepmeeexistuje standard pro véeli'+”
a "-" a tudiz je vyrobci Modbus f&eni interpretuji odli&h Pokud budete mit problémy
s paateenim navazanim komunikace, zkustelpodit dva siové vodée na master kontroléru.



C-2 Protokol RS485 (DSI)

Pro vedeni RS485 aplikujte standardni praktikykBizdém konci sbvého kabelu museji byt
zakortovaci rezistory. Pro dlouha vedeni nebo préepstovych stanic ¥tSi nez 32 bude
potreba opakowval.

Ridici svorka 16 na #mi¢i PowerFlex 4M musi byt také&ipojena k zemi PE (na nici jsou
dvé svorky PE). Pro dalSi informace viz Obr. 1.5.

Konfigurace parametri
Nasledujici parametry PowerFlex 4M jsou pouZity koafiguraci provozu knice na siti.

Parametr Detaily Odkaz

P106 [Start Source] Nastavte na 5 "RS485 (DSI)"Ppdkud je Startizen ze |Str. 3-9
Site.

P108 [Speed Reference] Nastavte na 5 "RS485 (O8t),pokud je rychlostni Str. 3-11

referencdizena ze sit

C302 [Comm Data Rate] Nastavuje rychlostnmmsu dat pro port RS485 (DSI). Str. 3-17
VSechny uzly na siti musi mit nastavenou stejnchlost.

C303 [Comm Node Addr] | Nastavuje adresu uzlinike na siti. Kazdé ¥&eni na siti | Str. 3-17
vyZaduje vlastni adresu.

C304 [Comm Loss Action] Vybird odezvusmce na komunikéni problémy. Str. 3-17

C305 [Comm Loss Time] | Nastavuje dobu, po kter@nithzistane ve ztrét Str. 3-18
komunikace, nez provede akci podle C304 [Comm Loss
Action].

C306 [Comm Format] Nastavuje moéteposu, datové bity, paritu a stop bity prg Str. 3-18
port RS485 (DSI). VSechny uzly na siti museji rtéfree
nastaveni.

Podporované funkéni kédy Modbusu
Periferni rozhrani (DSI) pouzité naénicich PowerFlex 4M podporujeskteré funkni kody
Modbusu.

Funkéni kod Modbusu (dekadicky) | Fikaz

03 Cteni pangtovych registh

06 Nastaveni (zapis) jednoho registru
16 (10 Hex) Nastaveni (zapis) vice registr

Dilezité: Zatizeni na Modbusu mohou byt 0-bazové (registry @slovany od 0) nebo 1-
bazové (registry jsowislovany od 1). Podle pouZité master stanice Modbus
mohou vyZadovat adresy registha nasledujicich strankach ¢eni o +1.
Napiklad, Logic Command d¥e mit pro Bkterd za@izeni (nap. ProSoft 3150-
MCM SLC Modbus scanner) adresu 8192 a adresu 8i®3ina zd&izeni (nap.
PanelView).



Protokol RS485 (DSI) C-3

Z4pis (06) dat logického pikazu

Meéni¢ PowerFlex 4M nmize byttizen ges sf zaslanim funéniho kédu 06 zapisujiciho
na adresu registru 8192 (Logic Command). Parantd6 PStart Source] musi byt nastaven
na 5 "RS485 (DSI) Port”, aby &ni¢ prikaz @ijal.

Logicky piikaz

Adresa (dekadicky) Bit(y) Popis
0 1 = Stop, 0 = Not Stop
1 1 = Start, 0 = Not Start
2 1 =Jog,, 0 = No Jog
3 1 = Clear Faults, 0 = Not Clear Faults

00 = No Command
01 = Forward Command

5 4 10 = Reverse Command
11 = No Command

6 NepouZito

7 NepouZito
00 = No Command

9.8 01 = Accel Rate 1 Enable

10 = Accel Rate 2 Enable

8192 11 = Hold Accel Rate Selected

00 = No Command

01 = Decel Rate 1 Enable

10 = Decel Rate 2 Enable

11 = Hold Decel Rate Selected

000 = No Command

001 = Freq. Source = P036 [Start Source]
010 = Freq. Source = A069 [Internal Freq]
011 = Freq. Source = Comms (Addr 8193)
100 = A410 [Preset Freq 0]

101 = A411 [Preset Freq 1]

110 = A412 [Preset Freq 2]

111 = A413 [Preset Freq 3]

15 NepouZito

11,10

14, 13, 12
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Z4pis (06) reference

Rychlostni reference &nice PowerFlex 4M rive bytiizena pes sf zaslanim funé&niho
kodu 06 zapisujiciho na adresu registru 8193 (Reta). Parametr P108 [Speed Reference]
musi byt nastaven na 5 "RS485 (DSI) Port”, al@pmhrychlostni referenciigal.

Reference
Adresa (dekadicky) Popis
8193 Dekadicka hodnota zadand jako xxx.x, kde desetarka je pevna.
Napriklad, dekadicky "100” = 10.0 Hz a "543”" = 54.3 Hz.

Cteni (03) stavu logickych dat
Stavova data gmi¢e PowerFlex 4M mohou bytena gies sf zaslanim funéniho kédu 03
¢touciho z adresy registru 8448 (Logic Status).

Logicky stav
Adresa (dekadicky) Bit(y) Popis
0 1 = Ready, 0 = Not Ready
1 1 = Active (Running), O = Not Active
2 1 = Cmd Forward, 0 = Cmd Reverse
3 1 = Rotating Forward, 0 = Rotating Reverse
4 1 = Accelerating, 0 = Not Accelerating
5 1 = Decelerating, 0 = Not Decelerating
6 1 = Alarm, 0= No Alarm
8448 7 1 = Faulted, 0 = Not Faulted
8 1 = At Reference, 0= Not At Reference
9 1 = Reference Controlled by Comm
10 1 = Operation Cmd Controlled by Comm
11 1 = Parameters have been locked
12 Digital Input 1 Status
13 Digital Input 1 Status
14 NepouZzito
15 Nepouzito

Cteni (03) z@tné vazby
Zpétna vazba (vystupni frekvence) Zmite PowerFlex 4M rize bytétena pes sf zaslanim
funkeéniho kodu 0Itouciho z adresy registru 8451 (Feedback).

Zpétna vazbd?
Adresa (dekadicky) Popis
8451 Dekadicka hodnota xxx.x, kde desetinfédka je pevna. Nafklad,
dekadicky "123" = 12.3 Hz a "300” = 30.0 Hz.

W Vraci stejné data jakiteni (03) parametru d001 [Output Freq]).
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Cteni (03) kddi chyby ménice
Kod chyby nénice PowerFlex 4M riize bytéten ges sf zaslanim funéniho kodu 03
¢touciho z adresy registru 8449 (Drive Error Code).

Logicky stav

Adresa (dekadicky) Bit(y) Popis
0 No Fault
2 Auxiliary Input
3 Power Loss
4 Undervoltage
5 Overvoltage
6 Motor Stalled
7 Motor Overload
8 Heatsink Overtemperature
12 HW Overcurrent (300%)
13 Ground Fault
29 Analog Input Loss

8449 33 Auto Restart Tries

38 Phase U to Ground Short
39 Phase V to Ground Short
40 Phase W to Ground Short
41 Phase UV Short
42 Phase UW Short
43 Phase VW Short
63 Software Overcurrent
64 Drive Overload
70 Power Unit Fail
81 Communication Loss
100 Parameter Checksum Error
122 I/O Board Fail

Cteni (03) a z&pis (06) parametr ménice

Pro gistup k parametim meénice musi byt adresa registru rowialu parametru. Nagklad,
"1” dekadicky je pouZzito pro adresovani parame®@0X[Output Freq] a "109” dekadicky je
pouzito pro adresovani parametru P109 [Acel Time 1]

Dalsi informace
Pro dalSi informace vilattp://www.ab.com/drives/
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Poznamky:



Kabelova rozdvojka DSI RJ45 D-1

Priloha D

Kabelova rozdvojka DSI RJ45

PowerFlex 4M poskytuje port RJ45 priigmjeni jednoho periferniho #aeni. Pro fipojeni
dalSiho periferniho Z&eni k néni¢i je mozné pouzit kabelovou rozdvojku DSI RJ45.

Pravidla pro p¥ipojovani

chovat podle poZzadaik pokud nejsou dodrZzena tato pravidla prgpgovani.

POZOR: Existuje moznost zrani nebo poSkozeni #iaeni. Periferie se nemusi
M¢éla by byt dodrZzena op@ni popsana v tétasti.

* Maximalre dvé periferie mohou bytifpojeny k n&nici.

* Pokud je pouzita jedna periferie, musi b¥fjppjena na Master port (M) na rozdvojce a
nakonfigurovana na "Auto” (tovarni nastaveni) néblaster”. Parametr 9 [Device Type]
na klavesnici DSI a parametr 1 [Adapter Cfg] naasé&m grevodniku jsou pouzity pro
vyber typu (Auto/Master/Slave).

e Pokud budou zapnuty d&vperiferie sodasrgé, jedna musi byt nakonfigurovana na
"Master” a pipojena do portu Master (M) a druha nakonfigurovako "Slave” a
pripojena do portu Slave (S).



D-2 Kabelova rozdvojka DSI RJ45

PrisluSenstvi DSI kabelu

Kabelova rozdvojka RJ45- Katalogové&iislo: AK-U0-RJ45-SC1

™ w ‘J_: Slave Port
= p
=
-~ Master Port
= ]

PIN 1 FIN 8

Adaptér dvoupozicoveé svorkovnice RJ45 Katalogovésislo: AK-U0-RJ45-TB2P

TB2

(PIN 5) PIN 8
N N e
o| 5
TB1

(PIN 4) PIN 1

Adaptér RJ45 s integrovanym zakoi&ovacim rezistorem —
Katalogové&sislo: AK-U0-RJ45-TR1

FPIiM 8

PIN 1



Kabelova rozdvojka DSI RJ45

D-3

Pripojeni k siti RS-485

DSI ménice
[ 2] EF———1q
0000 ] [ 0000 ]
1 ‘ﬁ; 1 @
I:]\_D_J(:I 'DO D‘Lj_?cl DD
| Y M
= g/
D) Powerfles (] By Powerfiey
[alalala]: Q000
nfle®  @o]

< AKUG-RJS-TB2P

2 pozicova

svorkovnice ,II 11,\
AK-UO-RJ45-TR1 N ~ N—oooooa
Fakoncovaci rezistor
{konec sité) ﬁ neho @ ﬁ nebo
ll{l‘é: .-"J:I:']' I%—.:IEIEIEIEIEIEI

Uzivatelské kahely RJ45 samec - samec
spojené pouze na pinech 4 a 5.

Oba porty Master (M) i Slave (S) na rozdvojce RJ45 v této
konfiguraci pracuji jako standardni porty RS-485.
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Poznamky



Rejstik - 1

Rejstiik
Auxiliary Input 4-3
A Comm Loss 4-4
Auto Rstrt Tries chyba 4-4 Drive Overload 4-4
Auxiliary Input chyba 4-3 Ground Fault 4-3
Heatsink OvrTemp 4-3
B HW OverCurrent 4-3
Bezp&na zend 1-5 I/O Board Fail 4-4
Motor Overload 4-3
C Motor Stalled 4-3
CE —shoda 1-21 Over Voltage 4-3
Comm Loss, chyba 4-4 Parameter Chksum 4-4
Phase Short 4-4
D Phase to Ground Short 4-4
Délka kabei 1-13 Power Loss 4-3
Displej 2-3 Power Unit 4-4
Distribueni systémy, 1-3 SW OverCurrent 4-4
nezemgné UnderVoltage 4-3
Drive Overload, chyba 4-4
DriveExecutive 3-1 |
DriveExplorer 31 /0 Board Fail chyba 4-4
Dvouvodiovétizeni 1-15, 1-18 o)
piiklady zapojeni 1-15, 1-18
E zapojeni 1-13
EMC/RFI Instalace 1-1
interference 1-21 Integrovana klavesnice 2-3
zemreni, filtr 1-6 Interference, EMC/RFI 1-21
ESD, staticky vyboj P-3
J
F Jistice, vstup 1-7
Filtr, RF 1-6 Jmenovité vykony A-1
G K
Ground Fault 4-3 Kabely, napajeni 1-9
Klavesnice 2-3
H Kontrola, uvedeni do chodu 2-1,2-2
HeatSink OvrTemp chyba 4-3 Konvence v manualu pP-2
HW OverCurrent chyba 4-3 Kryt, otevirani 1-1
Kryti, zména 1-2
Ch KiiZové reference paramétr
Chyby podle jména 3-31
Auto Rstrt Tries 4-4




Rejstik - 2

L
LED diody 2-3

M
M¢éni¢

jmen. hodnoty P-4, A-1

velikosti P-2, B-6

zemreni 1-5
Minimalni vzdalenosti 1-2
Montazni volby a vzdalenosti  1-2
Motor Overload chyba 4-3
Motor Stalled chyba 4-3
Motorové kabely, délka 1-10

MOV (Metal Oxide Varistor)  1-3

N
Napéjeci kabely/vedeni 1-9
Napajeci podminky, vstup 1-4
Napdjeci zdroj, AC 1-3
Napajeni

meénice 2-1, 2-2

nezemgné 1-3

zdroj 1-3

zemne 1-5
Nestirgné napajeci kabely 1-9
Nezemrny zdroj 1-3

@)
Odrazenéa vina, ochrana 1-10
Ochrana ped zkratem 1-7
Okolni teplota 1-2
Opakovany Start/Stop 1-12
Opateni, vSeobecna P-3
Operatorské rozhrani 2-3
Otevirani krytu 1-1
OverVoltage chyba 4-3
Ozna&eni rant P-2,A-1,B-6

P
Pancéovany kabel 1-8
Parameter Checksum chyba 4-4
Parametry, KZové reference

podle jména 3-31

Parametry

popis 3-1
prohliZeni a editace 2-4
typy 31
skupina
Komunikace 3-17
Rozsfené programovani  3-19
Svorkovnice 3-13
Zakladni programovani 3-8
Zobrazeni 3-3
Rozsfené programovani  3-19
PE zens 1-5
Phase Short chyba 4-4
Phase To Ground chyba 4-4
Pojistky
jmen. hodnoty A-1
vstupni 1-7
Potenciometr, zapojeni 1-15
Power Loss chyba 4-3
Power Unit chyba 4-4
Programovani 3-1
Provozni teploty 1-2

Pred givedenim nagti 2-1,2-2
PTC analogovy vstup, zapojeni 1-15

R

RFI, vizEMC/RFI

Roznery
meni¢ B-6
min. vzdalenosti 1-2

RWR (redukce odrazené viny) 1-10

A4

R

Ridici zdroje startu a rychlosti ~ 1-19

Rizeni, 2 a 3-vodvé 1-15, 1-18
S

Sejmuti krytu 1-1

Software 3-1

Start a rychlost, vy afizeni  1-19, 1-20

Start/Stop, opakovany 1-12

Startér motoru 1-7

Staticky naboj, ESD P-3

Stavové LED diody 2-3

Stintné napajeci kabely 1-10



Rejstik - 3

Stykate vstupni
Svorkovnice

I/O

napajeni
SW OverCurrent chyba
Systémové zensmi

T

Trivodicovétizeni

U
Under Voltage chyba

Uvedeni do chodu, navod

\
Vstupni jiSgni
Vstupni napajeci podminky
Vstupni potenciometr

1-12

1-13
1-12

1-5

1-15, 1-18

4-3
2-1,2-2

1-7
1-4
1-15

Vstupni styka
V8eobecna opni
Vybér ménice

Vyklad katalogovycRisel
Vykonova ztrata

Z
Zapojeni
blokovy diagram
I/O
I/O priklady
napéajeni
potenciometr
PTC pgiklad
Zemreni
filtr
vSeobeca

1-12
P-3
B-1
P-4

1-1
1-14
1-13
1-15, 1-18
1-9
1-15
1-15

1-6
1-5
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