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Bevezetı

A Rockwell Automation t·rsas·g m·r tˆbb mint 10 Ève egyesÌti az ipari 

automatiz·l·si szakter¸let jelentıs gy·rtÛit. Ennek az integr·ciÛnak 

kˆszˆnhetıen termÈkek szÈles sk·l·j·t kÌn·ljuk ÷nnek, kezdve a 

nyomÛgomboktÛl, megszakÌtÛktÛl, l·gyindÌtÛktÛl, frekvenciav·ltÛktÛl az egyes 

ir·nyÌt·si rendszereken, kezelıpaneleken Ès szoftveren ·t egÈszen az ipari 

sz·mÌtÛgÈpekig Ès CNC ir·nyÌt·si rendszerekig, a legjobb minısÈgben, melyet 

minden gy·rtÛegysÈg ISO 9001 Ès ISO 14001 szabv·nyok szerinti tan˙sÌt·sa 

t·maszt al·. A Rockwell Automation a vil·g 74 orsz·g·ban van jelen. Az eladÛi 

h·lÛzat tˆbb mint 540 kereskedelmi irod·t, 415 szervizkˆzpontot Ès 4750 

autoriz·lt rendszerintegr·tort sz·ml·l.

 

A ControlTech t·rsas·g a Rockwell Automation kiz·rÛlagos forgalmazÛja. 

Tapasztalt, szakmailag felkÈsz¸lt szakemberg·rd·val rendelkezik. Az orsz·g 

egyes rÈgiÛiban ¸zletkˆtıink dolgoznak, akik kˆzvetlen Ès szemÈlyes 

kapcsolatot tartanak fenn az ¸gyfelekkel. NagymÈret˚ rakt·runknak 

kˆszˆnhetıen rugalmasan tudunk reag·lni vevıink igÈnyeire.



Az SSC160 termÈkcsal·dba tartozÛ frekvenciav·ltÛk 
(·talakÌtÛk) egyf·zis˙, 0,37 kW - 1,5 kW teljesÌtmÈny˚, ill. 
h·romf·zis˙, 0,37 kW - 4 kW teljesÌtmÈny˚ modellkÈnt 
ker¸lnek forgalomba. Az ·talakÌtÛ kezelÈse b·rmelyik ·ltalunk 
kÌn·lt panellel lehetsÈges. Azon alkalmaz·sokn·l, ahol a 
kezelıszemÈlyzetnek hozz·fÈrÈst kell biztosÌtani az ·talakÌtÛ 
vezÈrlÈshez, a "t·vvezÈrlı modul" (Remote Keypad Module) 
kivitel haszn·latos. Ez lehetıvÈ teszi, hogy pl. az 
elosztÛszekrÈny ajtaj·n helyezzÈk el, mikˆzben mag·val az 
·talakÌtÛval, k·bel segÌtsÈgÈvel van ˆsszekapcsolva. 
Amennyiben a vevı az ·talakÌtÛ be·llÌt·s·nak egyszer˚ 
·tvitelÈt igÈnyli, "m·solÛpanel" (CopyCat Keypad Module) 
alkalmaz·s·t javasoljuk, mely biztosÌtja az ·talakÌtÛ 
be·llÌt·sainak gyors ·tvitelÈt az ·talakÌtÛbÛl a panelbe, 
valamint a panelbıl az ·talakÌtÛba.
KÌn·latunkban a paramÈterek digit·lis megad·s·ra szolg·lÛ standard panel is szerepel, Ès 
panelmentes ¸zemmÛd esetÈre egy az ·talakÌtÛ ·llapot·t jelzı LED-diÛd·s borÌtÛ-fedÈl.         
A referencia frekvencia k¸lsı megad·sa kÈt mÛdon lehetsÈges. A frekvenci·t 
megadhatjuk analÛg jellel vagy logikai bemenetek segÌtsÈgÈvel. Az analÛg bemenetes 
kivitel (± 10 V, 0 - 10 V, 4 - 20 mA vagy potenciomÈter), a logikai vezÈrlÈsnÈl a para-
mÈterek megfelelı be·llÌt·s·val  4 be·llÌtott sebessÈg lehetsÈges. A logikai vezÈrlÈs˚ 
modelleknÈl ak·r nyolc be·llÌtott kimenıfrekvencia is haszn·lhatÛ. Ezen fel¸l kÈt indÌtÛ Ès 
le·llÌtÛ r·mpa kˆz¸l lehet v·lasztani. MindkÈt kivitelben a bemeneti Èrintkezıvel 
v·laszthatjuk meg, hogy k¸lsıleg adjuk meg a sebessÈget, vagy azt a P58-as belsı 
paramÈter hat·rozza meg, amelynek ÈrtÈkÈt az ·talakÌtÛ m˚kˆdÈse kˆzben is 
mÛdosÌthatjuk. Az analÛg kivitel˚ model ezen fel¸l beÈpÌtett PI szab·lyzÛval rendelkezik.

Az ·talakÌtÛ kommunik·ciÛs lehetısÈgeit a kommunik·ciÛs modulok hat·rozz·k meg, 
melyeket az SSC160 esetÈben a kezelıpanel helyÈre illeszt¸nk. KÌn·latunkban 
megtal·lhatÛ a DeviceNet h·lÛzatra csatlakoztatÛ modul, Ès egy RS-232 vonalra 
csatlakoztatÛ modul. Ez utÛbbi nemcsak az ·talakÌtÛ szemÈlyi sz·mÌtÛgÈphez tˆrtÈnı 
standard csatlakoztat·s·t biztosÌtja (DriveExplorer vagy DriveTools32 szoftver 
segÌtsÈgÈvel), hanem a Micrologix, SLC-500, PLC-5 Ès a tˆbbi DF1 protokoll szerint 
kommunik·lÛ rendszer RS-232 csatorn·ihoz is. Ha RS-485 konvertert haszn·lunk, pl. az 
1761-AIC-NET tÌpus˙t, a kommunik·ciÛs modul alkalmass· v·lik az ·talakÌtÛ ilyen 
h·lÛzatba tˆrtÈnı beiktat·s·ra is.
Az SSC160 ·talakÌtÛ bekapcsol·s ut·n korl·tozza a tˆltı·ramokat, a h·lÛzati bemenet 
csatlakozÛin varisztorok tal·lhatÛk, amelyek a fesz¸ltsÈgcs˙csokat 6 kV-ig korl·tozz·k. Az 
integr·lt teljesÌtmÈnymodul alkalmaz·s·val, amely nemcsak a vÈgsı IGBT elemeket 
tartalmazza, hanem a bemeneti egyenir·nyÌtÛt is, egy olyan kis mÈret˚ hajt·st siker¸lt 
lÈtrehozni, amely ide·lis aszinkron motorok, sz·llÌtÛberendezÈsek, szivatty˙k, 
ventill·torok, stb. vezÈrlÈsÈre.
Az SSC160 ·talakÌtÛ termÈkcsal·dot kÈt mechanikus kivitelben forgalmazzuk. Az 
"univerz·lis", DIN sÌnre szerelhetı, vagy csavarok segÌtsÈgÈvel rˆgzÌthetı, valamint        
a "v·zra szerelhetı", amely a megfelelı h˚tÈst az elosztÛszekrÈny nyÌl·s·ba telepÌthetı 
nagyobb h˚tıvel biztosÌtja. Az ·talakÌtÛhoz egy sor kiegÈszÌtı elemet lehet kapcsolni: 
dinamikus fÈkmodult, kondenz·tormodult, sz˚rıt, 24 V DC interfÈszt, amely kˆzvetlen 
kapcsolat lÈtrehoz·s·t teszi lehetıvÈ a 24 V PLC logika Ès az ·talakÌtÛ kˆzˆtt.
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Hılead·s
H˚tÈsrendszer Hagyom·nyos h˚tÈs Ventill·toros h˚tÈs

Dinamikus fÈknyomatÈk
K¸lsı modullal [%] - - 200 150 115 100
K¸lsı modul nÈlk¸l [%] 100 100 100 50 50 20

Bemeneti paramÈterek
Bemeneti fesz¸ltsÈg, 
frekvencia 200 - 240 V AC, Egy- Ès h·romf·zis˙ egyar·nt, 50/60 Hz
‹zemi fesz¸ltsÈg  180 - 265 V AC
L·tszÛlagos telje-
sÌtmÈnyfelvÈtel [kVA] 2,8 1,4 2,2 3,7 5,7 8,4
Egyf·zis˙ ·ram 4,8 6,2 9,4 16,3 - -
H·romf·zis˙ ·ram 2,8 3,6 5,4 9,4 14,2 21,1

Kimeneti paramÈterek
MotorteljesÌtmÈny 
[kW] (LE) 0,37 (0,5) 0,55 (0,75) 0,75 (1) 1,5 (2) 2,2 (3) 3,7 (5)
Maxim·lis kimenı 
·ramerıssÈg [A] 2,3 3,0 4,5 8,0 12,0 18,0
TeljesÌtmÈnyvesztesÈgek
[W] 20 25 35 74 107 137

Specifik·ciÛ:

Egy Ès h·romf·zis˙ 200 - 240 V AC
KatalÛgussz·m

Egyf·zis˙ bemenet 160S-AA0 160S-AA03 160S-AA04 160S-AA08         -         -
H·romf·zis˙ bemenet 160-AA02  160-AA03  160-AA04   160-AA08 160-AA12 160-AA18



MÈretek, tˆmeg:
Minden mÈret millimÈterben, a tˆmeg kg-ban Èrtendı

TÌpus Tˆmeg MÈretek 
(Mag. x SzÈl. x MÈly.)

160S-AA02 0,94
160S-AA03 0,94
160S-AA04 1,02
160-AA02 0,94
160-AA03 0,94
160-AA04 1,02
160-AA08 1,02 152 x 80 x 165
160-AA12 1,1
160-BA01 0,94
160-BA02 0,94
160-BA03 1,02
160-BA04 1,02
160-BA06 1,1

  160S-AA08 2,37
160-AA18 2,37 193 x 92 x 193
160-BA10 2,37
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Bemeneti paramÈterek
Bemeneti fesz¸ltsÈg, 
frekvencia                 380 - 460 V AC, h·romf·zis˙, 50/60 Hz
‹zemi fesz¸ltsÈg                    340 - 506 V AC
L·tszÛlagos teljesÌt-
mÈnyfelvÈtel [kVA] 1,1 1,6 2,2 3,7 5,6 9,7
Bemeneti ·ram 1,4 2,0 2,8 4,6 7,0 12,2

Hılead·s
H˚tÈsrendszer Hagyom·nyos h˚tÈs Ventill·toros h˚tÈs

Dinamikus fÈknyomatÈk
K¸lsı modullal [%] - - 200 150 115 100
K¸lsı modul nÈlk¸l [%] 100 100 100 50 50 20

    A bemeneti ·ramok 230 V, ill. 460 V ÈrtÈkeknek felelnek meg.
    BecslÈs - a valÛdi ÈrtÈkek a motortÛl f¸ggnek

H·romf·zis˙ 380 - 460 V AC
KatalÛgussz·m

H·romf·zis˙ bemenet 160-BA01  160-BA02 160-BA03 160-BA04 160-BA06 160-BA10

Kimeneti paramÈterek
MotorteljesÌtmÈny 
[kW], (HP) 0,37 (0,5) 0,55 (0,75) 0,75 (1) 1,5 (2) 2,2 (3) 3,7 (5)
Maxim·lis kimenı 
·ramerıssÈg [A] 1,2 1,7 2,3 4,0 6,0 10,5
TeljesÌtmÈnyvesztesÈgek
[W] 25 35 37 50 77 120
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Az SSC160Z frekvenciav·ltÛk a meglÈvı 
SSC160 termÈkcsal·d ˙j tagjai. 0,37 kW Ès 
2,2 kW kˆzˆtti teljesÌtmÈny-kivitelben, 
bemeneti fesz¸ltsÈg (200 - 240 V), valamint 
0,37 kW Ès 3,7 kW kˆzˆtti kivitelben, 
bemeneti fesz¸ltsÈg (380 - 460 V), IP65 
vÈdettsÈggel kaphatÛk. Az ·talakÌtÛ mÈretei 
Mag. x SzÈl. x MÈly.: 235,0 x 185,5 x 207,5 
mm.
Az 1865 szabv·ny nagyfok˙ ellen·llÛkÈpessÈget garant·l, k¸lˆnˆsen a hıhat·sok Ès a 
vibr·ciÛ ellen.
Az ·talakÌtÛ ·llapot·nak jelzÈsÈre (Power ON - bekapcsolva, Ès Fault - hiba) egy LED 
diÛda szolg·l, mely jÛl l·thatÛ az ·talakÌtÛ fedelÈn tal·lhatÛ kÈmlelınyÌl·son kereszt¸l.

Rendelhetı:
- frekvenciav·ltÛk IEC vagy NEMA motorral
- a frekvencia·talakÌtÛ k¸lˆn is megrendelhetı, saj·t standard motorra, vagy a motor 

mellÈ a falra szerelÈshez - ez a megold·s rÈgi alkalmaz·sok ˙jrahasznosÌt·s·hoz 
alkalmas.

Az SSC160Z frekvenciav·ltÛk funkciÛj·t tekintve ekvivalens a meglÈvı SSC160 
sorozattal, Ès az al·bbi tulajdons·gokkal rendelkezik:
- a  referencia frekvencia megad·sa analÛg jellel vagy logikai bemenetek segÌtsÈgÈvel
- nÈgy ·llandÛ frekvencia elızetes be·llÌt·s·nak lehetısÈge
- 0 Ès 240 Hz kˆzˆtt v·laszthatÛ kimenıfrekvencia
- ·llÌthatÛ PWM (PULZUS SZ…LESS…G MODUL¡CI”) frekvencia
- tiltott frekvencias·vok be·llÌt·s·nak lehetısÈge
- a motor t˙l·ram-vÈdelme - 150% 1 percig
- beÈpÌtett motor t˙lterhelÈs-vÈdelem Ès t˙lfesz¸ltsÈg-vÈdelem
- saj·t PI szab·lyozÛ
- hiba ÈszlelÈs Ès hibamemÛria
- 160-RPA tÌpus˙ interfÈsz a t·vvezÈrlı kezelıpanel vagy a CopyCat Keypad k·beles 

csatlakoztat·s·hoz
- egysÈges mÈretek a SSC160Z csal·d ˆsszes modellje esetÈben

Az al·bbi kommunik·ciÛs modulok ·llnak rendelkezÈsre:
- DeviceNetô
- Profibus DP
- Interbus-S
- RS232 - nemcsak a frekvencia·talakÌtÛ szemÈlyi sz·mÌtÛgÈphez tˆrtÈnı standard 

csatlakoztat·s·t biztosÌtja, hanem a Micrologix, SLC-500, Ès a tˆbbi DF1 protokoll 
szerint kommunik·lÛ rendszer RS-232 csatorn·ihoz is.

Az ·talakÌtÛt a DriveExplorerô vagy DriveExecutiveô szoftverrel lehet programozni Ès 
vezÈrelni. OpciÛkÈnt v·laszthatÛ az IP65-ˆs vÈdettsÈggel kÌn·lt t·vvezÈrlı kezelıpanel, az 
˙n. CopyCat Keypad, amellyel ak·r 15 paramÈter-kÈszletet is be lehet olvasni a panelbe, 
majd visszaÌrni az eszkˆzbe. KiegÈszÌtı tartozÈkkÈnt kaphatÛak k¸lˆnfÈle 
szerelıkÈszletek, melyekkel az ·talakÌtÛkat egyszer˚en Ès gyorsan fel lehet szerelni IEC 
vagy NEMA motorokra, ill. a falra. Az ·talakÌtÛk standard kivitelben integr·lt h·lÛzati 
sz˚rıvel, valamint dinamikus fÈkmodul csatlakoztat·si lehetısÈggel rendelkeznek.
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Az SSC160Z frekvencia·talakÌtÛk a standard elosztÛszekrÈnyekkel szemben elsısorban, 
alacsonyabb telepÌtÈsi kˆltsÈgeket Ès kisebb mÈreteket biztosÌtanak, ezen fel¸l az 
·talakÌtÛt kˆzvetlen¸l a gÈpnÈl is el lehet helyezni. Ide·lisak aszinkron motorok, 
sz·llÌtÛberendezÈsek, szivatty˙k, ventill·torok, stb. vezÈrlÈsÈre.

Specifik·ciÛ:

Bemeneti fesz¸ltsÈg 3 f·zis, 200 - 240 V/380 - 460 V, +/- 10%
Kimeneti fesz¸ltsÈg 0 V - tÛl a bemeneti fesz¸ltsÈgig
Kimenıfrekvencia 0 - 240 Hz
Frekvencia-be·llÌt·si lÈptetÈs 0,1 Hz
Hat·sfok 97,5 % (jellemzı)
Tranziens vÈdelem Standard 6 kV
VÈdettsÈg IP65
Szerelendı Falra vagy motorra (IEC, NEMA)
‹zemi hımÈrsÈklet 0 ˜ 40 oC
VezÈrlıfesz¸ltsÈg 12 V vagy 24 V - kapcsolÛval v·ltoztathatÛ
Start, Stop, H·tramenet 2 vagy 3-vezetÈkes, bekˆtÈs szerint
AnalÛg bemenet 4 - 20 mA... 250     bemeneti impedancia 

+/- 10 V... 100 k    bemeneti impedancia 
K¸lsı potenciomÈter 1 k - 10 k   , min. 2 W
Boost (U out, R=0 esetÈn) A bemeneti fesz¸ltsÈg 0 - 20 %-a
¡ramerıssÈg hat·rol·s Az ·talakÌtÛ kimeneti ·ramerıssÈgÈnek 1 - 180 %-a
MotorvÈdelem I2t motorvÈdelem

150 % 60 m·sodpercig, 200% 30 m·sodpercig
Az ·talakÌtÛ vÈdelme Bemenetek kˆzti, ill. fˆldelı rˆvidz·r
IndÌt·s/le·ll·s idı 0,1 - 600 m·sodperc, 0,1 m·sodpercenkÈnt
IndÌt·s/le·ll·s folyamat Line·ris, ill. S-gˆrbe
Szabv·nyok UL, cUL, VDE, CE (EMC EN61800-3, EN50082-2, 

Low Voltage EN60204-1/EN50178)
 
VezÈrlı Ès programozÛ modulok:
160-P2 T·vvezÈrlı- Ès programozÛpanel, IP65-ˆs vÈdettsÈg
160-P3 T·vvezÈrlı- Ès programozÛpanel, 

paramÈterbeolvas·s lehetısÈgÈvel
160Z-C10, C30, C50 ProgramozÛk·bel, hossza 1, 3, 5 m
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Rugalmas Ès nagy teljesÌtmÈny˚ vezÈrlÈs
Az 1336 PLUS II frekvencia·talakÌtÛ elsısorban egyszer˚ 
be·llÌt·s·rÛl, a hajtott berendezÈs igÈnyeihez valÛ rugalmas 
alkalmazkod·srÛl ismert, Ès nagyon jÛ eredmÈnyeket Èr el 
olyan fordulatsz·m-vezÈrlÈsi alkalmaz·sokban, ahol a teher-
oldalon a nyomatÈk ÈrtÈkei nagy kilengÈseket mutatnak. Az 
·talakÌtÛ kit˚nı tulajdons·gait nagyban segÌtik a leg˙jabb 
IGBT tranzisztoros teljesÌtmÈnymodulok (Insulated Gate 
Bipolar Transistor), amelyek a teljes fordulatsz·m-tartom·ny-
ban megbÌzhatÛan Ès tartÛsan biztosÌtj·k a motor optim·lis, 
folyamatos Ès halk j·r·s·t.
Az 1663 PLUS II nemcsak szivatty˙k, ventill·torok, lÈgf˙vÛgÈpek, hanem anyagmozgatÛ 
Ès rakodÛgÈpek, kompresszor-hajt·sok, centrifug·k vagy gy·rtÛsorok vezÈrlÈsÈre is 
kiv·lÛan alkalmas.
Nem kevÈsbÈ jelentıs a v·gÛgÈpeknÈl, keverıgÈpeknÈl, szalagf˚rÈszeknÈl Ès az olyan 
egyÈb speci·lis alkalmaz·sokn·l valÛ felhaszn·l·sa, amelyeket v·ltozÛ terhelÈs, nagyon 
alacsony fordulatsz·m, nagy tehetetlensÈg vagy nagy fÈkigÈny jellemez. Az 1336 PLUS II 
·talakÌtÛk jobban vÈdettek a t˙lfesz¸ltsÈggel Ès a h·lÛzat negatÌv hat·saival szemben. 
Megfelelıen reag·lnak a t·pfesz¸ltsÈg kiesÈsÈre. Egy sor ˙j paramÈtert alkalmaztunk a 
motorm˚kˆdÈs maxim·lis megbÌzhatÛs·g·nak biztosÌt·sa, illetve a berendezÈs 
meghib·sod·si kock·zat·nak minimaliz·l·sa ÈrdekÈben.

A jelenlegi alkalmaz·sok minden paramÈter tekintetÈben kit˚nı teljesÌtmÈnyt 
kˆvetelnek meg 
Az 1336 PLUS II ·talakÌtÛ elınyei:
- a Sensorless Vector nev˚ vezÈrlı algoritmus, amely a teljes fordulatsz·m-tartom·nyban 
kit˚nı nyomatÈk-be·llÌt·s·t teszi lehetıvÈ 
- U/f skal·ris vezÈrlÈs, be·llÌthatÛ paramÈter-kÌn·lattal
- A kommunik·ciÛs kiegÈszÌtık kˆzvetlen¸l az ·talakÌtÛ ir·nyÌtÛ paneljÈhez csatlakoznak
- Az aktÌv ·ramerıssÈg hat·rol·s nagy teljesÌtıkÈpessÈget Ès az alkalmaz·sok szÈles sk·-
l·j·t biztosÌtja, 
- Az ÈrzÈkelı visszacsatol·s·nak aktiv·l·s·val a fordulatsz·m-szab·lyoz·s pontoss·ga 
0,1 %.
- A motor elektronikus t˙l·ram-vÈdelme teljes fordulatsz·m-tartom·nyban
- BeÈpÌtett PI-folyamatszab·lyzÛ.
- ¡llÌthatÛ PWM modul·ciÛs frekvencia.
- SCANportTM kommunik·ciÛs protokoll

A hajt·s viselkedÈsÈt Ès diagnosztik·j·t az ·talakÌtÛ 292 programozhatÛ paramÈtere Ès   
68 hibajelentÈse segÌti. A kommunik·ciÛ az 1336 PLUS II ·talakÌtÛ jellemzı tulajdons·ga. 
Az ·talakÌtÛ kommunik·ciÛs porton kereszt¸l (standard kivitelben 2) a PLC rendszer 
fˆlˆttes h·lÛzat·ba iktathatÛ. Ezt kˆvetıen kiv·lÛan haszn·lhatÛk az ·talakÌtÛ nagyszer˚ 
tulajdons·gai a komplik·lt alkalmaz·sok Ès technolÛgiai folyamatok bonyolult 
hajt·sir·nyÌt·sa sor·n.

ï Az ¸zemmÛd egyszer˚ be·llÌt·s·hoz a paramÈterek automatikus be·llÌt·sa (Auto-tuning) 
ï Az ˙j bemeneti/kimeneti modulok tov·bb bıvÌtik az ·talakÌtÛ alkalmaz·si ter¸letÈt a 
kıolajfeldolgozÛ-, vegyi- Ès gy·rtÛiparban. Az ˙j be-/kimenetek flexibilit·sa a be-
/kimenetek sz·m·val, szigetelÈsÈvel Ès kalibr·l·s·val kapcsolatos igÈnyekkel egy¸tt az 
alkalmaz·s telepÌtÈsi kˆltsÈgeit is csˆkkenti. Az al·bbi opciÛk rendelhetık:

- szigetelt vagy nem szigetelt kivitel
- bi- vagy unipol·ris
- tˆbbszˆrˆs bemenetek/kimenetek
- 0 - 10 V, +/- 10 V, 0 - 20 mA



- Egy t·pf·zis kiesÈsÈnek ÈrzÈkelÈse
- Fesz¸ltsÈgszab·lyzÛ ¸zemmÛd a DC Bus-on, nagy tehetetlensÈg˚ anyagok fÈkezÈsÈ-

nÈl (centrifug·k, ventill·torok stb.)
- ¡llÌthatÛ hımÈrsÈkletÈrtÈk az ·talakÌtÛ t˙lmelegedÈsÈnek jelzÈsÈre. Ennek kˆszˆnhe-

tıen csˆkkenteni lehet a hirtelen kiesÈseket a kˆrnyezeti hımÈrsÈklet v·ratlan v·lto-
z·sa esetÈn.

- Az ·talakÌtÛ vezÈrlı-lapj·n is megtal·lhatÛ ·llapotjelzı LED-diÛd·k (h·lÛzat, m˚kˆ-
dÈs, stop, hiba)

- A motor "terhelÈsvesztÈsÈnek" jelzÈse
- A STOP Ès a RESET jelek k¸lˆn·llÛ bemenetei nˆvelik az ¸zembiztons·got, Ès meg-

kˆnnyÌtik a hibaelh·rÌt·st

Komplex teljesÌtmÈnytartom·ny˙ termÈkcsal·d
Az 1336 PLUS II frekvencia·talakÌtÛ 0,37 - 448 kW teljesÌtmÈny˚ kivitelben kÈsz¸l, 
fesz¸ltsÈg: 200 - 240 V, 380 - 480 V, 500 - 600 V. A 200 - 240 V bemeneti fesz¸ltsÈg˚ 
·talakÌtÛkat egy- vagy h·romf·zis˙ h·lÛzathoz lehet csatlakoztatni.
HelytakarÈkos, ugyanakkor domin·ns a bonyolult alkalmaz·sokn·l!
A helytakarÈkos megold·st az ·tgondolt belsı elrendezÈs teszi lehetıvÈ. A sÌkbeli 
elrendezÈs csˆkkenti a belsı vezetık, konnektorok Ès k·belek sz·m·t. A teljesÌt-
mÈnykˆrˆk kialakÌt·sa Ès elrendezÈse megfelel az eurÛpai szabv·nyok minden 
kˆvetelmÈnyÈnek.
Az 1336 PLUS II rugalmass·g·t Ès az egyszer˚sÈgÈt biztosÌtÛ tov·bbi jellemzık:
- az ·talakÌtÛ Ès a motor m˚kˆdÈsi ·llapot·nak, ill. a hibajelentÈsek folyamatos digit·lis 

vagy analÛg fel¸gyelete
- kivehetı HIM (Human Interface Module) kezelı- Ès programozÛmodul
- kit˚nı nyomatÈktulajdons·gok Ès motorm˚kˆdÈs-stabilit·s minden sebessÈgnÈl
- ·llÌthatÛ PWM-modul·ciÛs frekvencia
- a motor sebessÈge S-gˆrbe szerint v·ltoztathatÛ
- v·laszthatÛ frekvencias·v 0 - 400 Hz tartom·nyban
- az ·talakÌtÛ ·ramerıssÈg hat·rol·sa aktÌvan vezÈrelhetı
- vezÈrelt elektronikus motort˙l·ram-vÈdelem (I2t)
- helyileg vagy t·volrÛl ir·nyÌthatÛ - kapcsolattart·s az ir·nyÌt·si  rendszerrel sorba 

kapcsolt vonalon.

Az ·talakÌtÛ saj·t dinamikus fÈkezÈssel rendelkezik, ami csˆkkenti a k¸lsı fÈkellen·ll·-
sokkal szemben t·masztott kˆvetelmÈnyeket. Ezzel helyet takarÌt meg a panelen, valamint 
csˆkkenti a telepÌtÈsi kˆltsÈgeket. A programozhatÛ bemenetek Ès kimenetek egy-
szer˚bbÈ teszik a felhaszn·lÛ igÈnyei szerinti kˆzvetlen csatlakoztat·st.

Egyszer˚, "intuitÌv" programoz·s
A digit·lis programoz·s segÌti a precÌz Ès pontos vezÈrlÈst. Az ·talakÌtÛk a HIM (Human 
Interface Module) kezelımodul segÌtsÈgÈvel a helyszÌnen, ill. a soros kommunik·ciÛs 
interfÈszen kereszt¸l a PLC, SLC rendszerekbıl, esetleg szemÈlyi sz·mÌtÛgÈprıl ITS 
programozÛ szoftver segÌtsÈgÈvel programozhatÛk.
A HIM programozÛ- Ès kezelımodul alapja egy egyszer˚en Ès gyorsan leolvashatÛ 
kÈtsoros LCD kijelzı (2 x 16 karakter). A m˚kˆdÈsi, programoz·si vagy diagnosztikai 
inform·ciÛk megjelenÌtÈsÈhez az angol mellett tov·bbi ˆt vil·gnyelv v·laszthatÛ (francia, 
nÈmet, olasz, jap·n, spanyol). A programozÛ modul egyszer˚en kivehetı, az 1336 PLUS 
II azt saj·t m˚kˆdÈsÈhez nem igÈnyli.
A paramÈterek logikai szempontbÛl csoportokba vannak rendezve. KikeresÈs¸k egyszer˚ 
Ès gyors, ak·rcsak a hajt·s ˙jraÈlesztÈse, a m˚kˆdÈsi paramÈterek be·llÌt·sa, az esetleges 
hib·k megsz¸ntetÈse. Minden diagnosztikai inform·ciÛ egyetlen paramÈter-csoportban 
ker¸l ˆsszegy˚jtÈsre, a hibajelentÈsek pedig az azt kˆvetı csoportban tal·lhatÛk.
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TeljesÌtmÈny:

A kW 380 - 480 V AC
1,1 0,37 -BRF05
1,6 0,56 -BRF07
2,1 0,75 -BRF10
2,8 1,2 -BRF15
3,8 1,5 -BRF20
5,3 2,2 -BRF30
8,4 3,7 -BRF50
13,3 5,5 -BRF75
16,1 7,5 -BRF100
24 11 -BRF150
27 15 -BRF200

24,2 11 -B015
31 15 -B020
39 18,5 -B025
45 22 -B030

A kW 380 - 480 V AC
60 30 -B040
75 37 -B050
85 45 -B060
106 56 -B075
138 75 -B100
173 93 -B125
199 112 -B150
263 149 -B200
325 187 -B250
360 224 -B300
425 261 -B350
475 298 -B400
525 336 -B450
590 373 -B500
670 448 -B600

1336F
1336 PLUS II 1)

-BRF15
teljesÌtmÈny 2)

-AE
vÈdettsÈg 2)

-EN
nyelv 2)

MegjegyzÈs: Az ·talakÌtÛkat e tÌpussorozatban 200 - 240 V AC, 380 - 480 V AC, ill. 500 - 600 V 
AC kivitelben forgalmazzuk. Ha szeretnÈ megtudni a tÌpusjelˆlÈst, lÈpjen kapcsolatba cÈg¸nkkel.

Az ·talakÌtÛ kimenı ÈrtÈkei line·risan ·talakÌthatÛk m·s, kˆzvetlen¸l a HIM modul 
kijelzıjÈn megjelenÌthetı m˚szaki mÈrtÈkegysÈgekkÈ. PÈld·ul orsÛ-fordulatsz·m 1/min., 
·tfoly·s liter/min. stb.
A HIM nemcsak az 1336 Plus II-re illeszthetı, hanem a Rockwell Automation (Allen- 
Bradley) m·s hajt·saira is, pl. 1305, 1336 IMPACT, 1336 Force, SMC Dialog Plus Ès SMP.
Az 1336 PLUS II ·talakÌtÛ kÈpes valÛs idıben megfigyelni a fontos ÈrtÈkeket, tov·bb· 
kÈpes az adatokat kommunik·ciÛs vonalakon tov·bbadni a felhaszn·lÛnak, vagy az 
ir·nyÌt·si rendszernek. MÈg a hibaszint elÈrÈsÈt megelızıen figyelmeztet a hiba 
kialakul·s·nak veszÈlyÈre (pl. t˙l·ram vagy t˙lfesz¸ltsÈg). Õgy idıben lehet reag·lni, Ès 
megakad·lyozhatÛ a hajt·s nem kÌv·natos meghib·sod·sa.

Alapvetı programozhatÛ funkciÛk
Az ·talakÌtÛ lehetıvÈ teszi az olyan, ma m·r standard funkciÛk be·llÌt·s·t, mint pl.: a 
h·rom tiltott frekvencias·v, az egyen·ram˙ fÈkezÈs, a dinamikus fÈkezÈs, a szlipkom-
penz·l·s, az ·talakÌtÛk lÈpcsıs bekˆtÈse, az ·talakÌtÛ ·llÌthatÛ ˙jraindÌt·sa hiba ut·n, a 
motor elektronikus t˙lmelegedÈs-vÈdelme, az utolsÛ nÈgy hiba memÛri·ja, a nyomatÈk 
automatikus be·llÌt·sa kis fordulatsz·mok esetÈn, a paramÈter-hozz·fÈrÈs kÛdol·sa.
Az 1336 PLUS II frekvencia·talakÌtÛk sok tekintetben ˙j kÈpessÈgekkel ruh·zz·k fel az 
aszinkron motorokkal felszerelt hajt·sokat, Ès alkalmaz·sukat Ìgy rÈgebben 
elkÈpzelhetetlen ter¸leteken is lehetıvÈ teszik. E berendezÈsek kompakt felÈpÌtÈs˚ek Ès a 
telepÌtÈssel, kezelÈssel Ès karbantart·ssal szemben csak minim·lis igÈnyeket 
t·masztanak.
A v·ltozÛ fesz¸ltsÈg˚ hajt·sok ˙j gener·ciÛj·t sok pozitÌvum jellemzi. Az Allen-Bradley 
frekvencia·talakÌtÛival intelligens, cÈlszer˚ kommunik·ciÛ folytathatÛ ember Ès gÈp 
kˆzˆtt. A kezelıszemÈlyzet sz·m·ra sz¸ksÈges visszacsatol·st a HIM modul kijelzıje, a 
programozÛ panel, ill. a PC szoftver biztosÌtja.

Specifik·ciÛ:
Az ·talakÌtÛ tÌpusjelˆlÈsÈnek kÛdja:

(1) Az 1336 PLUS II szÈria megjelˆlÈse
(2) Mindig meghat·rozandÛ



AnalÛg interfÈsz:

1336F-LA1 AnalÛg interfÈsz - B Port, 0 - 20 mA kimenet
1336F-LA2 AnalÛg interfÈsz - A Port, 2 szigetelt ·llÌthatÛ bemenet
1336F-LA3 AnalÛg interfÈsz - B port, 2 szigetelt ·llÌthatÛ bemenet
1336F-LA4 AnalÛg interfÈsz - B port, szigetelt ·llÌthatÛ bemenet + kimenet
1336F-LA5 AnalÛg interfÈsz - B port, szigetelt ·llÌthatÛ impulzus-bemenet + kimenet + 

nem szigetelt 0 - 10 V kimenet
1336F-LA6 AnalÛg interfÈsz - A port, 3 termiszotoros/RTD bemenet
1336F-LA7 AnalÛg interfÈsz - A port, +/- 10 V szigetelt bemenet Ès szigetelt ·llÌthatÛ 

kimenet

VÈdettsÈg:

IP00 IP20 IP54 IP65
-AN -AE -AJ -AF
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ProgramozÛ Ès vezÈrlı HIM modulok:

1201-HAS1 Kezelı berendezÈs, kezelıpanel analÛg potenciomÈterrel
1201-HAS2 Kezelı berendezÈs, kezelıpanel digit·lis potenciomÈterrel
1201-HASP Kezelı berendezÈs, kiz·rÛlag programoz·sra
1201-HCS1 Kezelı berendezÈs, kezelıpanel analÛg potenciomÈterrel
1201-HCS2 Kezelı berendezÈs, kezelıpanel digit·lis potenciomÈterrel
1201-HJP Kezelı berendezÈs IP66, kiz·rÛlag programoz·sra
1201-HJ2 Kezelı berendezÈs IP66, digit·lis potenciomÈterrel

Digit·lis interfÈsz:

1336-L4 5 V TTL - bemeneti k·rtya
1336-L4E 5 V TTL - bemeneti k·rtya Encoder bemenettel
1336-L5 24 V DC - bemeneti k·rtya
1336-L5E 24 V DC - bemeneti k·rtya Encoder bemenettel
1336-L6 115 V AC - bemeneti k·rtya
1336-L6E 115 V AC - bemeneti k·rtya Encoder bemenettel
1336-L7E 5 V TTL - bemeneti k·rtya Encoder bemenettel
1336-L8E 24 V AC, DC - bemeneti k·rtya Encoder bemenettel
1336-L9E 115 V AC - bemeneti k·rtya Encoder bemenettel

Kommunik·ciÛs modulok:

1336-GM1
1203-GD1 RIO-Modul
1203-GK1 
1336-GM2
1203-GD2 RS232/422/485 DF1-Modul      
1203-GK2 
1336-GM5    
1336-GM6 DeviceNet modul
1203-GK5 
1203-SSS ScanPort Modul (bemenet/kimenet)
1202-C10 1,0 m hossz˙ csatlakozÛ k·bel a 2. porttÛl a kezelı berendezÈsig 

vagy a kommunik·ciÛs modulig
1203-SFC Soros k·bel
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Az 1336 IMPACT frekvencia·talakÌtÛ egy termÈkben 
egyesÌti a klasszikus frekvencia·talakÌtÛ Ès az aszinkron 
szervomotorok esetÈben alkalmazott, nagyon precÌz 
motorvezÈrlÈs elınyeit. KÌn·latunkban 0,37-tıl 597 kW-
ig terjedı teljesÌtmÈny˚ termÈkek tal·lhatÛk, h·rom 
fesz¸ltsÈgtartom·nyban: 200 - 240 V AC, 380 - 480 V AC 
Ès 500 - 600 V AC. Az ·talakÌtÛ IP00, IP20, IP54 Ès IP65 
vÈdettsÈggel ker¸l forgalomba.
A hajt·s optim·lis m˚kˆdÈsi tulajdons·gainak 
(fordulatsz·m, nyomatÈk) biztosÌt·sa ÈrdekÈben az 
Allen-Bradley t·rsas·g egy saj·t, "Field-Oriented Control" 
nev˚ (szabadalmaztatott) algoritmust, tov·bb· a menet-
tulajdons·gok optimaliz·l·sa, a motor fordulatsz·m·nak Ès nyomatÈk·nak pontos 
Ès gyors v·ltoztat·sa ÈrdekÈben egyÈb processzorokat haszn·l. 
EzÈrt az 1336 IMPACT v·ltÛ·ram˙ hajt·sok tulajdons·gai vetekszenek a legjobb 
egyen·ram˙ hajt·sok tulajdons·gaival. PÈld·ul a fordulatsz·m-vezÈrlÈs 
pontoss·ga ak·r a nÈvleges fordulatsz·m 0,001%-a is lehet, a fordulatsz·m-
v·ltoztat·s pedig 100:1 tartom·nyban tˆrtÈnik. Ezek az ·talakÌtÛk kÈpesek 
kˆzvetlen¸l v·ltoztatni a motor nyomatÈk·t, Ìgy annak tengelyÈre maxim·lis 
nyomatÈk fejthetı ki minden fordulatsz·m esetÈn, a null·t is beleÈrtve.
A komplik·lt vezÈrlÈshez sz¸ksÈges az ·talakÌtÛ (motor Ès a teher szempontj·bÛl 
egyar·nt) pontos m˚kˆdÈsi paramÈtereinek be·llÌt·sa. A dolgok egyszer˚bbÈ 
tÈtele ÈrdekÈben beÈpÌtett algoritmus gondoskodik e paramÈterek automatikus 
be·llÌt·s·rÛl Ès optimaliz·l·s·rÛl (Auto-Tuning).
Az ·talakÌtÛ kit˚nı tulajdons·gaihoz nagymÈrtÈkben hozz·j·rulnak az IGBT 
(Insulated Gate Bipolar Transistor) tranzisztorokkal felszerelt ˙j gener·ciÛs 
teljesÌtmÈnymodulok, melyek biztosÌtj·k a motor optim·lis Ès halk m˚kˆdÈsÈt. 
Tˆbb dinamikus fÈkezÈssel ell·tott ·talakÌtÛ egy¸ttes alkalmaz·sa esetÈn, aj·nlott 
az 1336 IMPACT ·talakÌtÛkat egyen·ram˙ kˆztes ·ramkˆrrel ˆsszekapcsolni, vagy 
visszat·pl·lÛ fÈkmodullal kiegÈszÌteni.

Az 1336 IMPACT fıbb tulajdons·gai:
ï "Field-Oriented Control" algoritmus szerinti teljesen vektor-alap˙ f¸ggetlen 

fordulatsz·m Ès nyomatÈkvezÈrlÈs
ï A Field-Oriented Control nem igÈnyli mindig impulzusÈrzÈkelı jelenlÈtÈt

 a motor tengelyÈn
ï a kimeneti fesz¸ltsÈg PWM modul·ciÛja, 1 - 4 kHz kˆzˆtt ·llÌthatÛ
ï szabadalmazott motor-·ramerıssÈg szab·lyzÛ pontos nyomatÈk-be·llÌt·ssal
ï a motor Ès az ·talakÌtÛ m˚kˆdÈsi ·llapot·t fel¸gyelı paramÈterprogramozÛ Ès 

hiba¸zenet megjelenÌtı kijelzı
ï elektronikus motort˙l·ram-vÈdelem.
ï ·llÌthatÛ ·ramerıssÈg, nyomatÈk Ès teljesÌtmÈnyhat·rol·s
ï adapterek szÈles v·lasztÈka az ·talakÌtÛ digit·lis, soros- Ès impulzusos 

kommunik·ciÛs interfÈszeihez
ï programozhatÛ sebessÈg-hurok
ï fordulatsz·mmÈrı csatlakoztat·s·nak lehetısÈge
ï analÛg bemenetek Ès kimenetek: 0 - ± 10 V DC, 4-20 mA

A digit·lis programoz·s segÌti a precÌz Ès pontos vezÈrlÈst.  Az ·talakÌtÛk a HIM 
(Human Interface Module) kezelımodul segÌtsÈgÈvel a helyszÌnen, ill. a soros 
kommunik·ciÛs interfÈszen kereszt¸l a PLC, SLC rendszerekbıl, esetleg szemÈlyi 
sz·mÌtÛgÈprıl ITS programozÛ szoftver segÌtsÈgÈvel programozhatÛk.
A bemenetek Ès kimenetek konfigur·lhatÛs·ga a felhaszn·lÛ igÈnyeinek megfelelıen 
rugalmas csatlakoztat·st biztosÌt.



A HIM programozÛ- Ès kezelımodul alapja egy egyszer˚en Ès gyorsan leolvashatÛ 
kÈtsoros LCD kijelzı (2 x 16 karakter). A m˚kˆdÈsi, programoz·si vagy diagnosztikai 
inform·ciÛk megjelenÌtÈsÈhez az angol mellett tov·bbi ˆt vil·gnyelv v·laszthatÛ (francia, 
nÈmet, olasz, jap·n, spanyol). 
A tˆbb mint 250 programozhatÛ paramÈter mindegyike a kijelzıre Ìrt szˆveges ¸zenettel 
van kiegÈszÌtve, Ès logikai sorrendben, funkciÛ szerint csoportosÌtott. KikeresÈs¸k 
egyszer˚ Ès gyors, ak·rcsak a hajt·s ˙jraÈlesztÈse, a m˚kˆdÈsi paramÈterek be·llÌt·sa Ès 
az esetleges hib·k megsz¸ntetÈse.
Az ·talakÌtÛ kimenı ÈrtÈkei line·risan ·talakÌthatÛk m·s, kˆzvetlen¸l a HIM modul 
kijelzıjÈn megjelenÌthetı m˚szaki mÈrtÈkegysÈgekkÈ. PÈld·ul az orsÛ fordulatsz·ma, az 
·tfoly·s, a sz·llÌtÛszalag sebessÈge stb.
Diagnosztika, ÈszlelÈs Ès az ·talakÌtÛ kikapcsol·sa fesz¸ltsÈghi·ny, t˙lfesz¸ltsÈg, t˙l·ram, 
t˙lmelegedÈs, k¸lsı jel, az ·talakÌtÛ kimenetÈn bekˆvetkezı z·rlat stb. esetÈn.
Az 1336 IMPACT ·talakÌtÛ kÈpes valÛs idıben folyamatosan ellenırizni a fontos ÈrtÈkeket, 
tov·bb· kÈpes kommunik·ciÛs ˙tvonalakon tov·bbadni az adatokat a felhaszn·lÛnak vagy 
az ir·nyÌt·si rendszernek. MÈg a hibaszint elÈrÈsÈt megelızıen figyelmeztet a hiba 
kialakul·s·nak veszÈlyÈre (pl. t˙l·ram vagy t˙lfesz¸ltsÈg). Õgy idıben lehet reag·lni, Ès 
megakad·lyozhatÛ a hajt·s nem kÌv·nt meghib·sod·sa. Ezek az ·talakÌtÛk 
t˙lfesz¸ltsÈggel szembeni fokozott ellen·llÛ kÈpessÈggel rendelkeznek, Ès megfelelıen 
reag·lnak a t·pfesz¸ltsÈg kiesÈsÈre. Egy sor ˙j paramÈtert alkalmaztunk a motorm˚kˆdÈs 
maxim·lis megbÌzhatÛs·g·nak biztosÌt·sa, valamint a berendezÈs meghib·sod·sa 
kock·zat·nak minimaliz·l·sa ÈrdekÈben.
Specifik·ciÛ:
Az ·talakÌtÛ tÌpusjelˆlÈsÈnek kÛdja:

(1) Az 1336 IMPACT szÈria megjelˆlÈse
(2) Mindig meghat·rozandÛ
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1336E
1336 IMPACT 1)

-BRF15
teljesÌtmÈny 2)

-AE
vÈdettsÈg 2)

-EN
nyelv 2)

TeljesÌtmÈny:

A kW 380 - 480 V AC
1,2 0,37 -BRF05
1,7 0,56 -BRF07
2,3 0,75 -BRF10
3,0 1,2 -BRF15
4,0 1,5 -BRF20
6,0 2,2 -BRF30
9,0 3,7 -BRF50

13,9 5,5 -BRF75
24,0 7,5 -BRF100
27,2 11 -B015
33,7 15 -B020
41,8 18,5 -B025
48,2 22 -B030
64,5 30 -B040
78,2 37 -B050

A kW 380 - 480 V AC
96,9 45 -B060
120,3 56 -B075
149,2 75 -B100
180,4 93 -B125
240 112 -B150

291,4 149 -B200
327,4 187 -B250
406,4 224 -B300
459,2 261 -B350
505,1 298 -B400
570,2 336 -B450
599,2 373 -B500
673,4 448 -B600
850 522 -B700C
983 597 -B800C

MegjegyzÈs: Az ·talakÌtÛkat e tÌpussorozatban 200 - 240 V AC, 380 - 480 V AC, ill. 500 - 600 V 
AC kivitelben forgalmazzuk. Ha szeretnÈ megtudni a tÌpusjelˆlÈst, lÈpjen kapcsolatba cÈg¸nkkel.

VÈdettsÈg:

IP00 IP20 IP54 IP65
-AN -AE -AJ -AF



Rockwell Automation

1336 IMPACT

12

ProgramozÛ Ès vezÈrlı HIM modulok:

1201-HA1 Kezelı berendezÈs potenciomÈterrel, IP30
1201-HA2 Kezelı berendezÈs digit·lis potenciomÈterrel, IP30
1201-HAP Kezelı berendezÈs, kiz·rÛlag programoz·sra, IP30
1201-HJP Kezelı berendezÈs IP66, kiz·rÛlag programoz·sra
1201-HJ2 Kezelı berendezÈs IP66, digit·lis potenciomÈterrel

Digit·lis interfÈsz:

1336-L4 5 V TTL - bemeneti k·rtya
1336-L5 24 V DC - bemeneti k·rtya
1336-L6 115 V AC - bemeneti k·rtya
1336-L7E 5 V TTL - bemeneti k·rtya Encoder bemenettel
1336-L8E 24 V AC, DC - bemeneti k·rtya Encoder bemenettel
1336-L9E 115 V AC - bemeneti k·rtya Encoder bemenettel

Kommunik·ciÛs modulok:

1336-GM1
1203-GD1 RIO-Modul
1203-GK1 
1336-GM2
1203-GD2 RS232/422/485 DF1-Modul      
1203-GK2 
1336-GM5    
1336-GM6 DeviceNet modul
1203-GK5 
1203-SSS ScanPort Modul (bemenet/kimenet)
1202-C10 1,0 m hossz˙ csatlakozÛk·bel a 2. porttÛl a kezelı berendezÈsig 

vagy a kommunik·ciÛs modulig
1203-SFC Soros k·bel
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TartozÈkok: 

22-RJ45CBL-C20 DSI k·bel
22-SCM-232 Soros RS485 - RS232 adapter
1203-SFC Soros k·bel
22-JBAA Ès 22-JBAB Az A Ès B szerkezetkialakÌt·s˙ ·talakÌtÛk vÈdelmÈnek 

IP30-ra mÛdosÌt·s·hoz sz¸ksÈges tartozÈkok

PowerFlex 4
A PowerFlexô frekvenciav·ltÛ termÈkcsal·d tov·bb bıv¸lt a 
kicsi Ès kompakt PoweFlex 4 frekvencia·talakÌtÛval. Ez 0,2 kW 
- 3,7 kW kˆzˆtti alkalmaz·sokhoz haszn·lhatÛ, fesz¸ltsÈg: 
110 - 120 V, 200 - 240 V Ès 380 - 480 V. A PowerFlex 4 IP20 
vÈdettsÈggel van ell·tva Ès panelra vagy DIN-sÌnre szerelhetı.
A PowerFlex 4 ·talakÌtÛ kezelÈse Ès be·llÌt·sa LED kijelzıvel, 
ÈrintÈsÈrzÈkeny billenty˚zettel Ès potenciomÈterrel ell·tott 
intuitÌv kezelıpanel segÌtsÈgÈvel tˆrtÈnik. A Quick Start 
funkciÛ a 10 legtˆbbet haszn·lt programozhatÛ paramÈter 
·ttekinthetı csoportosÌt·s·nak kˆszˆnhetıen lehetıvÈ teszi az 
·talakÌtÛ gyors be·llÌt·s·t Ès egyszer˚ indÌt·s·t. 
A tov·bbi kommunik·ciÛ, valamint az ·talakÌtÛ DriveExlorerô Ès DriveExecutiveô 
szoftverekkel vÈgzett gyors programoz·sa Ès kezelÈse ÈrdekÈben az ·talakÌtÛ DSI (Drive 
Serial Interface) protokolos RS485 interfÈsszel van ell·tva. Az ·talakÌtÛhoz opciÛkÈnt 
t·vvezÈrlı berendezÈsek v·laszthatÛk, pl. a "Remote Keypad Module". Ez lehetıvÈ teszi, 
hogy pl. az elosztÛszekrÈny ajtaj·n helyezzÈk el, mikˆzben mag·val az ·talakÌtÛval k·bel 
segÌtsÈgÈvel van ˆsszekapcsolva. Amennyiben a vevı az ·talakÌtÛ be·llÌt·s·nak egyszer˚ 
·tvitelÈt igÈnyli, "m·solÛpanel" (CopyCat Keypad Module) alkalmaz·s·t javasoljuk, mely 
biztosÌtja az ·talakÌtÛ be·llÌt·sainak gyors ·tvitelÈt az ·talakÌtÛbÛl a panelbe, valamint a 
panelbıl az ·talakÌtÛba.
A kimenıfrekvenci·t k¸lsıleg, digit·lis vagy analÛg bemenet segÌtsÈgÈvel lehet 
meghat·rozni. Az analÛg sebessÈgmeghat·roz·s esetÈn a 0 - 10 V, 4 - 20 mA jelek, ill. 
potenciomÈter haszn·lhatÛ. Ezen fel¸l ennÈl az ·talakÌtÛn·l opciÛkÈnt nÈgy elıre be·llÌtott 
frekvencia kˆz¸l lehet v·lasztani, tov·bb· ·llÌthatÛ PWM frekvenci·val (2 - 16 kHz), kÈt 
indÌtÛ Ès le·llÛ r·mp·val, ˙n. S-gˆrbÈs indul·s- Ès le·ll·svezÈrlÈssel,  egyen·ram˙ 
fÈkezÈssel, rep¸lıstarttal, automatikus indÌt·ssal, Ès termÈszetesen egyszer˚ 
diagnosztik·val , ill. hibaelh·rÌt·ssal rendelkezik. Az egyf·zis˙, 240 V bemeneti fesz¸ltsÈg˚ 
alkalmaz·sokhoz sz·nt ·talakÌtÛk szÈriatartozÈka a belsı zavarmentesÌtı sz˚rı.
A terhelÈs fÈkezÈse lehetsÈges egyen·rammal vagy a 0,75 kW - 3,7 kW teljesÌtmÈny-
tartom·nyban az ·talakÌtÛk szÈriatartozÈkakÈnt beÈpÌtett dinamikus fÈkkel. A PowerFlex 4 
tov·bbi jellemzıje, hogy IT h·lÛzatokban is haszn·lhatÛ.
A PowerFlex 4 elektronikus motor t˙l·ramvÈdelmet tartalmaz, mely folyamatosan 
fel¸gyeli az ·talakÌtÛ ·llapot·t, biztosÌtja zavartalan m˚kˆdÈsÈt, Ès vÈdi a motort a 
meghib·sod·stÛl.
Az ·talakÌtÛ egyik fı elınye a minden kapcsolÛt·bl·hoz jÛ hozz·fÈrÈst biztosÌtÛ szerkezeti 
kialakÌt·s, valamint hogy tˆbb ·talakÌtÛ telepÌtÈse esetÈn a szerkezeti kialakÌt·snak 
kˆszˆnhetıen lehetısÈg nyÌlik "szoros", azaz a szellıztetı hÈzag elhagy·s·val j·rÛ 
telepÌtÈsre 
A h˚tÈs biztosÌt·s·hoz az ·talakÌtÛt az elosztÛszekrÈnyen kÌv¸l is el lehet helyezni, Ìgy 
nincs sz¸ksÈg kiegÈszÌtı ventill·tor beiktat·s·ra. Ebben a kivitelben az ·talakÌtÛ nem f˚ti 
az elosztÛszekrÈny belsı terÈt, Ìgy lÈnyegesen csˆkkenthetı a telepÌtÈsi fel¸lete. A 
teljesÌtmÈnykˆrˆk kialakÌt·sa Ès elrendezÈse megfelel az eurÛpai szabv·nyok minden 
kˆvetelmÈnyÈnek.
Nagy sz·m˙ felhaszn·l·si ter¸leten alkalmazhatÛ, pl. sz·llÌtÛm˚vek, szivatty˙k, 
ventill·torok stb. vezÈrlÈsÈhez.



Az ·talakÌtÛ mÈretei Ès tˆmege:
A szerkezeti 120 V AC - 1f 240 V AC - 1f 240 V AC - 3f 480 V AC - 3f MÈretek Tˆmeg

kialakÌt·s (kW) (kW) (kW) (kW) mag x szÈl. (kg)
tÌpusa x mÈly. (mm)

0.2 0.2 0.2 0.37

A
0.37 0.37 0.37 0.75

152x80x136 1.40.75 0.75 1.5
1.5

B
 0.75 1.5 2.2 2.2

180x100x136 2.23.7 3.7

Specifik·ciÛ:
TeljesÌtmÈnytartom·ny A szerkezetiBemeneti

JelˆlÈs TeljesÌtmÈny  Bemenı ·ram- TeljesÌtmÈny- kialakÌt·s fesz¸ltsÈg
(kW) erıssÈg (A) vesztesÈg (W)

 
tÌpusa

22A-V1P5N104 0,2 1,5 25 A
 

Egyf·zis˙
22A-V2P3N104 0,37 2,3 30 A

 
100 - 120 V AC

22A-V4P5N104 0,75 4,5 50 B
22A-A1P5N104 0,2 1,5 25 A

Egyf·zis˙ 22A-A2P3N104 0,37 2,3 30 A
200 - 240 V AC 22A-A4P5N104 0,75 4,5 50 A

22A-A8P0N104 1,5 8,0 80 B
 22A-B1P5N104 0,2 1,5 25 A
22A-B2P3N104 0,37 2,3 30 A

H·romf·zis˙ 22A-B4P5N104 0,75 4,5 50 A
200 - 240 V AC 22A-B8P0N104 1,5 8,0 80 A

22A-B012N104 2,2 12,0 115 B
22A-B017N104 3,7 17,5 165 B
22A-D1P4N104 0,37 1,4 30 A
22A-D2P3N104 0,75 2,3 40 AH·romf·zis˙
22A-D4P0N104 1,5 4,0 60 A380 - 480 V AC
22A-D6P0N104 2,2 6,0 90 B
22A-D8P7N104 3,7 8,7 145 B

     Az egyf·zis˙ 200 - 240 V AC fesz¸ltsÈg˚ ·talakÌtÛk beÈpÌtett h·lÛzati sz˚rıvel is kaphatÛk. 
     A katalÛgussz·m N104-rıl N114-re v·ltozik.

Rockwell Automation

PowerFlex 4
Tulajdons·gok:

Bemeneti fesz¸ltsÈg 1 vagy 3 f·zis, 100 - 120 V, 200 - 240 V, 380 - 460 V
Kimeneti fesz¸ltsÈg 0 V-tÛl a bemeneti fesz¸ltsÈgig
Kimenıfrekvencia 0 - 240 Hz
Frekvencia PWM 2 - 16 KHz
VÈdettsÈg IP20, (IP30)
‹zemi hımÈrsÈklet -10 - +50 oC
MotorvÈdelem I2t motorvÈdelem

150% 60 m·sodpercig, 200% 30 m·sodpercig
Digit·lis bemenet Az 1., 2., 3. csatlakozÛk a STOP, START funkciÛkat Ès 

a az Ìr·nyt biztosÌtj·k
A 4. Ès 5. csatlakozÛ programozhatÛ (JOG, elıre be·llÌtott 
frekvencia stb.)

AnalÛg bemenet +/- 10 V... 100 k    bemeneti impedancia 
4 - 20 mA... 250     bemeneti impedancia 

K¸lsı potenciomÈter 1 - 10 k   , min. 2 W
Dinamikus fÈkezÈs 7. IGBT tranzisztor az ·talakÌtÛban 0,75 kW - 3,7 kW 

teljesÌtmÈny˚ kivitelben

14
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PowerFlex 40
A PowerFlex 40, a PowerFlexô nagy siker˚ frekvencia-
·talakÌtÛ-csal·dot egy olyan kompakt frekvenciav·ltÛ 
egÈszÌti ki, amely 0,4 kW - 7,5 kW kˆzˆtti alkalmaz·sokn·l 
haszn·latos, bemeneti fesz¸ltsÈg: 100 - 120 V, 200 -         
240 V Ès 380 - 480 V. A PowerFlex 40 IP20 vÈdettsÈggel 
ker¸l forgalomba, Ès panelre vagy DIN sÌnre szerelhetı.
A PowerFlex 40 standard tartozÈka a LED-kijelzıs, 
ÈrintÈsÈrzÈkeny billenty˚zetes Ès beÈpÌtett potenciomÈte-
res kezelıpanel. KezelÈse azonos a PowerFlex ·talakÌtÛk 
termÈkcsal·dja tˆbbi tagj·nak kezelÈsÈvel, ami az ·talakÌtÛ 
egyszer˚ be·llÌt·s·t Ès vezÈrlÈsÈt szolg·lja. Kˆzvetlen¸l a 
panelen tal·lhatÛk az ·talakÌtÛ aktu·lis ·llapot·t jelzı LED 
diÛd·k.
A fizikai visszacsatol·s igÈnye nÈlk¸li nagy pontoss·g˙ fordulatsz·m-be·llÌt·s a 
"Sensorless Vector" Ès az U/f (skal·ris vezÈrlÈs) funkciÛval Èrhetı el, amely 
nyomatÈk szempontj·bÛl nem nagy igÈnybevÈtel˚, egyszer˚ alkalmaz·sokhoz 
haszn·lhatÛ. A hajt·s motortÛl Ès a tehertıl f¸ggı pontos optimaliz·l·sa az Auto-
Tune funkciÛnak kˆszˆnhetı.
A programozhatÛ paramÈterek h·rom ·ttekinthetı csoportba vannak osztva. A 
Quick Start funkciÛ a 10 legtˆbbet haszn·lt programozhatÛ paramÈter ·ttekinthetı 
csoportosÌt·s·nak kˆszˆnhetıen lehetıvÈ teszi az ·talakÌtÛ gyors be·llÌt·s·t Ès 
egyszer˚ indÌt·s·t.
Az ·talakÌtÛ paramÈtereinek k¸lsı forr·sbÛl - pÈld·ul szemÈlyi sz·mÌtÛgÈprıl - 
vÈgzett be·llÌt·s·t Ès vezÈrlÈsÈt szolg·lja az ˙j DSI (Drive Serial Interface) 
kommunik·ciÛs protokollos beÈpÌtett RS 485 port. Az ˙j 22-SCM-232 FRN 2.xxx 
konverterrel a PowerFlex 40 frekvencia·talakÌtÛkat a DF1 protokoll segÌtsÈgÈvel 
lehet az ir·nyÌt·si rendszerekhez csatlakoztatni. A 22-SCM-232 konverter a DF1 
protokollt Modbus RTU protokollra, valamint egy˙ttal az RS232-t RS485-re alakÌtja 
·t. Az ·talakÌtÛ kompatibilis a Micrologix 1000/1200/1500, SLC500, PLC5, 
CompactLogix, FlexLogix Ès ControlLogix rendszerekkel. A PowerFlex 40 ezen fel¸l 
lehetıvÈ teszi egy kommunik·ciÛs modul haszn·lat·t a fˆlˆttes rendszerrel 
DeviceNet protokoll segÌtsÈgÈvel folytatott kˆzvetlen kommunik·ciÛ ÈrdekÈben. 
Standard lehetısÈg olyan t·vvezÈrlı berendezÈsek csatlakoztat·sa, mint pl. a 
"Remote Keypad module", mely lehetıvÈ teszi a vezÈrlı panel elhelyezÈsÈt az 
elosztÛszekrÈny ajtaj·n, vagy a "CopyCat Keypad", amely az ·talakÌtÛ minden 
paramÈterÈnek gyors beolvas·s·t Ès visszaÌr·s·t teszi lehetıvÈ.
A vezÈrlı egysÈg a start, stop, Ès ir·nyv·ltÛ funkciÛkhoz h·rom fenntartott 
bemenettel rendelkezik, tov·bb· 4 programozhatÛ bemenettel, ezen fel¸l 1 relÈs 
kimenettel, kÈt optikai kimenettel Ès egy analÛg kimenettel (v·laszthatÛ 0 - 10 V 
vagy 0 - 20 mA vagy k¸lsı potenciomÈter).
⁄j a belsı sz·ml·lÛ Ès idızÌtı aktiv·l·s·nak lehetısÈge, valamint az alapvetı Ès 
lÈptetı logikai funkciÛk haszn·lata. A PowerFlex 40 esetÈben termÈszetes, hogy 8 
elıre be·llÌtott frekvencia kˆz¸l lehet v·lasztani, tov·bb· ·llÌthatÛ PWM 
frekvenci·val, kÈt indÌtÛ Ès le·llÛ r·mp·val, ˙n. S-gˆrbÈs indul·s- Ès 
le·ll·svezÈrlÈssel, egyen·ram˙ fÈkezÈssel, rep¸lıstarttal, PID-szab·lyozÛval, 
automatikus ˙jraindÌt·ssal, PTC bemeneti lehetısÈggel, egyszer˚ diagnosztik·val, 
ill. hibaelh·rÌt·ssal rendelkezik. Az egyf·zis˙, 240 V bemeneti fesz¸ltsÈg˚ 
alkalmaz·sokhoz sz·nt ·talakÌtÛk szÈriatartozÈka a belsı zavarmentesÌtı sz˚rı. A 
0,75 kW - 3,7 kW teljesÌtmÈnytartom·ny˙ ·talakÌtÛk szÈriatartozÈka a beÈpÌtett 
dinamikus fÈk. A PowerFlex 40 tov·bbi jellemzıje, hogy IT h·lÛzatokban is 
haszn·lhatÛ. A teljesÌtmÈnykˆrˆk kialakÌt·sa Ès elrendezÈse megfelel az eurÛpai 
szabv·nyok minden kˆvetelmÈnyÈnek.



Az ·talakÌtÛ mÈretei Ès tˆmege:
A szerkezeti 120 V AC - 1f 240 V AC - 1f 240 V AC - 3f 480 V AC - 3f MÈretek Tˆmeg

kialakÌt·s (kW) (kW) (kW) (kW) mag x szÈl. (kg)
tÌpusa x mÈly. (mm)

0.4 0.4
0.4 0.4 0.75 0.75

B 0.75 0.75 1.5 1.5 180x100x136 2.2
1.1 1.5 2.2 2.2

3.7 4.0

C  2.2
5.5 5.5

260x130x138 4.37.5 7.5

Rockwell Automation

PowerFlex 40

Tulajdons·gok:
Bemeneti fesz¸ltsÈg 1 vagy 3 f·zis, 100-120 V, 200 - 240 V, 380 - 460 V
Kimeneti fesz¸ltsÈg 0 V-tÛl a bemeneti fesz¸ltsÈgig
Frekvencia 47 - 63 Hz
Kimenıfrekvencia 0 - 400 Hz
PWM frekvencia 2 - 16 kHz
Hat·sfok 97,5 % (jellemzı)
VÈdettsÈg IP20, IP30
‹zemi hımÈrsÈklet IP 20 (-10 - +50 oC), IP 30 (-10 - +40 oC)
MotorvÈdelem I2t motorvÈdelem

150 % 60 m·sodpercig, 200% 3 m·sodpercig
AnalÛg bemenet 0 - 10 V, min. 1 k    impedancia 

4 - 20 mA, max. 525     impedancia 
K¸lsı potenciomÈter 1 - 10 k   , min. 2 W
Dinamikus fÈkezÈs 7. IGBT tranzisztor az ·talakÌtÛban (0,75 kW Ès nagyobb 

teljesÌtmÈnynÈl)
Ventill·tor Minden tÌpusn·l

TartozÈkok:
22-RJ45CBL-C20 DSI k·bel
22-RJ45CBL-C20 RS485 - RS232 ·talakÌtÛ
1203-SFC Soros k·bel
22-HIM-C2 Az LCD kezelıpanel az elosztÛszekrÈny ajtaj·ra szerelÈshez 

IP66-os vÈdettsÈggel
22-HIM-A3 LCD kezelıpanel IP 30-as vÈdettsÈggel 
22-HIM-B1 Kezelıpanel szerelıkeret, IP30-as vÈdettsÈg
22-HIM-H10, 
22-HIM-H30 DSI k·bel (1 m Ès 2,9 m) a kezelıpanel illesztÈsÈhez
22-COMM-D DeviceNet kommunik·ciÛs modul
22B-CCB, 22-CCC A kommunik·ciÛs modul dobozai az ·talakÌtÛ szerkezeti 

kialakÌt·s·tÛl f¸ggıen

16

A PowerFlex 40-nÈl a motor folyamatos m˚kˆdÈsÈt Ès meghib·sod·ssal szembeni 
vÈdelmÈt az ·talakÌtÛ ·llapot·t folyamatosan figyelemmel kˆvetı elektronikus 
motort˙l·ram-vÈdelem biztosÌtja. A szerkezeti kialakÌt·snak kˆszˆnhetıen lehetısÈg 
nyÌlik "szoros", azaz a szellıztetı hÈzag elhagy·s·val j·rÛ telepÌtÈsre. Ez a 
tulajdons·g a PowerFlex ·talakÌtÛ-csal·d minden tagj·ra jellemzı.
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Specifik·ciÛ:
      TeljesÌtmÈnytartom·ny A szerkezetiBemeneti

MÈgjelˆlÈs
(kW)

Kimenı ·ram- TeljesÌtmÈny- kialakÌt·s fesz¸ltsÈg
erıssÈg (A) vesztesÈg (W) tÌpusa

22B-V2P3N104 0,4 2,3 30 B
 

Egyf·zis˙
22B-V5P0N104 0,75 5,0 56 B

 
100 - 115 V AC

22B-V6P0N104 1,1 6,0 70 B
22B-A2P3N104 0,4 2,3 30 B

Egyf·zis˙ 22B-A5P0N104 0,75 5,0 55 B
200 - 240 V AC 22B-A8P0N104 1,5 8,0 80 B

22B-A012N104 2,2 12,0 110 C
 22B-B2P3N104 0,4 2,3 30 B
22B-B5P0N104 0,75 5,0 55 B

H·romf·zis˙ 22B-B8P0N104 1,5 8,0 80 B
200 - 240 V AC 22B-B012N104 2,2 12,0 115 B

22B-B017N104 3,7 17,5 165 B
22B-B024N104 5,5 24,0 226 C
22B-B033N104 7,5 33,0 290 C
22B-D1P4N104 0,4 1,4 30 B
22B-D2P3N104 0,75 2,3 40 B

H·romf·zis˙ 22B-D4P0N104 1,5 4,0 60 B
380 - 480 V AC 22B-D6P0N104 2,2 6,0 90 B

22B-D010N104 4,0 10,5 150 B
22B-D012N104 5,5 12,0 160 C
22B-D017N104 7,5 17,0 200 C

     Az egyf·zis˙ 200 - 240 V AC fesz¸ltsÈg˚ ·talakÌtÛk beÈpÌtett h·lÛzati sz˚rıvel is kaphatÛk. 
     A katalÛgussz·m N104-rıl N114-re v·ltozik.

PowerFlex 40
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OlcsÛ kommunik·ciÛ a PowerFlex 4 Ès PowerFlex 40 
frekvencia·talakÌtÛkkal a DF1 protokoll segÌtsÈgÈvel

18

A Rockwell Automation cÈg kifejlesztette a 22-SCM-232 FRN 2.xxx kommunik·ciÛs konverter 
˙j v·ltozat·t. Ez az ˙j konverter lehetıvÈ teszi a PowerFlex 4 Ès PowerFlex 40 frekvencia-
·talakÌtÛk DF1 protokollos csatlakoztat·s·t az ir·nyÌt·si rendszerekhez. A 22-SCM-232 
konverter a DF1 protokollt Modbus RTU protokollra, Ès egy˙ttal az RS232-t RS485-re alakÌtja 
·t. Õgy lehetsÈgessÈ v·lik, hogy a v·ltÛkhoz futÛ kommunik·ciÛs k·bel teljes hossza elÈrje az 
1200 m-t, Ès  ak·r 31 frekvencia·talakÌtÛ legyen r·csatlakoztatva. A 22-SCM-232 kompatibilis a 
Micrologix 1000/1200/1500, SLC500, PLC5, CompactLogix, FlexLogix Ès ControlLogix 
rendszerekkel. Minden PowerFlex-et egy a MicroLogix Ès SLC ir·nyÌt·si rendszerekbıl ismert 
cÌmter¸let kÈpvisel, konkrÈtan az N182, N183 Ès N150 adatf·jlok.

A frekvencia·talakÌtÛ vezÈrlÈse
Logic Command N182:192
Reference N182:193

Monitoring (visszacsatol·s)
Logic Status N183:198
Drive Error Code N183:199
Frequency Command N183:200
Output Frequency (Feedback) N183:201
Output Current N183:202
DC Bus Voltage N183:203
Output Voltage N183:204
Step # of Multi-Step Speed Operation N183:205
Step # of PLC Operation N183:206
Time of PLC Operation N183:207
Counter Value N183:208

KiegÈszÌtı paramÈterek:
N150:39 = 39. paramÈter - [Accel Time 1]
Az egyes paramÈterek line·risan helyezkednek el az N150 adatf·jlban. A 39. paramÈter teh·t az 
N150:39 cÌmen tal·lhatÛ.

PÈlda a MicroLogix1500 rendszer˚ alkalmaz·sra:

A PowerFlexbıl kifelÈ Ès befelÈ ·ramlÛ kommunik·ciÛ az MSG paranccsal tˆrtÈnik. Mivel a DF1 
kommunik·ciÛ adat¸zenetek tov·bbÌt·s·ra, Ès nem bemeneti/kimeneti kommunik·ciÛra 
szolg·l, nincs lehetısÈg szinkroniz·lt indÌt·sra vagy szinkroniz·lt frekvenciav·lt·sra. Ez a meg-
old·s olyan esetekben haszn·lhatÛ, amikor a frekvencia·talakÌtÛk fel¸gyeletÈre, a frekvencia 
eseti mÛdosÌt·s·ra Ès a frekvencia·talakÌtÛk aszinkron indÌt·s·ra van sz¸ksÈg. A kedvezı ·r 
mellett az egyik fı elınye, hogy olyan kismÈret˚ ir·nyÌt·si rendszerek is csatlakoztathatÛk 
hozz·, mint pÈld·ul a MicroLogix 1200.

1. Frekvencia
-·talakÌtÛ

1. Frekvencia
-·talakÌtÛ

31. Frekvencia
-·talakÌtÛ

Ir·nyÌt·si rendszer

22-SCM-232

RS232
DF1

RS485
Modbus RTU
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PowerFlex 70
A PowerFlex 70 frekvenciav·ltÛ sorozat tagjai 0,37 kW - 15 kW teljesÌtmÈny˚ kivitelekben 
kaphatÛk, fesz¸ltsÈg: 200 - 240 V, 380 - 480 V, 500 - 600 V. Az ·talakÌtÛt ˙gy terveztÈk, 
hogy a megfeleljen a k¸lsı mÈretekre vonatkozÛ igÈnyeknek, Ès szÈleskˆr˚, egy˙ttal 
azonban egyszer˚ Ès megbÌzhatÛ alkalmaz·st tegyen lehetıvÈ. 4 szerkezeti kivitelben 
kÈsz¸l. Kis mÈretei az ·tgondolt belsı kialakÌt·snak kˆszˆnhetıek. Tov·bbi ˙jdons·g az 
IP66-os vÈdettsÈg˚ PowerFlex 70, mely agresszÌv ipari kˆr¸lmÈnyek kˆzˆtti felhaszn·-
l·sra alkalmas. Nem csak szennyezıdÈssel, porral, levegıszennyezıdÈssel, olajjal, hanem 
vÌzsug·rral Ès korrozÌv kˆrnyezettel szemben is ellen·llÛ. KÈt szerkezeti kivitelben 15 kW 
teljesÌtmÈnyig kaphatÛ. A teljesÌtmÈnykˆrˆk kialakÌt·sa Ès elrendezÈse megfelel az eurÛpai 
szabv·nyok minden kˆvetelmÈnyÈnek.

Alapvetı programozhatÛ funkciÛk
Az ·talakÌtÛ standard funkciÛi Ès tulajdons·gai kˆzÈ tartoznak: a "Sensorless Vector" 
funkciÛ (ennek a kˆszˆnhetıen az ·talakÌtÛ fizikai visszacsatol·s igÈnye nÈlk¸l nagy 
pontoss·g˙ fordulatsz·m-be·llÌt·st Èr el), az U/f  skal·ris vezÈrlÈs (amely nyomatÈk 
szempontj·bÛl nem nagy igÈnybevÈtel˚, egyszer˚ alkalmaz·sokhoz haszn·lhatÛ), az IGBT 
tranzisztorok a kimeneten (ezzel nıtt a frekvencia·talakÌtÛ hat·sfoka), a csˆkkentett zaj- 
Ès mechanikus rezonanciaszint, az ·llÌthatÛ kimenıfrekvencia, a 3 tiltott frekvencias·v 
be·llÌt·sa, az Auto-economizer, a rep¸lıstart, a hibamemÛria az idı megjelˆlÈsÈvel, az 
·llÌthatÛ, hiba ut·ni ˙jraindÌt·s, a Test points (kˆzvetlen hozz·fÈrÈs az ·talakÌtÛ belsı 
paramÈtereihez), az egyen·ram˙ fÈkezÈs, az ·talakÌtÛ fedelÈn jol l·thatÛ, az ·talakÌtÛ 
pillanatnyi ·llapot·t t¸krˆzı ·llapotjelzı LED diÛd·k, a jelszÛval vÈdett paramÈter-
hozz·fÈrÈs stb.

A PowerFlex 70 egyszer˚sÈget a rugalmass·ggal egyesÌtı tov·bbi paramÈterei:
ï az ·talakÌtÛ Ès a motor m˚kˆdÈsi ·llapot·nak, ill. a hibajelentÈsek folyamatos digit·lis 

vagy analÛg fel¸gyelete
ï m˚kˆdı ·talakÌtÛ mellett kivehetı LCD vagy LED HIM (Human Interface Module) 

kezelı- Ès programozÛmodul 
ï kit˚nı nyomatÈktulajdons·gok Ès motorm˚kˆdÈs-stabilit·s minden sebessÈgnÈl
ï ·llÌthatÛ PWM-modul·ciÛs frekvencia (2 - 10 kHz)
ï Auto-Tune (a hajt·s motor- Ès  teherf¸ggı optimaliz·l·sa)
ï a motor sebessÈge S-gˆrbe szerint v·ltoztathatÛ
ï v·laszthatÛ frekvencias·v 0 - 400 Hz tartom·nyban
ï helyi vagy t·vvezÈrlÈs - soros vonal segÌtsÈgÈvel folytatott kommunik·ciÛ az ir·nyÌt·si 

rendszerrel 
ï ˙j DPI (Drive Peripheral Interface) kommunik·ciÛs szabv·ny 

A bemeneti Ès kimeneti jelek  funkciÛja programozhatÛ, amely megkˆnnyÌti a felhaszn·lÛ 
igÈnyei szerinti kˆzvetlen csatlakoztat·s kialakÌt·s·t. Standard kivitelben a bemeneti Ès 
kimeneti egysÈg 6 digit·lis bemenetet, 2 relÈs kimenetet, 2 analÛg bemenetet, 1 analÛg 
kimenetet tartalmaz. Az analÛg sebessÈgmegad·sn·l 0 - 10 V, 4 - 20 mA jel vagy k¸lsı 
potenciomÈter alkalmazhatÛ. Az ·talakÌtÛ ezen fel¸l beÈpÌtett PI szab·lyozÛval, beÈpÌtett 
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M˚szaki paramÈterek

T·pfesz¸ltsÈg 1 vagy 3 f·zis, 200 - 240 V / 400 - 480 V / 500 - 600 V (+/- 10%)
Bemeneti frekvencia 47 - 63 Hz
Kimenıfrekvencia 0 - 400 Hz
PWM frekvencia 2 - 10 kHz
T˙lterhelhetısÈg Norm·l ¸zemmÛd: 110 % 1 percig

NehÈz ¸zemmÛd:   150 % 1 percig
Digit·lis bemenetek 6 programozhatÛ bemenet, 24 V DC
AnalÛg bemenetek 0 - 10 V, 52 k    bemeneti impedancia 

4 - 20 mA, 100     bemeneti impedancia 
K¸lsı potenciomÈter 2 k    - 10 k
VÈdettsÈg IP00, IP20
Kˆrnyezeti hımÈrsÈklet IP00, IP20: 0 - +50 oC

PowerFlex 70

Az ·talakÌtÛ mÈretei Ès tˆmege

A szerkezeti kialakÌt·s TeljesÌtmÈny- MÈretek (mm) Tˆmeg (kg)
tÌpusa sorozat (kW) Mag. x SzÈl. x MÈly.

A 0,37 - 2,2 225,8 x 121,9 x 179,8 3,56
B 0,37 - 4,0 234,6 x 171,2 x 179,8 4,49
C 5,5 - 7,5 300,0 x 185,9 x 179,8 7,60
D 11,0 - 15,0 350,0 x 220,4 x 180,4 9,75

20

h·lÛzati zavarmentesÌtı sz˚rıvel Ès saj·t dinamikus fÈkezÈssel rendelkezik, amely 
csˆkkenti a k¸lsı fÈkellen·ll·sokkal szemben t·masztott kˆvetelmÈnyeket, valamint 
csˆkkenti a telepÌtÈsi kˆltsÈgeket. 
A digit·lis programoz·s segÌti a precÌz Ès pontos vezÈrlÈst. A PowerFlex frekvencia-
·talakÌtÛk a kezelımodul paneljÈnek segÌtsÈgÈvel (LCD/LED HIM) a helyszÌnen, ill. a szÈria 
kommunik·ciÛs interfÈszen kereszt¸l szemÈlyi sz·mÌtÛgÈprıl programozhatÛk.
A PowerFlex 70 frekvencia·talakÌtÛk esetÈben is standard tulajdons·g az Allen-Bradley 
hajt·sok paramÈtereinek DriveExplorerô Ès DriveToolsô szoftverekkel vÈgzett fel¸gyelete 
Ès on-line szerkesztÈse.
A PowerFlex 70 ·talakÌtÛ termÈkcsal·d tagjai beÈpÌtett elektronikus motort˙l·ram-
vÈdelemmel rendelkeznek, mely folyamatosan figyelemmel kˆveti az ·talakÌtÛ ·llapot·t, 
biztosÌtja folyamatos m˚kˆdÈsÈt, Ès meghib·sod·sokkal szemben vÈdi a motort.

⁄j HIM (Human Interface Module) kommunik·ciÛs modulok
⁄jdons·g a HIM (Human Interface Module) kommunik·ciÛs modul is, amelynek 
segÌtsÈgÈvel a kezelıszemÈlyzet az ·talakÌtÛ egyszer˚ be·llÌt·s·t Ès kezelÈsÈt vÈgzi. A 
modulok tˆbb kivitelben Ès minden esetben tˆbbnyelv˚ t·mogat·ssal kÈsz¸lnek. A modul 
men¸jÈben a felhaszn·lÛ hÈt vil·gnyelv kˆz¸l v·laszthat (holland, angol, francia, olasz, 
nÈmet, portug·l, spanyol). A kezelıpanelek kivitelei alapvetıen kÈt tÌpusra bonthatÛk - az 
elsı az ·talakÌtÛ ·llapotjelentÈsÈt 7 soron 21 jellegzetes Ès logikusan elrendezett ablakkal 
mutatÛ LCD HIM tÌpus, a m·sik az egysoros Ès hatjeles LED-kijelzıs LED HIM modul. 
Tov·bbra is fenn·ll azonban a m·r meglÈvı Allen-Bradley HIM kommunik·ciÛs modulok 
k·beles csatlakoztat·s·nak lehetısÈge (1336 PLUS, 1336 PLUS II, 1336 IMPACT, 1336 
FORCE sorozatok).
A rendelkezÈsre ·llÛ moduloknak kˆszˆnhetıen tov·bbi lehetsÈges kommunik·ciÛk az 
Ethernet, a DeviceNet, a ControlNet, az Universal Remote I/O, az RS232/485, beleÈrtve a 
Profibus, az Interbus-S, a Modbus Ès a Modbus+ rendszereket. A rendelkezÈsre ·llÛ 
modulok egysÈgesek minden PowerFlex ·talakÌtÛ termÈkcsal·dn·l, Ès minden esetben 
kˆzvetlen¸l az ·talakÌtÛba vannak integr·lva. Tov·bbra is fenn·ll a m·r meglÈvı SCANport 
modulokkal valÛ kompatibilit·s.
A PowerFlex 70 frekvencia·talakÌtÛk kiv·lÛ megold·st jelentenek mechanikus liftek, 
szivatty˙k, sz·llÌtÛm˚vek, centrifug·k, gy·rtÛsorok vezÈrlÈsÈre, valamint nagy sz·m˙ 
egyÈb alkalmaz·s esetÈben.
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PowerFlex 70

TartozÈkok - kezelıpanelek

Digital LED 20-HIM-A1
Digital LCD 20-HIM-A2
Full Numeric LCD 20-HIM-A3
Analog LCD 20-HIM-A4
Programming Only LCD 20-HIM-A5
Full Numeric LCD, IP66 20-HIM-C3
Programming Only LCD, IP66 20-HIM-C5
Human Interface Module, DPIPort Cable, 1 m 20-HIM-H10

TartozÈkok - kommunik·ciÛs modulok

DeviceNet 20-COMM-D
RIO 20-COMM-R
Profibus 20-COMM-P
Interbus 20-COMM-I
ControlNet (Fiber) 20-COMM-F
ControlNet (Coax) 20-COMM-C
EtherNet/IP 20-COMM-E
CANopen 20-COMM-K
RS485 DF-1 20-COMM-S

PowerFlex 70, bemeneti fesz¸ltsÈg 400 V, 3 f

PowerFlex 70 sorozat 20AC (kÛd)
KÛd 1P3 2P1 3P5 5P0 8P7 011 015 022 030
TeljesÌtmÈny (kW) 0,37 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5 11 15
L·tszÛlagos teljesÌtmÈnyfel-
vÈtel (kVA) 1,1 1,8 3,0 4,5 7,8 7,6 10,4 15,2 21,0
Kimeneti ·ramerıssÈg (A) 1,3 2,1 3,5 5,0 8,7 11,5 15,4 22 30
TeljesÌmÈny-verztesÈg (W) 44 57 79 102 141 175 235 344 501
Bemeneti ·ramerıssÈg (A) 1,6 2,5 4,3 6,5 11,3 11,0 15,1 21,9 30,3



PowerFlex 70 frekvencia·talakÌtÛ, 3-f·zis˙, 240 V, IP20
20AB015A0AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 240 V, 3~, 15.3 A, 4 kW, IP20, EMC    
20AB022A0AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 240 V, 3~, 22 A, 5.5 kW, IP20, EMC    
20AB028A0AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 240 V, 3~, 28 A, 7.5 kW, IP20, EMC    
20AB2P2A0AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 240 V, 3~, 2.2 A, 0.37 kW, IP20, EMC    
20AB2P2A0AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 240 V, 3~, 2.2 A, 0.37 kW, IP20     
20AB4P2A0AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 240 V, 3~, 4.2 A, 0.75 kW, IP20, EMC    
20AB4P2A0AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 240 V, 3~, 4.2 A, 0.75 kW, IP20     
20AB6P8A0AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 240 V, 3~, 6.8 A, 1.5 kW, IP20, EMC    
20AB6P8A0AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 240 V, 3~, 6.8 A, 1.5 kW, IP20     
20AB9P6A0AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 240 V, 3~, 9.6 A, 2.2 kW, IP20, EMC    
20AB9P6A0AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 240 V, 3~, 9.6 A, 2.2 kW, IP20
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PowerFlex 70

PowerFlex 70 frekvencia·talakÌtÛ, 3-f·zis˙, 400 V, IP20     

20AC011A0AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 11 A, 5.5 kW, IP20, EMC
20AC011A1AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 11 A, 5.5 kW, IP20, EMC, 

LED-HIM    
20AC015A0AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 15 A, 7.5 kW, IP20, EMC    
20AC015A1AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 15 A, 7.5 kW, IP20, EMC, 

LED-HIM    
20AC022A0AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 22 A, 11 kW, IP20, EMC    
20AC022A1AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 22 A, 11 kW, IP20, EMC, 

LED-HIM    
20AC030A0AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 30 A, 15 kW, IP20, EMC    
20AC030A1AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 30 A, 15 kW, IP20, EMC, 

LED-HIM    
20AC1P3A0AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 1.3 A, 0.37 kW, IP20, EMC
20AC1P3A0AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 1.3 A, 0.37 kW, IP20    
20AC1P3A1AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 1.3 A, 0.37 kW, IP20, 

EMC, LED-HIM    
20AC1P3A1AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 1.3 A, 0.37 kW, IP20, 

LED-HIM    
20AC2P1A0AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 2.1 A, 0.75 kW, IP20, EMC
20AC2P1A0AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 2.1 A, 0.75 kW, IP20    
20AC2P1A1AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 2.1 A, 0.75 kW, IP20, 

EMC, LED-HIM    
20AC2P1A1AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 2.1 A, 0.75 kW, IP20, 

LED-HIM    
20AC3P5A0AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 3.5 A, 1.5 kW, IP20, EMC    
20AC3P5A0AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 3.5 A, 1.5 kW, IP20    
20AC3P5A1AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 3.5 A, 1.5 kW, IP20, EMC, 

LED-HIM   
20AC3P5A1AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 3.5 A, 1.5 kW, IP20, 

LED-HIM    
20AC5P0A0AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 5 A, 2.2 kW, IP20, EMC    
20AC5P0A0AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 5 A, 2.2 kW, IP20    
20AC5P0A1AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 5 A, 2.2 kW, IP20, EMC, 

LED-HIM    
20AC5P0A1AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 5 A, 2.2 kW, IP20, 

LED-HIM    
20AC8P7A0AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 8.7 A, 4 kW, IP20, EMC    
20AC8P7A0AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 8.7 A, 4 kW, IP20    
20AC8P7A1AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 8.7 A, 4 kW, IP20, EMC, 

LED-HIM    
20AC8P7A1AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 8.7 A, 4 kW, IP20, 

LED-HIM
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PowerFlex 70
PowerFlex 70 frekvencia·talakÌtÛ, 3-f·zis˙, 400 V, IP20, Flange Mount

20AC011F0AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 11 A, 5.5 kW, IP20, EMC, 
Flange Mount    

20AC015F0AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 15 A, 7.5 kW, IP20, EMC, 
Flange Mount    

20AC022F0AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 22 A, 11 kW, IP20, EMC, 
Flange Mount    

20AC030F0AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 30 A, 15 kW, IP20, EMC, 
Flange Mount    

20AC1P3F0AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 1.3 A, 0.37 kW, IP20, 
EMC, Flange Mount    

20AC1P3F0AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 1.3 A, 0.37 kW, IP20, 
Flange Mount    

20AC2P1F0AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 2.1 A, 0.75 kW, IP20, 
EMC, Flange Mount    

20AC2P1F0AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 2.1 A, 0.75 kW, IP20, 
Flange Mount    

20AC3P5F0AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 3.5 A, 1.5 kW, IP20, EMC, 
Flange Mount    

20AC3P5F0AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 3.5 A, 1.5 kW, IP20, 
Flange Mount    

20AC5P0F0AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 5 A, 2.2 kW, IP20, EMC, 
Flange Mount    

20AC5P0F0AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 5 A, 2.2 kW, IP20, Flange 
Mount     

20AC8P7F0AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 8.7 A, 4 kW, IP20, EMC, 
Flange Mount    

20AC8P7F0AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 8.7 A, 4 kW, IP20, Flange 
Mount

PowerFlex 70 frekvencia·talakÌtÛ, 3-f·zis˙, 600 V, IP20     

20AE011A0AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 600 V, 3~, 11 A, 7.5 kW, IP20 (NEMA1)
20AE017A0AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 600 V, 3~, 17 A, 11 kW, IP20 (NEMA1)
20AE022A0AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 600 V, 3~, 22 A, 15 kW, IP20 (NEMA1)
20AE0P9A0AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 600 V, 3~, 0.9 A, 0.37 kW, IP20 

(NEMA1)
20AE1P7A0AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 600 V, 3~, 1.7A, 0.75kW, IP20 (NEMA1)
20AE2P7A0AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 600 V, 3~, 2.7 A, 1.5 kW, IP20 (NEMA1)
20AE3P9A0AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 600 V, 3~, 3.9 A, 2.2 kW, IP20 (NEMA1)
20AE6P1A0AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 600 V, 3~, 6.1 A, 4.0 kW, IP20 (NEMA1)
20AE9P0A0AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 600 V, 3~, 9 A, 5.5 kW, IP20 (NEMA1)

PowerFlex 70 frekvencia·talakÌtÛ, 3-f·zis˙, 240 V,  IP66

20AB2P2C3AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 240 V, 3~, 2.2 A, 0,37 kW, NEMA4X, 
EMC, LCD    

20AB4P2C3AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 240 V, 3~, 4.2 A, 0,75 kW, NEMA4X, 
EMC, LCD    

20AB6P8C3AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 240 V, 3~, 6.8 A, 1,5 kW, NEMA4X, 
EMC, LCD    

20AB9P6C3AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 240 V, 3~, 9.6 A, 2,2 kW, NEMA4X, 
EMC, LCD    

20AB015C3AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 240 V, 3~, 15.3 A, 4 kW, NEMA4X, 
EMC, LCD    

20AB022C3AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 240 V, 3~, 22 A, 5,5 kW, NEMA4X, 
EMC, LCD    

20AB028C3AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 240 V, 3~, 28 A, 7,5 kW, NEMA4X, 
EMC, LCD    

20AB2P2C3AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 240 V, 3~, 2.2 A, 0,37 kW, NEMA4X, LCD
20AB4P2C3AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 240 V, 3~, 4.2 A, 0,75 kW, NEMA4X, LCD
20AB6P8C3AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 240 V, 3~, 6.8 A, 1,5 kW, NEMA4X, LCD
20AB9P6C3AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 240 V, 3~, 9.6 A, 2,2 kW, NEMA4X, LCD
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PowerFlex 70 frekvencia·talakÌtÛ, 3-f·zis˙,  600 V,  IP66     

20AE0P9C3AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 600 V, 3~, 0.9 A, 0.37 kW, NEMA4X, 
LCD

20AE1P7C3AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 600 V, 3~, 1.7 A, 0.75 kW, NEMA4X, 
LCD    

20AE2P7C3AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 600 V, 3~, 2.7 A, 1.5 kW, NEMA4X, 
LCD    

20AE3P9C3AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 600V, 3~, 3.9A, 2.2kW, NEMA4X, LCD
20AE6P1C3AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 600 V, 3~, 6.1 A, 4 kW, NEMA4X, LCD
20AE9P0C3AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 600 V, 3~, 9 A, 5,5 kW, NEMA4X, LCD
20AE011C3AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 600 V, 3~, 11 A, 7,5 kW, NEMA4X, LCD
20AE017C3AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 600 V, 3~, 17 A, 11 kW, NEMA4X, LCD
20AE022C3AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 600 V, 3~, 22 A, 15kW, NEMA4X, LCD

PowerFlex 70 frekvencia·talakÌtÛ, 3-f·zis˙, 400 V,  IP66

20AC1P3C3AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 1.3 A, 0.37 kW, IP66, EMC, 
LCD

20AC2P1C3AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 2.1 A, 0.75 kW, IP66, EMC, 
LCD

20AC3P5C3AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 3.5 A, 1.5 kW, IP66, EMC, LCD
20AC5P0C3AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 5 A, 2.2 kW, IP66, EMC, LCD
20AC8P7C3AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 8.7 A, 4 kW, IP66, EMC, LCD
20AC011C3AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 11 A, 5.5 kW, IP66, EMC, LCD
20AC015C3AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 15 A, 7.5 kW, IP66, EMC, LCD
20AC022C3AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 22 A, 11 kW, IP66, EMC, LCD
20AC030C3AYNANNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 30 A, 15 kW, IP66, EMC, LCD
20AC1P3C3AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 1.3 A, 0.37 kW, IP66, LCD    
20AC2P1C3AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 2.1 A, 0.75 kW, IP66, LCD    
20AC3P5C3AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 3.5 A, 1.5 kW, IP66, LCD    
20AC5P0C3AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 5 A, 2.2 kW, IP66, LCD    
20AC8P7C3AYNNNNN AC Drive PowerFlex 70, 400 V, 3~, 8.7 A, 4 kW, IP66, LCD
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PowerFlex 700
Az Allen-Bradley cÈg PowerFlex 700-kÈnt jelˆlt frekvencia·talakÌtÛja a PowerFlex termÈk-
csal·d kˆvetkezı tagja. Egyszer˚ kezelÈs Ès vezÈrlÈs jellemzi, tov·bbi elınyei kˆzÈ 
tartozik, hogy kezelÈse Ès vezÈrlÈse kompatibilis Ès megegyezik a PowerFlex 70 frekven-
cia·talakÌtÛ sorozat modelljeinek kezelÈsÈvel Ès vezÈrlÈsÈvel. Jelenleg hat konstrukciÛs 
kivitelben, 0,37 kW - 110 kW teljesÌtmÈny-tartom·nyban kaphatÛ, fesz¸ltsÈg: 200 -        
240 V, 380 - 480 V, 500 - 600 V. A teljesÌtmÈny-tartom·ny folyamatosan bıv¸l, felsı ha-
t·ra 800 kW lesz.

A menettulajdons·gok optimaliz·l·sa, a motor fordulatsz·m·nak Ès nyomatÈk·nak pon-
tos Ès gyors v·ltoztat·sa ÈrdekÈben a PowerFlex 700 az al·bbi funkciÛkkal rendelkezik: 
"Force Technology" (PowerFlex 700/Vector Control - ezek az ·talakÌtÛk kÈpesek kˆzvet-
len¸l a motor nyomatÈk·t vezÈrelni, a motortengelyre minden fordulatsz·mn·l maxim·lis 
nyomatÈk fejthetı ki, a null·t is beleÈrtve), "Sensorless Vector" funkciÛ (ennek a kˆszˆn-
hetıen az ·talakÌtÛ fizikai visszacsatol·s igÈnye nÈlk¸l nagy pontoss·g˙ fordulatsz·m-be-
·llÌt·st Èr el), az U/f skal·ris vezÈrlÈs, amely nyomatÈk szempontj·bÛl nem nagy igÈnybe-
vÈtel˚, egyszer˚ alkalmaz·sokhoz haszn·lhatÛ.
Az ·talakÌtÛ ezen fel¸l beÈpÌtett PI-szab·lyozÛval Ès saj·t dinamikus fÈkezÈssel rendelke-
zik, amely csˆkkenti a k¸lsı fÈkellen·ll·sokkal szemben t·masztott kˆvetelmÈnyeket, to-
v·bb· beÈpÌtett h·lÛzati zavarmentesÌtı sz˚rıvel, h·lÛzatkiesÈs-ÈrzÈkelıvel, terhelÈsvesz-
tÈs-indik·torral, opciÛkÈnt v·laszthatÛ az ·talakÌtÛ  egyen·ram˙ ·ramkˆrbe kˆtÈsÈt le-
hetıvÈ tÈvı DC BUS version kivitel, valamint standard kivitelben az ·talakÌtÛ kimenetÈn 
tal·lhatÛ "FERIT" (Common Mode Core) zavarmentesÌtıvel is rendelkezik. Be·llÌthatÛ a 
fordulatsz·m-szab·lyoz·s, beleÈrtve a szlipkompenz·l·st is, a kimenıfrekvencia, Ès PWM 
modul·ciÛ frekvenci·ja. Az ·talakÌtÛ rep¸lıstart-funkciÛval is rendelkezik, tov·bb· a mo-
tor sebessÈgÈt S-gˆrbe szerint v·ltoztathatjuk. Tov·bbi funkciÛ az Auto-economizer, vala-
mint a hib·t kˆvetı, be·llÌthatÛ ˙jraindÌt·s, az egyen·ram˙ fÈkezırendszer stb.

Tov·bbi paramÈterei:
ï Auto-Tune (a hajt·s motortÛl Ès a tehertıl f¸ggı pontos optimaliz·l·sa)
ï Test points (kˆzvetlen hozz·fÈrÈs az ·talakÌtÛ belsı paramÈtereihez)
ï a nyolc legutÛbbi riaszt·st tartalmazÛ memÛria
ï h·rom, konkrÈt felhaszn·lÛi alkalmaz·s szerint be·llÌthatÛ paramÈter-csoport memÛria
ï hibaÈszlelÈs Ès a hiba kialakul·si idıpontj·nak elmentÈse (LCD HIM - kiÌrja a kÛdot, 

a hiba kialakul·s·nak idıpontj·t Ès rˆviden ismerteti a hib·t)
ï az ·talakÌtÛ fedelÈn jol l·thatÛ ·llapotjelzı LED diÛd·k, amelyek az ·talakÌtÛ pillanatnyi 

·llapot·t t¸krˆzik (m˚kˆdÈs, stop, hiba, riaszt·s,Ö)

Az ·talakÌtÛ tov·bbi elınye, hogy tˆbb ·talakÌtÛ telepÌtÈse esetÈn a szerkezeti kialakÌt·s-
nak kˆszˆnhetıen lehetısÈg nyÌlik "szoros", azaz a szellıztetı hÈzag elhagy·s·val j·rÛ te-
lepÌtÈsre. Ennek kˆszˆnhetıen csˆkken mind a telepÌtÈshez sz¸ksÈges fel¸let Ès az elosz-
tÛszekrÈny mÈrete, mind a kˆltsÈgek. Az ˙n. kazett·s szerkezeti kialakÌt·s jÛ hozz·fÈrÈst 
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PF 700 soroz.          20BC (kÛd)
KÛd 037 043 056 072 085 105 125 140 170 205
TeljesÌtmÈny (kW) 18,5 22 30 37 45 55 55 75 90 110
L·tsz. teljesÌtmÈn. (kVA) 24,3 28,2 36,7 47,8 56,4 69,6 83,9 103 126 148
Kimen. ·ramerıssÈg (A) 37 43 56 72 85 105 125 140 170 205
Bemen. ·ramerıssÈg (A) 35,0 40,7 53,0 68,9 81,4 100,5 121,1 136 164 199

PowerFlex 700

PowerFlex 700, 400 V bemeneti fesz¸ltsÈg, 3 f

PowerFlex 700 sorozat 20BC (kÛd)
KÛd 1P3 2P1 3P5 5P0 8P7 011 015 022 030
TeljesÌtmÈny (kW) 0,37 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5 11 15
L·tsz. teljesÌtmÈnyfelvÈtel (kVA) 0,77 1,3 2,2 3,2 5,5 7,5 10,0 14,3 19,7
Kimeneti ·ramerıssÈg (A) 1,3 2,1 3,5 5,0 8,7 11,5 15,4 22 30
Bemeneti ·ramerıssÈg (A) 1,1 1,8 3,2 4,6 7,9 10,8 14,4 20,6 28,4

biztosÌt minden kapcsolÛt·bl·hoz Ès vezÈrlı, ill. teljesÌtmÈnyelemhez. Ez a megold·s le-
hetıvÈ teszi az ·talakÌtÛk egyszer˚ Ès gyors kiszerelÈsÈt mÈg akkor is, amikor tˆbb ·tala-
kÌtÛ tal·lhatÛ egym·s mellett.
Az LCD HIM (kezelı berendezÈs) tˆbb kivitelben Ès minden esetben tˆbbnyelv˚ t·moga-
t·ssal kÈsz¸l. A modul men¸jÈben a felhaszn·lÛ hÈt vil·gnyelv kˆz¸l v·laszthat (holland, 
angol, francia, olasz, nÈmet, portug·l, spanyol). Az LCD HIM az ·talakÌtÛ ·llapotjelentÈsÈt 
7 soron 21 jellegzetes Ès logikusan elrendezett ablakkal jelenÌti meg. 
⁄j a CopyCat funkciÛ, amely lehetıvÈ teszi az ·talakÌtÛ minden paramÈterÈnek gyors beol-
vas·s·t a kezelıpanelbe, majd azok visszaÌr·s·t m·s frekvencia·talakÌtÛkba.
A Vector Control I/O bemeneti/kimeneti egysÈg a standard bemeneti Ès kimeneti egysÈg 
·ltal kÌn·ltak mellett (6 logikai bemenet, 2 relÈs kimenet, 2 analÛg bemenet, 1 analÛg ki-
menet) 1 relÈs Ès 1 analÛg kimenetet, nagyon gyors analÛg bemeneteket Ès egy encoder 
csatlakoztatÛ k·rty·t tartalmaz. 115 V AC Ès 24 V DC logika kˆzˆtt lehet v·lasztani. Ana-
lÛg vezÈrlÈs esetÈn 0 - 10 V, 4 - 20 mA jel vagy k¸lsı potenciomÈter haszn·lhatÛ. A pro-
gramozhatÛ bemenetek Ès kimenetek megkˆnnyÌtik a felhaszn·lÛ igÈnyei szerinti kˆzvet-
len kapcsolat lÈtrehoz·s·t.
A flexibilis PowerFlex 700 teljesÌtmÈny-sorozat olyan helytakarÈkos, rugalmas Ès meg-
bÌzhatÛ kezelı Ès vezÈrlı egysÈget kÌn·l, amely egyszer˚ konfigur·l·st Ès megbÌzhatÛ al-
kalmaz·st tesz lehetıvÈ. A PowerFlex 700 frekvencia·talakÌtÛ sorozat a forgalomban levı 
kommunik·ciÛs moduloknak Ès szoftvereknek kˆszˆnhetıen olyan tov·bbi lehetsÈges 
kommunik·ciÛs lehetısÈgeket kÌn·l (Ethernet, DeviceNet, ControlNet, Universal Remote 
I/O, az RS232/485, beleÈrtve a Profibus, az Interbus-S, a Modbus Ès a Modbus+ rendsze-
reket), amelyek segÌtik a felhaszn·lÛt a frekvencia·talakÌtÛk vezÈrlÈse sor·n. Standard tu-
lajdons·g az Allen-Bradley hajt·sok paramÈtereinek DriveExplorerô Ès DriveToolsô 
szoftverekkel vÈgzett folyamatos figyelemmel kˆvetÈse Ès on-line szerkesztÈse. A Power-
Flex 70 Ès 700 frekvencia·talakÌtÛk minden tÌpus·n·l fenn·ll a m·r meglÈvı SCANport 
modulokkal valÛ kompatibilit·s (HIM, kommunik·ciÛs modulok).
Az ·talakÌtÛk termÈszetesen nagy sz·m˙ biztons·gi elemmel rendelkeznek, mint pÈld·ul 
az ·talakÌtÛ m˚kˆdÈsÈt ellenırzı intelligens elektronikus megfigyelırendszer vagy az ak-
tÌv hıkezelı rendszer, mellyel az ·talakÌtÛ a t˙lterhelÈsre reag·l, Ès megakad·lyozza az 
·talakÌtÛ t˙lmelegedÈsÈt, ill. k·rosod·s·t, tov·bb· a t˙lfesz¸ltsÈg-vÈdelem, a fesz¸ltsÈg-
hi·ny-vÈdelem stb.
A PowerFlex frekvencia·talakÌtÛk kiv·lÛ megold·st jelentenek mind ventill·torok Ès szivat-
ty˙k, mind anyagmozgatÛ sz·llÌtÛszalagok, rakodÛgÈpek, centrifug·k vagy gy·rtÛsorok 
vezÈrlÈse esetÈn, Nem kevÈsbÈ jelentıs az olyan egyÈb speci·lis alkalmaz·sokn·l tˆrtÈnı 
felhaszn·l·sa, amelyeket v·ltozÛ terhelÈs, nagyon alacsony fordulatsz·m, nagy tehetet-
lensÈg vagy nagy fÈkigÈny jellemez.
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TartozÈkok - kezelıpanelek

Digital LCD 20-HIM-A2
Full Numeric LCD 20-HIM-A3
Analog LCD 20-HIM-A4
Programming Only LCD 20-HIM-A5
Full Numeric LCD, IP66 20-HIM-C3
Programming Only LCD, IP66 20-HIM-C5
Human Interface Module, DPIPort Cable, 1 m 20-HIM-H10

M˚szaki paramÈterek

T·pfesz¸ltsÈg 3 f·zis, 200-240 V / 400 - 480 V / 500-600 V (+/- 10%)
Bemeneti frekvencia 47 - 63 Hz
Kimenıfrekvencia 0 - 400 Hz/0 - 420 Hz - Vector Control
PWM frekvencia 2 - 10 kHz
T˙lterhelhetısÈg Norm·l ¸zemmÛd: 110 % 1 percig

NehÈz ¸zemmÛd:   150 % 1 percig
Digit·lis bemenetek 6 programozhatÛ bemenet, 24 V DC/AC, 115 V AC
AnalÛg bemenetek 0 - 10 V, 52 k    bemeneti impedancia 

4 - 20 mA, 100     bemeneti impedancia 
K¸lsı potenciomÈter 2 k    - 10 k
VÈdettsÈg IP20
Kˆrnyezeti hımÈrsÈklet IP20: 0 - +50 oC

Az ·talakÌtÛ mÈretei Ès tˆmege

A szerkezeti kivitel TeljesÌtmÈny - MÈretek (mm) Tˆmeg
tÌpusa sorozat (kW) Mag. x SzÈl. x MÈly. (kg)

0 0,75 - 5,5 336 x 110 x 200 5,22
1 7,5 - 11 336 x 135 x 200 7,03
2 15 - 18,5 342,5 x 222 x 200 12,52
3 22 - 37 517,5 x 222 x 200 18,55
4 45 758,9 x 219,8 x 201,6 24,49
5 55 644,5 x 308,9 x 275,4 37,19
6 75-110 850 x 403,9 x 275,5 71,44

PowerFlex 700
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PowerFlex 700
TartozÈkok - kommunik·ciÛs modulok

DeviceNet 20-COMM-D
RIO 20-COMM-R
Profibus 20-COMM-P
Interbus 20-COMM-I
ControlNet (Fiber) 20-COMM-F
ControlNet (Coax) 20-COMM-C
RS485 DF-1 20-COMM-S

PowerFlex 700 frekvencia·talakÌtÛ, 3-f·zis˙, 240 V, IP20 

20BB015A0AYNBNA0 AC Drive PowerFlex 700, 240 V, 3~, 15 A, 5HP, IP20, EMC, I/O
20BB022A0AYNBNA0 AC Drive PowerFlex 700, 240 V, 3~, 22 A, 7.5HP, IP20, EMC, I/O
20BB028A0AYNBNA0 AC Drive PowerFlex 700, 240 V, 3~, 28 A, 10HP, IP20, EMC, I/O
20BB042A0AYNBNA0 AC Drive PowerFlex 700, 240 V, 3~, 42 A, 15HP, IP20, EMC, I/O
20BB052A0AYNBNA0 AC Drive PowerFlex 700, 240 V, 3~, 52 A, 20HP, IP20, EMC, I/O

PowerFlex 700 frekvencia·talakÌtÛ, 3-f·zis˙, 400 V, IP20, EMC, I/O    

20BC2P1A0AYNANA0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 2.1 A, 0.75 kW, IP20, EMC, I/O
20BC2P1A0AYNANC0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 2.1 A, 0.75 kW, IP20, EMC, I/O, VC
20BC2P1A0AYNANC1 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 2.1 A, 0.75 kW, IP20, EMC, 

I/O, VC, Enc
20BC3P5A0AYNANA0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 3.5 A, 1.5 kW, IP20, EMC, I/O   
20BC3P5A0AYNANC0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 3.5 A, 1.5 kW, IP20, EMC, I/O, VC
20BC3P5A0AYNANC1 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 3.5 A, 1.5 kW, IP20, EMC, 

I/O, VC, Enc
20BC5P0A0AYNANA0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 5 A, 2.2 kW, IP20, EMC, I/O
20BC5P0A0AYNANC0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 5 A, 2.2 kW, IP20, EMC, I/O, VC
20BC5P0A0AYNANC1 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 5 A, 2.2 kW, IP20, EMC, I/O, 

VC, Enc
20BC8P7A0AYNANA0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 8.7 A, 4 kW, IP20, EMC, I/O
20BC8P7A0AYNANC0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 8.7 A, 4 kW, IP20, EMC, I/O, VC
20BC8P7A0AYNANC1 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 8.7 A, 4 kW, IP20, EMC, I/O, 

VC, Enc   
20BC011A0AYNANA0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 11 A, 5.5 kW, IP20, EMC, I/O   
20BC011A0AYNANC0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 11 A, 5.5 kW, IP20, EMC, I/O, VC
20BC011A0AYNANC1 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 11 A, 5.5 kW, IP20, EMC, I/O, 

VC, Enc   
20BC015A0AYNANA0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 15 A, 7.5 kW, IP20, EMC, I/O
20BC015A0AYNANC0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 15 A, 7.5 kW, IP20, EMC, I/O, VC
20BC015A0AYNANC1 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 15 A, 7.5 kW, IP20, EMC, I/O, 

VC, Enc   
20BC022A0AYNANA0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 22 A, 11 kW, IP20, EMC, I/O   
20BC022A0AYNANC0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 22 A, 11 kW, IP20, EMC, I/O, VC
20BC022A0AYNANC1 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 22 A, 11 kW, IP20, EMC, I/O, 

VC, Enc
20BC030A0AYNANA0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 30 A, 15 kW, IP20, EMC, I/O   
20BC030A0AYNANC0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 30 A, 15 kW, IP20, EMC, I/O, VC
20BC030A0AYNANC1 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 30 A, 15 kW, IP20, EMC, I/O, 

VC, Enc
20BC037A0AYNANA0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 37 A, 18.5 kW, IP20, EMC, I/O
20BC037A0AYNANC0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 37 A, 18.5 kW, IP20, EMC, I/O, VC
20BC037A0AYNANC1 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 37 A, 18.5 kW, IP20, EMC, 

I/O, VC, Enc   
20BC043A0AYNANA0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 43 A, 22 kW, IP20, EMC, I/O



20BC043A0AYNANC0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 43 A, 22 kW, IP20, EMC, I/O, VC
20BC043A0AYNANC1 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 43 A, 22 kW, IP20, EMC, I/O, 

VC, Enc   
20BC056A0AYNANA0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 56 A, 30 kW, IP20, EMC, I/O   
20BC056A0AYNANC0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 56 A, 30 kW, IP20, EMC, I/O, VC
20BC056A0AYNANC1 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 56 A, 30 kW, IP20, EMC, I/O, 

VC, Enc   
20BC072A0AYNANA0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 72 A, 37 kW, IP20, EMC, I/O   
20BC072A0AYNANC0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 72 A, 37 kW, IP20, EMC, I/O, VC
20BC072A0AYNANC1 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 72 A, 37 kW, IP20, EMC, I/O, 

VC, Enc   
20BC085A0AYNANA0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 85 A, 45 kW, IP20, EMC, I/O   
20BC085A0AYNANC0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 85 A, 45 kW, IP20, EMC, I/O, VC
20BC085A0AYNANC1 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 85 A, 45 kW, IP20, EMC, I/O, 

VC, Enc   
20BC105A0ANNANA0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 105 A, 55 kW, IP20, EMC, I/O
20BC105A0ANNANC0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 105 A, 55 kW, IP20, EMC, I/O, VC   
20BC105A0ANNANC1 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 105 A, 55 kW, IP20, EMC, I/O, 

VC, Enc   
20BC105A0AYNANA0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 105 A, 55 kW, IP20, EMC, I/O   
20BC105A0AYNANC0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 105 A, 55 kW, IP20, EMC, I/O, VC   
20BC105A0AYNANC1 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 105 A, 55 kW, IP20, EMC, I/O, 

VC, Enc   
20BC125A0ANNANA0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 125 A, 55 kW, IP20, EMC, I/O   
20BC125A0ANNANC0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 125 A, 55 kW, IP20, EMC, I/O, VC    
20BC125A0ANNANC1 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 125 A, 55 kW, IP20, EMC, I/O, 

VC, Enc   
20BC125A0AYNANA0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 125 A, 55 kW, IP20, EMC, I/O   
20BC125A0AYNANC0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 125 A, 55 kW, IP20, EMC, I/O, VC   
20BC125A0AYNANC1 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 125 A, 55 kW, IP20, EMC, I/O, 

VC, Enc   
20BC140A0ANNANA0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 140 A, 75 kW, IP20, EMC, I/O   
20BC140A0ANNANC0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 140 A, 75 kW, IP20, EMC, I/O, VC   
20BC140A0ANNANC1 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 140 A, 75 kW, IP20, EMC, I/O, 

VC, Enc   
20BC140A0AYNANA0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 140 A, 75 kW, IP20, EMC, I/O   
20BC140A0AYNANC0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 140 A, 75 kW, IP20, EMC, I/O, VC   
20BC140A0AYNANC1 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 140 A, 75 kW, IP20, EMC, I/O, 

VC, Enc   
20BC170A0ANNANA0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 170 A, 90 kW, IP20, EMC, I/O   
20BC170A0ANNANC0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 170 A, 90 kW, IP20, EMC, I/O, VC   
20BC170A0ANNANC1 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 170 A, 90 kW, IP20, EMC, I/O, 

VC, Enc   
20BC170A0AYNANA0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 170 A, 90 kW, IP20, EMC, I/O   
20BC170A0AYNANC0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 170 A, 90 kW, IP20, EMC, I/O, VC   
20BC170A0AYNANC1 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 170 A, 90 kW, IP20, EMC, I/O, 

VC, Enc   
20BC205A0ANNANA0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 205 A, 110 kW, IP20, EMC, I/O
20BC205A0ANNANC0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 205 A, 110 kW, IP20, EMC, I/O, VC   
20BC205A0ANNANC1 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 205 A, 110 kW, IP20, EMC, I/O, 

VC, Enc   
20BC205A0AYNANA0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 205 A, 110 kW, IP20, EMC, I/O
20BC205A0AYNANC0 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 205 A, 110 kW, IP20, EMC, I/O, VC
20BC205A0AYNANC1 AC Drive PowerFlex 700, 400 V, 3~, 205 A, 110 kW, IP20, EMC, 

I/O, VC, Enc
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Az Allen-Bradley cÈg ˙j, nagy teljesÌtmÈny˚ PowerFlex 700S 
frekvencia·talakÌtÛj·t a legmodernebb technolÛgi·k alkalmaz·sa 
jellemzi. Az integr·lt ir·nyÌt·si rendszer˚ vektoros frekvencia-           
·talakÌtÛk csoportj·ba sorolhatÛ. Az ·talakÌtÛ-sorozat ismÈt 
kompatibilis a PowerFlex 700 frekvencia·talakÌtÛ-sorozattal, Ès 
azonos a kezelÈse. A teljesÌtmÈnytartom·ny 0,37 kW-tÛl             
110 kW-ig terjed, 400/480 V AC. A t·rsas·g tervei kˆzˆtt szere-
pel 400 V AC, 480 V AC, 600 V AC Ès 690 V AC fesz¸ltsÈgen 
m˚kˆdı tov·bbi frekvencia·talakÌtÛk kifejlesztÈse 2 MW teljesÌt-
mÈnyig.
Az integr·lt DriveLogix ir·nyÌt·si rendszerrel rendelkezı 
PowerFlex 700S DriveLogix frekvencia·talakÌtÛ az RSLogix500, 
ControlLogix parancskÈszletet, valamint a NetLinx kommunik·-
ciÛs szolg·ltat·sokat haszn·lja. 
Az applik·ciÛs programok lÈtrehoz·s·ra az RSLogix 5000 szoftverkˆrnyezet szolg·l.

DriveLogix:
ï Tˆbbnyel˚ programÌr·st kÌn·lÛ kˆzˆs fejlesztıkˆrnyezet: 

Ladder diagram, funkciÛblokkok, SFC diagram, ill. struktur·lt szˆveg.
ï 8 ˆn·llÛ task, ebbıl 1 folyamatos Ès 7 idıszakos. Minden task ak·r 

32 programot Ès korl·tlan mennyisÈg˚ alprogramot is t·mogathat.
ï A standard felhaszn·lÛi memÛria 256 kB, opciÛ: 768 kB.
ï A tartalÈkmemÛria nem igÈnyel akkumul·tort
ï Flex I/O modulok lok·lis csatlakoztat·sa (max. 8 modul)
ï Kommunik·ciÛs lehetısÈgek: RS 232 port Ès a FlexLogix rendszerben 

is haszn·latos kommunik·ciÛs k·rty·k
ï LehetısÈg nyÌlik az applik·ciÛs programok ControlLogix, CompactLogix vagy FlexLogix 

rendszerek kˆzˆtti kÈtir·ny˙ ·tvitelÈre

A PowerFlex 700 S frekvencia·talakÌtÛval vÈgzett tˆkÈletes vezÈrlÈshez nagymÈrtÈkben 
hozz·j·rulnak a nyomatÈk szempontj·bÛl nem nagy igÈnybevÈtel˚, egyszer˚ alkalmaz·so-
khoz haszn·lhatÛ V/Hz skal·ris vezÈrlÈs, a precÌz, fordulatsz·m-ÈrzÈkelıs (nÈlk¸li) FOC 
(Field Oriented Control) vektoros vezÈrlÈs, az ·talakÌtÛk kˆzˆtti nagyon gyors, optikai k·-
beles szinkroniz·l·s (drive-to-drive, 50   sec), valamint egyÈb, a motorm˚kˆdÈs optimali-
z·l·s·t, valamint fordulatsz·m·nak Ès nyomatÈk·nak pontos Ès gyors v·ltoztat·s·t 
szolg·lÛ processzorok is.
SzÈleskˆr˚ felhaszn·l·si lehetısÈgeket jelent a fordulatsz·m- Ès szab·lyoz·st optimaliz·-
l·s·t szolg·lÛ visszacsatol·s alkalmaz·sa. Standard kivitelben 2 encoder-bemenettel ren-
delkezik, opciÛkÈnt rendelkezÈsre ·llnak resolver Ès encoder csatlakoztatÛ nagy felbon-
t·s˙ k·rty·k is.
Sz·mos alkalmaz·sn·l segÌti a pontos vezÈrlÈst a tengelypozÌciÛ elektronikus be·llÌt·s·t 
lehetıvÈ tÈvı beÈpÌtett pozÌcion·lÛ hurok.

Ezen fel¸l az alapvetı tulajdons·gok Ès kiviteli megold·sok kˆzÈ tartozik:
ï a pozÌcion·l·s (24 pozicion·lÛ parancs)
ï a motor fordulatsz·m·nak Ès nyomatÈk·nak szab·lyoz·sa, valamint a PowerFlex 700 

·talakÌtÛn·l ismertetett tov·bbi tulajdons·gok
ï a fordulatsz·m-vezÈrlÈs pontoss·ga ak·r a nÈvleges fordulatsz·m 0,001%-a is lehet
ï az analÛg Ès digit·lis be-/kimenetek gyors reakciÛideje (M sec)
ï Auto-Tuning (automatikus paramÈterbe·llÌtÛ Ès optimaliz·lÛ algoritmus) - komplik·lt 

vezÈrlÈs esetÈn az ·talakÌtÛ paramÈtereinek motortÛl Ès a tehertıl f¸ggı pontos 
be·llÌt·sa 
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ï DC fÈkezırendszer, DC Bus Control, t˙lfesz¸ltsÈg-vÈdelem, ·ramerıssÈg hat·rol·s, 
t˙lmelegedÈs-vÈdelem, szlipkompenz·l·s, PI-folyamatszab·lyoz·s.

ï beÈpÌtett h·lÛzati sz˚rı
ï saj·t dinamikus fÈkezÈs
ï tˆbb ·talakÌtÛ egym·s mellÈ telepÌtÈse esetÈn a szellıztetı hÈzagok elhagyhatÛk
ï LCD HIM - (az ·talakÌtÛ az ·talakÌtÛ ·llapotjelentÈsÈt 7 soron 21 jellegzetes Ès logikusan 

elrendezett ablakkal jelenÌti meg)
ï DriveExplorerô Ès DriveTools2000ô szoftverkˆrnyezet az ·talakÌtÛ vezÈrlÈsÈhez
ï DPI kommunik·ciÛs standard (DeviceNet, ControlNet, Universal Remote I/O, 

RS 232/485, beleÈrtve a ProfiBus, InterBus-S, Modbus, Modbus+ rendszereket)

DriveLogixô
Integr·lt rendszer

PowerFlex 700 frekvenciav·ltÛ

NetLinxô
ControlNet,
DeviceNet,
Ethernet

Belsı kommunik·ciÛ
DeviceNet, ControlNet
Remote I/O, RS485 DF1
Profibus, InterBus, CanOpen

Encoder I/O

Hajt·svezÈrlı
Konfigur·lhatÛ
vezÈrlÈsi mÛdok

SyncLinkô
Szinkroniz·lÛ

RSLogix 5000
A Logix csal·d 
fejlesztı softwere.



Az Allen-Bradley cÈg azon kevÈs cÈgek kˆzÈ tartozik, 
amelyek kˆzÈpfesz¸ltsÈg˚ frekvencia·talakÌtÛkat is            
gy·rtanak. Az ˙j PowerFlex 7000 jelˆlÈs˚ kˆzÈpfesz¸lt-
sÈg˚ frekvencia·talakÌtÛ sorozat 373 kW - 6700 kW         
teljesÌtmÈny-tartom·nyban, 6600 V kivitelben kaphatÛ. 
Az ·talakÌtÛk haszn·lata egyszer˚, megbÌzhatÛak Ès 
kedvezı az ·ruk. A kompakt modulos kivitel hang-     
s˙lyozza a PowerFlex 7000 sorozat kˆzÈpfesz¸ltsÈg˚       
frekvencia·talakÌtÛinak egyed¸l·llÛ kialakÌt·s·t Ès tulaj-
dons·gait. A PowerFlex 7000 kˆzÈpfesz¸ltsÈg˚ frek-
vencia·talakÌtÛk az ˙j SGCT (Symmetrical Gate          
Commutated Thyristor) teljesÌtmÈny-fÈlvezetı techno-
lÛgi·t alkalmazz·k. Az SGCT fÈlvezetı elemek csˆkken-
tik a kapcsol·sn·l keletkezı vesztesÈgeket, Ès nˆvelik      
a berendezÈsek megbÌzhatÛs·g·t.

Az Allen-Bradley PowerFlex 7000 frekvencia·talakÌtÛ sorozat felÈpÌtÈse
Az Allen-Bradley PowerFlex 7000 sorozatba tartozÛ frekvencia·talakÌtÛ alapvetıen egy 
kimeneti ·ram impulzusszÈlessÈg-modul·ciÛs ·ram-v·ltÛir·nyÌtÛ. KÈt vezÈrelt hidat 
tartalmaz:
ï 18 (6) impulzusos, k¸lsı (termÈszetes) kommut·ciÛs tirisztoros egyenir·nyÌtÛ, amely 

lehetıvÈ teszi az ·talakÌtÛ motorikus ¸zemmÛd˙ Ès a visszanyert ·ramot a h·lÛzatba 
visszat·pl·lÛ fÈkezı ¸zemmÛd˙ m˚kˆdÈsÈt. KÌn·latunkban szerepel egy komplexen 
vezÈrelt egyenir·nyÌtÛs modell is (PWM modul·ciÛ, felÈpÌtÈse azonos a kˆvetkezı 
bekezdÈsben ismertetett inverter felÈpÌtÈsÈvel)

ï Komplex vezÈrlÈs˚, tirisztorokkal (SGCT, Symmetrical Gate Commutated Thyristor) 
felszerelt, motor-t·pfesz¸ltsÈg gener·lÛ v·ltÛir·nyÌtÛ (inverter), alacsony harmonikus 
tartalommal.

Az egyenir·nyÌtÛ f·zisonkÈnt, az egyen·ram˙ kˆztes ·ramkˆr kettıstekercselÈs˚ reaktor·-
ban (indukciÛj·ban) szab·lyozza az egyen·ram nagys·g·t. Az egyenir·nyÌtÛ 18 impulzu-
sos konfigur·ciÛja biztosÌtja a t·p·ram minim·lis harmonikus ...  tartalm·t ˙gy, hogy az 
·talakÌtÛ megfeleljen az IEEE 519/92 , ill. EN 61 000-2-4 standardoknak.
Az impulzusszÈlessÈg-modul·ciÛs (PWM - Pulse Width Modulation) algoritmus ·ltal ve-
zÈrelt inverter az egyen·ram˙ kˆztes ·ramkˆr ·ram·t alakÌtja ·t a motor 3-f·zis˙ ·ram·ra, 
minim·lis harmonikus ...  tartalomra optimaliz·lva.

Az Allen-Bradley PowerFlex 7000 sorozat frekvencia·talakÌtÛit vezÈrlı algoritmus a motor 
kˆzvetlen vektoros ir·nyÌt·s·t biztosÌtja. Alapvetıen kÈt szab·lyozhatÛ mennyisÈget vezÈ-
rel:
ï a vezÈrelt egyenir·nyÌtÛ az egyen·ram˙ kˆztes ·ramkˆrben az ·ramerıssÈget, teh·t 

a motor ·ram-amplit˙dÛj·t is szab·lyozza.
ï az inverter a frekvenci·t, teh·t a motor ·ram-f·zis·t is szab·lyozza.

A kimenı szinuszsz˚rı kisz˚ri a kommut·ciÛs ·tmeneti jelensÈgeket, ami a motor ·ram-
erıssÈgÈnek Ès fesz¸ltsÈgÈnek (!) minim·lis teljes harmonikus - ·ltal·ban legfeljebb 3%-
os (legrosszabb esetben is kisebb, mint 5%-os) - torzÌt·s·t eredmÈnyezi az ·talakÌtÛ min-
den terhelÈsi Ès kimeneti frekvenci·s ¸zemmÛdja esetÈben. Mivel ez a sz˚rı ·ramtÌpus˙ 
(·ram-impulzus-modul·ciÛs) ·talakÌtÛn·l ker¸l alkalmaz·sra, ezÈrt indukciÛs ˆsszetevı 
sz¸ksÈgessÈge nÈlk¸l, kiz·rÛlag mennyisÈgikÈnt kivitelezhetı. A fesz¸ltsÈg tÌpus˙ ·talakÌ-
tÛk esetÈben elıfordulÛ - LC filterek rezonanci·j·val kapcsolatos - problÈm·k itt egy·lta-
l·n nem jelentkeznek.

E h·rom funkciÛblokk (egyenir·nyÌtÛ, inverter Ès sz˚rı) koordin·lt m˚kˆdÈsÈvel a 
kˆvetkezı kedvezı hat·sok Èrhetık el:
ï az inverter azonos minısÈg˚ kimeneti jellemzık melletti alacsonyabb kapcsol·si 

frekvenci·ja (fesz¸ltsÈg-alap˙ ·talakÌtÛkkal ˆsszevetve)
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PowerFlex 7000 kˆzÈpfesz¸ltsÈg˚ frekvencia·talakÌtÛ
ï a motor tekercseit Ès a k·belek szigetelÈsÈt terhelı ·tmeneti jelensÈgek elimin·l·sa 

(du/dt, di/dt) 
ï szab·lyoz·si s·vszÈlessÈg (5-7) rad/s
ï alacsony kapcsol·si vesztesÈgek, 98,6%-os kit˚nı hat·sfok, beleÈrtve a sz˚rıt is

Az egyenir·nyÌtÛ Ès a v·ltÛir·nyÌtÛ teljesÌtmÈnymoduljai csˆkkentik a szerelÈsi idıt, 
egyszer˚ hozz·fÈrÈst biztosÌtanak a fı teljesÌtmÈnykomponensekhez, valamint elısegÌtik 
azok gyors cserÈjÈt. Elınyeik kˆzÈ sorolhatÛ a csillapÌtÛ komponensek leegyszer˚sÌtÈse 
vagy kiiktat·sa, a komponensek sz·m·nak csˆkkenÈse, a nagyobb megbÌzhatÛs·g, az 
alacsonyabb ·r Ès a kedvezı mÈretek is. 

E kˆzÈpfesz¸ltsÈg˚ ·talakÌtÛ standard tulajdons·gai kˆzÈ tartozik:
ï a Sensorless Direct Vector Control ir·nyÌt·si rendszer (v·laszthatÛ a Full Vector Control)
ï a bemeneti t˙lfesz¸ltsÈg-vÈdelem
ï a szinkron Ès aszinkron motorok vezÈrlÈse
ï az U Ès I majdnem szinuszos lefoly·sa minden fordulatsz·mn·l Ès terhelÈsnÈl, nincs 

sz¸ksÈg speci·lis szigetelÈs˚ motorra, ide·lis rÈgi alkalmaz·sok ˙jrahasznosÌt·s·hoz.
ï az ·talakÌtÛ teljesÌtmÈny-·ramkˆrei nem igÈnylik elektrolitikus kondenz·torok haszn·la-

t·t, sem a DC-sÌnre telepÌtett biztosÌtÈkot, a fÈlvezetı teljesÌtmÈnyelemek sz·ma a folya-
matos ¸zemeltetÈs maxim·lis megbÌzhatÛs·ga ÈrdekÈben minim·lis

ï az Auto-Tuning indÌtÛasszisztens.
ï a gyakorlatilag korl·tlan hossz˙s·g˙ k·bel az ·talakÌtÛ Ès a motor kˆzˆtt
ï a nÈgy kvadr·nsos felÈpÌtÈs
ï a t·ph·lÛzati energia-visszat·pl·l·s nagy tehetetlensÈgi nyomatÈk˙ teher fÈkezÈsekor 
ï a kimeneti oldali szinuszsz˚rı a motorfesz¸ltsÈg Ès az ·ramerıssÈg lefoly·s·nak egy-

enletessÈ tÈtelÈhez. A fesz¸ltsÈg harmonikus torzÌt·sa a teljes frekvencia-tartom·nyban 
Ès minden terhelÈsnÈl ·ltal·ban 3 % - legrosszabb esetben is kevesebb 5%-n·l - Ès 
megfelel az IEEE 519-1992 kˆvetelmÈnyeinek.

ï teljesÌtmÈnykorl·toz·s nÈlk¸li standard motor alkalmazhatÛ a nagy du/dt, di/dt 
h·nyadosok eredmÈnyezte motorszigetelÈs- ill. a k·belveszÈlyeztetı t¸netek nÈlk¸l

ï az IEC, ill. CE-konform kivitel, beleÈrtve az EMC-biztosÌt·st (89/336 EEC) Ès az ·lta-
l·nos vÈdelmet (92/59 EEC)

ï a maxim·lis biztons·g Ès zajimmunit·s biztosÌt·sa ÈrdekÈben a vezÈrlı Ès teljesÌtmÈny-
·ramkˆrˆk optikai k·belekkel vannak elv·lasztva

ï a tesztelÈsi folyamatok Ès az ¸zembe helyezÈs leegyszer˚sÌtÈse ÈrdekÈben alacsony 
fesz¸ltsÈg˚ tesztelı ¸zemmÛd

ï a teljes mÈrtÈkben digitaliz·lt vezÈrlı blokkok, amelyek nem igÈnyelnek semmilyen 
analÛg be·llÌt·st

ï az elosztÛszekrÈny ajtaj·n tal·lhatÛ kezelıtermin·l grafikus kijelzıbıl ·ll, a szˆvegek 
kˆnnyen ·tÌrhatÛk m·s nyelvre

ï (1) szigetelt Ès (3) nem szigetelt analÛg bemenet, (1) szigetelt Ès (7) nem szigetelt 
analÛg kimenet, vezÈrlı bemenetek Ès kimenetek - 24 digit·lis bemenet / 24 digit·lis 
kimenet

ï az ·talakÌtÛ nagyfesz¸ltsÈg˚ rÈszeihez valÛ hozz·fÈrÈst minden olyan  esetben, amikor 
a szigetelı szakaszolÛ kapcsolÛ nem kikapcsolt Ès nem fˆldelt, mechanikus z·r akad·-
lyozza meg (ˆn·llÛan telepÌtett bemeneti nagyfesz¸ltsÈg˚ modul esetÈben speci·lis kulcs)

A programozÛ Ès vezÈrlı panel alapja a paramÈterek egyszer˚ be·llÌt·s·t, a hib·k fel¸gye-
letÈt Ès keresÈsÈt szolg·lÛ 16 soros, soronkÈnt 40 karakteres LCD kijelzı. A PowerFlex 
7000 lehetıvÈ teszi az RS - 232, Universal Remote I/O, DeviceNet, ControlNet, EtherNet, 
Modbus Ès Modbus plus interfÈszek segÌtsÈgÈvel folytatott kommunik·ciÛt.

Az Allen-Bradley frekvencia·talakÌtÛk haszn·lat·nak elınyei elsısorban standard motor (a 
fesz¸ltsÈg-tÌpus˙ ·talakÌtÛk alkalmaz·sakor ·ltal·nosan elterjedt, hogy megerısÌtett szi-
getelÈs˚ speci·lis motor haszn·lata javasolt), hossz˙ ·rnyÈkolatlan k·belek (a tesztelt 
hossz 15 km) haszn·lata esetÈn, Ès nagy tehetetlensÈgi nyomatÈk jellemezte teher fÈke-
zÈse esetÈn t˚nnek ki.
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Az STC (Starting Torque Controller) aszinkron motorok indÌt·-
s·t vezÈrlı kismÈret˚ elektronikus indÌtÛ. A mikroprocesszor 
·ltal vezÈrelt h·romf·zis˙ tirisztoros indÌtÛ a kˆvetkezı tulaj-
dons·gokkal rendelkezik:

FunkciÛk:
ï L·gyindÌt·s fesz¸ltsÈgnˆvelÈssel (soft start). A nÈvleges 
nyomatÈk 10 - 80 % tartom·ny·ban mozgÛ indÌtÛnyoma-       
tÈkkal biztosÌtja a motorindÌt·st, 0,1 - 4,5 m·sodperc indÌt·si 
idı alatt.
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ParamÈterek:

T·pfesz¸ltsÈg 100 - 120 V, 200 - 240 V, 50/60 Hz, 1 f·zis
200 - 240 V, 380 - 480 V, 380 - 600 V, 50/60 Hz, 3 f·zis

NÈvleges ·ramerıssÈg 11 A, 16 A, 22 A
‹zemi hımÈrsÈklet 0 oC - +50 oC
VÈdettsÈg IP00

TÌpusjelˆlÈs:

Alaptartom·nyok
A11  11 A, 4 kW
A16  16 A, 7,5 kW
A22  22 A, 11 kW

Bemeneti h·lÛzati fesz¸ltsÈg
A   200Ö240 V AC, 50/60 Hz
B   380Ö480 V AC, 50/60 Hz
C   500Ö600 V AC, 50/60 Hz

SMC - 2
L·gyindÌtÛ

VÈdettsÈg
N    IP00

154 - A11 N B

TermÈkkÌn·lat:

NÈvleges ·ramerıssÈg (A) Motor (kW) KatalÛgussz·m
1 f·zis, 200 - 240 V AC, 50 Hz

11 1,5 154-A11NA
16 2,2 154-A16NA
22 3 154-A22NA

3 f·zis, 380 - 480 V AC, 50 Hz
11 4 154-A11NB
16 7,5 154-A16NB
22 11 154-A22NB

3 f·zis, 380 - 600 V AC, 50 Hz
11 5,5 154-A11NC
16 7,5 154-A16NC
22 11 154-A22NC

Mechanikus mÈretek (mm):

STC szÈlessÈg magass·g hossz˙s·g
11A 75 111 77
16A 122 127 101
22A 154 180 127



SMC - 2
L·gyindÌtÛ

Az SMC-2 (Smart Motor Controller) aszinkron motorok indÌt·s·t Ès le·llÌt·s·t vezÈrlı 
kompakt, megbÌzhatÛ fÈlvezetıs hajt·s. A mikroprocesszor ·ltal vezÈrelt h·romf·zis˙ 
tirisztoros indÌtÛ a kˆvetkezı tulajdons·gokkal rendelkezik:

ï L·gyindÌt·s fesz¸ltsÈgnˆvelÈssel (soft start). A nÈvleges 
nyomatÈk 0 - 70 % tartom·ny·ban mozgÛ indÌtÛnyomatÈkkal 
biztosÌtja a motorindÌt·st, 2 - 30 m·sodperc indÌt·si idı alatt. 

ï MotorindÌt·s ·ramerıssÈg hat·rol·ssal - abban az esetben 
haszn·ljuk, ha az indÌtÛ ·ramerıssÈg hat·rol·s·ra van 
sz¸ksÈg. Az ·ramerıssÈg hat·rol·s·nak mÈrtÈke a nÈvleges 
·ramerıssÈg 25-550 %-·ban hat·rozhatÛ meg.

ï IndÌt·s teljes t·pfesz¸ltsÈggel: a l·gyindÌtÛt elektronikus kapcsolÛkÈnt haszn·ljuk a 
motor 0,1 m·sodpercnÈl rˆvidebb kÈsleltetÈs˚ t·pfesz¸ltsÈgre kapcsol·sa esetÈben.

ï L·gy le·ll·s: (soft stop) opcion·lis funkciÛ. A le·ll·st 5 Ès 110 m·sodperc kˆzˆtti 
idıtartamban hat·rozhatÛ meg. A motor le·ll·s·t lass˙ Ès egyenletes fesz¸ltsÈgcsˆkken-
tÈs eredmÈnyezi.

ParamÈterek:

T·pfesz¸ltsÈg 200 - 240 V, 380 - 480 V, 500 - 600 V, 50/60 Hz, 3 f·zis
NÈvleges ·ramerıssÈg 5 A, 9 A, 16 A, 24 A, 35 A, 54 A, 68 A, 97 A
VezÈrlıfesz¸ltsÈg 110/120 V, 200/240 V, 1 f·zis
‹zemi hımÈrsÈklet 0 oC - +50 oC
VÈdettsÈg IP00

TÌpusjelˆlÈs:
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Alaptartom·nyok
A05     5 A,   2,2 kW
A09     9 A,   4,0 kW
A16   16 A,   7,5 kW
A24   24 A,   11 kW
A35   35 A,   18,5 kW
A54   54 A,   22 kW
A68   68 A,   37 kW
A97   97 A,   45 kW

Bemeneti h·lÛzati fesz¸ltsÈg
A   200Ö240 V AC, 50/60 Hz
B   380Ö480 V AC, 50/60 Hz
C   500Ö600 V AC, 50/60 Hz

VÈdettsÈg
N    IP00

150 - A24 N B
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TermÈkkÌn·lat:

NÈvleges ·ramerıssÈg (A) Motor (kW) KatalÛgussz·m
3 f·zis, 380 - 480 V AC, 50 Hz

5 2,2 150-A05NB
9 4 150-A09NB

16 7,5 150-A16NB
24 11 150-A24NB
35 18,5 150-A35NB
54 22 150-A54NB
68 37 150-A68NB
97 45 150-A97NB

3 f·zis, 500 - 600 V AC, 50 Hz
5 3 150A05NC
9 5,5 150-A09NC

16 7,5 150-A16NC
24 15 150-A24NC
54 37 150-A54NC
68 45 150-A68NC
97 63 150-A97NC

Mechanikus mÈretek (mm):

SMC-2 szÈlessÈg magass·g hossz˙s·g
5 A 122 127 134
9 A 122 180 134
16 A 154 180 160
24-35 A 214 250 160
54-68 A 244 290 190
97 A 248 336 230
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SMC-Delta
Bemutatjuk ÷nnek az SMC l·gyindÌtÛ-csal·dot.
KÈt fı tÌpusra oszthatjuk: az elsı az SMC-Delta, amely a csillag-
h·romszˆg motorok indÌt·svezÈrlÈsÈt vÈgzi, a m·sik az SMC-3 
csoport, amely az aszinkron motorok indÌt·s·t Ès le·ll·s·t vezÈrli.

Az ˙j SMC-Delta Ès SMC-3 l·gyindÌtÛk tulajdons·gai
Az SMC-Delta Ès SMC-3 l·gyindÌtÛk beÈpÌtett Bypass-szal, a motor 
be·llÌthatÛ t˙lterhelÈs-vÈdelmÈvel Ès egyszer˚ hibadiagnosztikai 
rendszerrel, valamint nagy sz·m˙ vÈdelemmel rendelkeznek. Ezek 
kˆzÈ tartozik a motor saj·t elektronikus t˙l·ram-vÈdelme, a tirisztoron 
lÈtrejˆvı z·rlat ÈrzÈkelÈse, a fesz¸ltsÈg-/terhelÈsvesztÈs folyamatos 
figyelÈse, a t˙lmelegedÈs-vÈdelem, a f·zis-aszimmetria figyelÈse Ès a 
f·ziscsere-ellenırzÈs (csak az SMC-3 esetÈben).
Az SMC sorozatba tartozÛ l·gyindÌtÛk ·llapot·nak jelzÈsÈre (OFF/ON/RUN vagy az adott 
hiba ÈszlelÈse) egy az el¸lsı panelen tal·lhatÛ LED diÛda szolg·l.
Az SMC-Delta Ès SMC-3 l·gyindÌtÛk mÈretei is egyed¸l·llÛak: Mag. x SzÈl. x MÈly.:        
139,7 mm x 44,8 mm x 100 mm, tˆmeg: 0,86 kg, amelyek az SMC-Delta (3 A - 64 A) Ès 
az SMC-3 (3 A - 37 A) egÈsz teljesÌtmÈny-tartom·ny·ban egyform·k, ami ismÈt a sorozat 
egyszer˚sÈgÈt Ès kompakt jellegÈt hangs˙lyozza.

Az SMC-Delta Ès SMC-3 l·gyindÌtÛkhoz nagy sz·m˙ tartozÈkot kÌn·lunk, ezek kˆzÈ 
tartoznak:

ï CsatlakozÛmodulok a 140M 
gyorsmegszakÌtÛkhoz Ès 100C kapcsolÛkhoz

ï SegÈdÈrintkezık (1x N.O., 2x N.O., 1x N.C., 
1x N.O. Ès 1 x N.C.)

ï Bemeneti vÈdımodul
ï T·vvezÈrlı-˙jraindÌt·s modul

Az SMC-Delta Ès SMC-3 modellek minden teljesÌtmÈnysorozatban m·r standard 
kivitelben is beÈpÌtett ventill·torral rendelkeznek. TermÈszetes a k¸lsı vezÈrlÈs, mely 
tov·bb javÌtja az ˙j SMC l·gyindÌtÛ-csal·d vezÈrelhetısÈgÈt Ès diagnosztikai lehetısÈgeit.

Minden paramÈter be·llÌt·sa a l·gyindÌtÛ el¸lsı panelje alatt 
tal·lhatÛ kapcsolÛkkal tˆrtÈnik.
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8 ·ramerıssÈg-tartom·nyban kaphatÛ - 3 A, 
9 A, 16 A, 20 A, 25 A, 32 A, 51 A Ès 64 A - 
fesz¸ltsÈg: 200 - 480 V AC, 200 - 600 V AC, 
50/60 Hz. A vezÈrlıfesz¸ltsÈg v·laszthatÛan 
100 - 240 V AC, ill. 24 V AC/DC.
Az SMC-Delta felt¸ntetett mÈreteiknek (Mag. 
x SzÈl. x MÈly. - 139,7 mm x 44,8 mm x  
100 mm, 0,86 kg tˆmeg) Ès kompakt 
jellegÈnek kˆszˆnhetıen a csillag-
h·romszˆg motorok indÌtÛ-berendezÈseinek 
telepÌtÈse leegysze-r˚sˆdik Ès a telepÌtÈsi 
helyigÈny 1/3-·ra csˆkken.

Az SMC-Delta l·gyindÌtÛk standard tulajdons·gai:

ï MotorindÌt·s ·ramerıssÈg hat·rol·ssal: - abban az esetben haszn·ljuk, amikor az indÌtÛ 
·ramerıssÈg hat·rol·s·ra van sz¸ksÈg.  Az ·ramerıssÈg-hat·rol·s mÈrtÈke a nÈvleges 
·ramerıssÈg 150, 250, 300 vagy 350 %-·ban hat·rozhatÛ meg. Az indÌt·s idıtartama 2, 
5, 10 vagy 15 m·sodperc lehet.

kW VezÈrlıfesz¸ltsÈg  VezÈrlıfesz¸ltsÈg
NÈvleges 230 V AC   380/400/415 V AC 100Ö240 V AC 24 V AC/DC

·ramerıssÈg 50 Hz 50 Hz 50/60 Hz
(A) KatalÛgussz·m KatalÛgussz·m
3 0,55 1,1 150-D3NBD 150-D3NDR
9 2,2 4 150-D9NBD 150-D9NDR

16 4 7,5 150-D16NBD 150-D16NDR
20 5,5 7,5 150-D20NBD 150-D20NDR
25 5,5 11 150-D25NBD 150-D25NDR
32 7,5 15 150-D32NBD 150-D32NDR
51 15 22 150-D51NBD 150-D51NDR
64 18,5 30 150-D64NBD 150-D64NDR

TermÈkkÌn·lat:
200Ö480 V AC
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kW  VezÈrlıfesz¸ltsÈg VezÈrlıfesz¸ltsÈg
NÈvleges Be·llÌt·si 230 V AC  380/400/415 V AC 100Ö240 V AC 24 V AC/DC
·rame- tartom·ny  50 Hz 50 Hz 50/60 Hz

rıssÈg (A) 350 % 450 % 350 % 450 % KatalÛgussz·m KatalÛgussz·m
3 1Ö3 0,55 0,37 1,1 0,75 150-C3NBC 150-C3NBR
9 3Ö9 2,2 1,5 4 3 150-C9NBC 150-C9NBR

16 5,3Ö16 4 3 7,5 5,5 150-C16NBC 150-C16NBR
19 6,3Ö19 4 4 7,5 5,5 150-C19NBC 150-C19NBR
25 8,3Ö25 5,5 4 11 9,5 150-C25NBC 150-C25NBR
30 10Ö30 7,5 5,5 15 11 150-C30NBC 150-C30NBR
37 12Ö37 7,5 7,5 18,5 12 150-C37NBC 150-C37NBR

SMC-3

7 ·ramerıssÈg-tartom·nyban rendelhetı - 3 A, 9 A, 16 A, 19 A,           
25 A, 30 A Ès 37 A - fesz¸ltsÈg: 200 - 480 V AC, 200 - 600 V AC, 
50/60 Hz. A vezÈrlıfesz¸ltsÈg 100 - 240 V AC, ill. 24 V AC/DC kˆz¸l 
v·laszthatÛ.

Az SMC-3 l·gyindÌtÛk standard tulajdons·gai:

ï L·gyindÌt·s: motorindÌt·s folyamatos fesz¸ltsÈgnˆvelÈssel.                
A nÈvleges nyomatÈk 15, 25, 35 vagy 65 % -·nak megfelelı 
indÌtÛnyomatÈkkal biztosÌtja a motorindÌt·st, 2, 5, 10 vagy                 
15 m·sodperc indÌt·si idı alatt.

ï MotorindÌt·s ·ramerıssÈg hat·rol·ssal - abban az esetben haszn·ljuk, ha az indÌtÛ 
·ramerıssÈg hat·rol·s·ra van sz¸ksÈg. Az ·ramerıssÈg hat·rol·s·nak mÈrtÈke a 
nÈvleges ·ramerıssÈg 150, 250, 300 vagy 350 %-·ban hat·rozhatÛ meg. Az indÌt·s 
idıtartama 2, 5, 10 vagy 15 m·sodperc lehet.

ï IndÌt·s nagy nyomatÈk impulzussal (Kick Start) a Kick Start funkciÛ az indÌt·s elejÈn 
0,5 - 1,5 m·sodpercig engedÈlyez egy a nÈvleges ·ram 450%-·nak megfelelı 
·ramimpulzust. Ezzel lek¸zdhetı a sz·raz s˙rlÛd·s, Ès biztosÌthatÛ az egyenletes indÌt·s. 

ï L·gy le·ll·s: egyenletes le·llÌt·s funkciÛ. A le·llÌt·si idıtartam az indÌt·si idı 
tˆbbszˆrˆsekÈnt adhatÛ meg (1x, 2x vagy 3x). A motor le·ll·s·t lass˙ Ès egyenletes 
fesz¸ltsÈgcsˆkkentÈs eredmÈnyezi.

Az SMC-Delta Ès SMC-3 l·gyindÌtÛk nagy sz·m˙ felhaszn·l·si ter¸leten, pl. 
kompresszorok, ventill·torok, szivatty˙k, centrifug·k, sz·llÌtÛm˚vek vagy hidraulikus 
liftek stb. indÌt·s·hoz Ès le·llÌt·s·hoz alkalmazhatÛk.

TermÈkkÌn·lat:
200Ö480 V AC
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LeÌr·s Alkalmaz·s (TÌpus) KatalÛgussz·m

Ventill·tor 150-C/150-D 150-CF64
 

CsatlakoztatÛ modulok 140M-C Ès 150-C3..25/
ï az SMC-Delta, SMC-3 Ès 150-D3Ö25 kˆzˆtt

150-CC25

  a 140M megszakÌtÛk  140M-D Ès 150-C3..25/
  kˆzti csatlakoz·s 150-D3Ö25 kˆzˆtt

150-CD25

140M-F Ès 150-C3..37/
150-D3Ö32 kˆzˆtt

150-CF45

CsatlakoztatÛ modulok 100-C09Ö23 Ès 150-C3Ö19/
ï az SMC-Delta, SMC-3 Èz 150-D3Ö20 kˆzˆtt

150-CI23

  a 100-C kapcsolÛk kˆzti 100-C30Ö37 Ès 150-C3Ö37/
  csatlakoz·s 150-D3Ö32 kˆzˆtt

150-CI37

TartozÈkok
LeÌr·s N.O. N.C. Kapcsol·si rajz KatalÛgussz·m
SegÈdÈrintkezık 1 0 150-CA10
oldalsÛ 2 0 150-CA20
szerelÈshez

0 1 150-CA01

1 1 150-CA11-CA10 -CA20 -CA01 -CA11

LeÌr·s Alkalmaz·s (TÌpus) KatalÛgussz·m

 150-C3Ö37NB_ Ès480 V vÈdımodul
150-D3Ö64NB_ 

150-C84

150-C3Ö37NC_ Ès600 V vÈdımodul
150-D3Ö64NC_ 

150-C86
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SMC Plus

Alaptartom·nyok
A24         24 A,     11 kW
A35         35 A,     18,5 kW
A54         54 A,     22 kW
A97         97 A,     45 kW
A135      135 A,    75 kW
A180      180 A,    90 kW
A240      240 A,    132 kW
A360      360 A,    200 kW
A500      500 A,    257 kW
A650      650 A,    355 kW
A720      720 A,    400 kW
A850      850 A,    475 kW
A1000  1000 A,    530 kW

Bemeneti h·lÛzati fesz¸ltsÈg
BD 200Ö480 V AC, 50/60 Hz
CD 200Ö600 V AC, 50/60 Hz

V·laszthatÛ elemek - csak egy lehetsÈges
A  L·gy motorle·llÌt·s (soft stop)
B  Szivatty˙vezÈrlÈs (pump control)
C  Alacsony fordulatsz·m (slow speed)
D  MotorfÈkezÈs (SMB - smart motor braking)
E  Helyzetbe·llÌt·s (accu-stop)
F  Alacsony fordulatsz·m (slow speed wih braking)

TÌpusjelˆlÈs
SMC PLUS

VÈdettsÈg
N    IP00

150 - A24 N BD  A

Az SMC Plus (Smart Motor Controller) aszinkron motorok indÌt·s·t Ès le·llÌt·s·t vezÈrlı 
kompakt, megbÌzhatÛ fÈlvezetıs hajt·s. 

A mikroprocesszor ·ltal vezÈrelt h·romf·zis˙ tirisztoros indÌtÛ 
a kˆvetkezı tulajdons·gokkal rendelkezik:
ï L·gyindÌt·s (soft start) v·laszthatÛ nyomatÈk impulzus 
(KickStart) funkciÛval. A motort fesz¸ltsÈgnˆvelÈssel indÌtja. 
A nÈvleges nyomatÈk 0 - 70 % tartom·ny·ban mozgÛ 
indÌtÛnyomatÈkkal biztosÌtja a motorindÌt·st, 2 - 30 m·sod-
perc indÌt·si idı alatt. A Kick Start funkciÛ az indÌt·s elejÈn 
0,4 - 2 m·sodpercig engedÈlyez egy a nÈvleges ·ram 500 %-
·nak megfelelı ·ramimpulzust. Ezzel lek¸zdhetı a sz·raz 
s˙rlÛd·s, Ès biztosÌthatÛ az egyenletes indÌt·s. 
ï  MotorindÌt·s ·ramerıssÈg hat·rol·ssal - abban az esetben haszn·ljuk, ha az indÌtÛ 
·ramerıssÈg lehat·rol·s·ra van sz¸ksÈg. Az ·ramerıssÈg hat·rol·s·nak mÈrtÈke a 
nÈvleges ·ramerıssÈg 25 - 550 %-·ban hat·rozhatÛ meg.
ï IndÌt·s teljes t·pfesz¸ltsÈggel: a l·gyindÌtÛt a motor teljes t·pfesz¸ltsÈgre 
kapcsol·sakor 0,2 m·sodpercnÈl rˆvidebb ideig elektronikus kapcsolÛkÈnt haszn·ljuk.

A fÈlvezetıs hajt·s kiegÈszÌtı szoftvermodulok haszn·lat·val a kˆvetkezı 
tulajdons·gokkal is felruh·zhatÛ:
ï L·gy le·llÌt·s (soft stop): v·laszthatÛ funkciÛ. A le·ll·s 2 Ès 60 m·sodperc kˆzˆtti 
idıtartamban hat·rozhatÛ meg. A motor le·ll·s·t lass˙ Ès egyenletes fesz¸ltsÈgcsˆkken-
tÈs eredmÈnyezi.
ï Szivatty˙vezÈrlÈs (pump control): a motor S-gˆrbe szerinti indÌt·s- Ès le·llÌt·s-
vezÈrlÈst vÈgzi. Szivatty˙motorok kapcsol·s·hoz haszn·lhatÛ. A szivatty˙motor 
indÌt·s·n·l Ès le·llÌt·s·n·l megakad·lyozza a folyadÈk nyom·s¸tÈseinek kialakul·s·t a 
csıvezetÈkben. Az indÌt·si idıtartam 2 - 30 m·sodperc kˆzˆtt, a le·llÌt·si idıtartama 2 - 
120 m·sodperc kˆzˆtt hat·rozhatÛ meg.
ï Alacsony fordulatsz·m (slow speed): KˆzelÌtÈskor lehetıvÈ teszi a motor alacsony 
fordulatsz·mon tart·s·t. KÈt ÈrtÈk kˆz¸l lehet v·lasztani: elıremenet esetÈn a nÈvleges 
fordulatsz·m 7 vagy 15 %-·t, h·tramenet esetÈn a nÈvleges fordulatsz·m 10 vagy        
20 %-·t.

TÌpusjelˆlÈs:



ParamÈterek:

T·pfesz¸ltsÈg 200 - 480 V, 200 - 600 V, 50/60 Hz, 3 f·zis
NÈvleges ·ramerıssÈg 24 A, 35 A, 54 A, 97 A, 135 A, 180 A, 240 A, 360 A, 

500 A, 650 A, 720 A, 850 A, 1000 A
VezÈrlıfesz¸ltsÈg 110/120 V, 220/240 V, 50/60 Hz, 1 f·zis
‹zemi hımÈrsÈklet 0 oC - +50 oC
VÈdettsÈg IP00

TermÈkkÌn·lat:

NÈvleges ·ramerıssÈg (A) Motor (kW) KatalÛgussz·m
3 f·zis, 200 - 480 V AC, 50 Hz

24 11 150-A24NBD
35 18,5 150-A35NBD
54 22 150-A54NBD
97 45 150-A97NBD
135 75 150-A135NBD
180 90 150-A180NBD
240 132 150-A240NBD
360 200 150-A360NBD
500 257 150-A500NBD
650 355 150-A650NBD
720 400 150-A720NBD
850 475 150-A850NBD
1000 530 150-A1000NBD

3 f·zis, 200 - 600 V AC, 50 Hz
24 15 150-A24NCD
35 22 150-A35NCD
54 37 150-A54NCD
97 63 150-A97NCD
135 90 150-A135NCD
180 132 150-A180NCD
240 160 150-A240NCD
360 250 150-A360NCD
500 355 150-A500NCD
650 475 150-A650NCD
720 500 150-A720NCD
850 600 150-A850NCD
1000 710 150-A1000NCD

Mechanikus mÈretek (mm):

SMC Plus szÈlessÈg magass·g hossz˙s·g
24 A 155 180 160
35 A 215 240 170
54 A 245 290 200

97 - 135 A 248 336 230
180 - 360 A 273 560 268

500 A 508 610 305
650 - 1000 A 813 1524 395
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ï MotorfÈkezÈs (Smart motor braking): LehetıvÈ teszi a motor gyors le·llÌt·s·t. A 
fÈkezÈst az aszinkron motor tekercsÈbe bevezetett egyen·rammal vÈgezz¸k. A fÈkezı 
·ramerıssÈg a nÈvleges ·ramerıssÈg 150 - 400 %-a.
ï Helyzetbe·llÌt·s (accu-stop): a motor tengelyÈnek kÌv·nt helyzetbe forgat·sa. Ez a 
funkciÛ az alacsony fordulatsz·m (a nÈvleges fordulatsz·m 7 vagy 15 %-a) Ès a fÈkezÈs 
kombin·ciÛja. A fÈkezı ·ramerıssÈg a nÈvleges ÈrtÈk 150 - 400 %-·ban hat·rozhatÛ 
meg. Alacsony sebessÈgnÈl az ·ramerıssÈg a nÈvleges ÈrtÈk 50 - 450 %-os 
tartom·ny·ban ·llÌthatÛ be.
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Az SMC Dialog Plus az SMC Plus sorozattal azonos l·gyindÌtÛ, kibıvÌtve soros-
kommunik·ciÛhoz Ès a motor elektromos m˚szaki ÈrtÈkeinek ellenırzÈsÈhez sz¸ksÈges 
elemekkel.

ï L·gyindÌt·s (soft start) v·laszthatÛ nyomatÈk impulzus 
(KickStart) funkciÛval. A motort fesz¸ltsÈgnˆvelÈssel indÌtja. 
A nÈvleges nyomatÈk 0 - 70 % tartom·ny·ban mozgÛ 
indÌtÛnyomatÈkkal biztosÌtja a motorindÌt·st, 2 - 30 
m·sodperc indÌt·si idı alatt. A Kick Start funkciÛ az indÌt·s 
elejÈn 0,4 - 2 m·sodpercig engedÈlyez egy a nÈvleges ·ram 
500 %-·nak megfelelı ·ramimpulzust. Ezzel lek¸zdhetı a 
sz·raz s˙rlÛd·s, Ès biztosÌthatÛ az egyenletes indÌt·s. 
ï MotorindÌt·s ·ramerıssÈg hat·rol·ssal: abban az esetben haszn·ljuk, ha az indÌtÛ 
·ramerıssÈg hat·rol·s·ra van sz¸ksÈg. Az ·ramerıssÈg hat·rol·s·nak mÈrtÈke a 
nÈvleges ·ramerıssÈg 25 - 550 %-·ban hat·rozhatÛ meg.
ï IndÌt·s teljes t·pfesz¸ltsÈggel: a l·gyindÌtÛt a motor teljes t·pfesz¸ltsÈgre kapcso-
l·sakor 0,2 m·sodpercnÈl rˆvidebb ideig elektronikus kapcsolÛkÈnt haszn·ljuk.

A fÈlvezetı hajt·s kiegÈszÌtı szoftvermodulok haszn·lat·val a kˆvetkezı tulajdons·gokkal 
is felruh·zhatÛ:
ï L·gy le·llÌt·s (soft stop): v·laszthatÛ funkciÛ. A le·ll·s 2 Ès 60 m·sodperc kˆzˆtti 
idıtartamban hat·rozhatÛ meg. A motor le·ll·s·t lass˙ Ès egyenletes fesz¸ltsÈgcsˆkken-
tÈs eredmÈnyezi.
ï Szivatty˙vezÈrlÈs (pump control): a motor S-gˆrbe szerinti indÌt·s- Ès le·llÌt·s-vezÈrlÈst 
vÈgzi. Szivatty˙motorok kapcsol·s·hoz haszn·lhatÛ. A szivatty˙motor indÌt·s·n·l Ès     
le·llÌt·s·n·l megakad·lyozza a folyadÈk nyom·s¸tÈseinek kialakul·s·t a csıvezetÈkben. 
Az indÌt·si idıtartam 2 - 30 m·sodperc kˆzˆtt, a le·llÌt·si idıtartam 2 - 120 m·sodperc 
kˆzˆtt hat·rozhatÛ meg.
ï Alacsony fordulatsz·m (slow speed): KˆzelÌtÈskor lehetıvÈ teszi a motor alacsony for-
dulatsz·mon tart·s·t. KÈt ÈrtÈk kˆz¸l lehet v·lasztani: elıremenet esetÈn a nÈvleges for-
dulatsz·m 7 vagy 15 %-·t, h·tramenet esetÈn a nÈvleges fordulatsz·m 10 vagy 20 %-·t.
ï MotorfÈkezÈs (Smart motor braking): LehetıvÈ teszi a motor gyors le·llÌt·s·t.        
A fÈkezÈst az aszinkron motor tekercsÈbe bevezetett egyen·rammal vÈgzi. A fÈkezı 
·ramerıssÈg a nÈvleges ·ramerıssÈg 150 - 400 %-a.
ï Helyzetbe·llÌt·s (accu-stop): a motor tengelyÈnek kÌv·nt helyzetbe forgat·sa. Ez a 
funkciÛ az alacsony fordulatsz·m (a nÈvleges fordulatsz·m 7 vagy 15 %-a) Ès a fÈkezÈs 
kombin·ciÛja. A fÈkezÈs ·ramerıssÈge a nÈvleges ÈrtÈk 150 - 400 %-·ban hat·rozhatÛ 
meg. Alacsony sebessÈgnÈl az ·ramerıssÈg a nÈvleges ÈrtÈk 50 - 450 %-os 
tartom·ny·ban ·llÌthatÛ be.

Az SMC Plus-szal szemben a kˆvetkezı kiegÈszÌtı funkciÛkkal rendelkezik:
ï saj·t memÛri·s motort˙l·ram-vÈdelem
ï a motor terhelÈsvesztÈsÈnek Ès blokkol·s·nak ÈszlelÈse
ï f·zis-aszimmetria kompenz·l·s
ï biztons·g Ès diagnosztika: fesz¸ltsÈghi·ny, t˙lfesz¸ltsÈg, t˙lmelegedÈs, f·ziscsere, 

indÌt·sok sz·ma/Ûra, stb.
ï folyamatos ellenırzÈs: A, V, kWh, teljesÌtmÈnytÈnyezı, a motor hıterhelÈse, ¸zemÛr·k 

stb.
ï kommunik·ciÛ: SCANport-on Ès interfÈszen kereszt¸l, valamint Remote I/O, 

RS232/RS422/RS485/DH-485 vagy DF1, DeviceNet adatsÌnekhez 
ï kÈtsoros kijelzı, programoz·s billenty˚zettel vagy szoftverrel
ï h·rom programozhatÛ segÈdÈrintkezı
ï kÈt indÌtÛ r·mpa Soft start ¸zemmÛdban



TermÈkkÌn·lat:

NÈvleges ·ramerıssÈg (A) Motor (kW) KatalÛgussz·m
3 f·zis, 200 - 480 V AC, 50 Hz

24 11 150-B24NBD
35 18,5 150-B35NBD
54 22 150-B54NBD
97 45 150-B97NBD

135 75 150-B135NBD
180 90 150-B180NBD
240 132 150-B240NBD
360 200 150-B360NBD
500 257 150-B500NBD
650 355 150-B650NBD
720 400 150-B720NBD
850 475 150-B850NBD

1000 530 150-B1000NBD
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TermÈkjelˆlÈs:

TeljesÌtmÈny
B24          24 A,      11 kW
B35          35 A,     18,5 kW
B54          54 A,      22 kW
B97          97 A,      45 kW
B135      135 A,      75 kW
B180      180 A,      90 kW
B240      240 A,    132 kW
B360      360  A,   200 kW
B500      500 A,    257 kW
B650      650 A,    355 kW
B720      720 A,    400 kW
B850      850 A,    475 kW
B1000  1000 A,    530 kW

Bemeneti h·lÛzati fesz¸ltsÈg
B  200Ö480 V AC, 50/60 Hz
C  200Ö600 V AC, 50/60 Hz

VezÈrlıfesz¸ltsÈg
D  100Ö240 V AC
R  24 V AC/DC

V·laszthatÛ elemek - csak egy lehetsÈges
A  L·gy le·ll·s (soft stop)
B  Szivatty˙vezÈrlÈs (pump control)
C  Alacsony fordulatsz·m (slow speed)
D  MotorfÈkezÈs (SMB - smart motor braking)
E  Helyzetbe·llÌt·s (accu-stop)
F  Alacsony fordulatsz·m 
    (slow speed with braking)

SMC DIALOG PLUS
L·gyindÌtÛ

VÈdettsÈg
N    IP00

150 - B24 N B D A



NÈvleges ·ramerıssÈg (A) Motor (kW) KatalÛgussz·m
3 f·zis, 200 - 600 V AC, 50 Hz

24 15 150-B24NCD
35 22 150-B35NCD
54 37 150-B54NCD
97 63 150-B97NCD

135 90 150-B135NCD
180 132 150-B180NCD
240 160 150-B240NCD
360 250 150-B360NCD
500 355 150-B500NCD
650 475 150-B650NCD
720 500 150-B720NCD
850 600 150-B850NCD

1000 710 150-B1000NCD
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Mechanikus mÈretek (mm):

SMC Dialog Plus szÈlessÈg magass·g hossz˙s·g
24 A 154 180 185
35 A 214 240 195
54 A 244 290 225

97 - 135 A 248 336 256
180 - 360 A 273 560 295

500 A 508 588 311
650 - 1000 A 813 1524 402
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Az SMC-Flex termÈkcsal·dba tartozÛ l·gyindÌtÛk nem csak az 
·ltal·nos aszinkron motorok indÌt·s·t Ès le·llÌt·s·t vezÈrlik, 
hanem a csillag-delta kapcsol·s˙ motorokÈt is. Mind a standard 
motorokhoz (108 A, 135 A, 201 A, 251 A, 317 A, 361 A Ès 480 A) 
mind a csillag-h·romszˆg motorokhoz (137 A, 234 A, 348 A, 435 
A,  549 A, 625 A Ès 831 A) hÈt ·ramerıssÈg-tartom·nyban 
kaphatÛk. Bemeneti fesz¸ltsÈg 200 - 480 V AC vagy 200 -        
600 V AC, frekvencia 50/60 Hz, vÈdettsÈg IP00 vagy IP65.               
A k¸lsı jelek csatlakozÛ fel¸lettel az SMC-Flex egy 
programozhatÛ be-/kimeneteket tartalmazÛ csatlakozÛ fel¸lettel 
rendelkezik, mely megkˆnnyÌti a felhaszn·lÛ igÈnyei szerinti 
csatlakoz·st. A fesz¸ltsÈgÈrtÈk 100 - 240 V AC Ès 24 V AC/DC 
kˆz¸l v·laszthatÛ. NÈgy segÈdÈrzÈkelı szolg·lja a l·gyindÌtÛ 
aktu·lis ·llapot·nak jelzÈsÈt (m˚kˆdÈs, hiba, riaszt·s, elÈrt 
fordulatsz·m).
Az alapparamÈterek kÈnyelmes be·llÌt·s·t Ès az SMC-Flex l·gyindÌtÛ vezÈrlÈsÈt az LCD 
kijelzıs, 5 gombos beÈpÌtett vezÈrlıpanel, a 20-COMM kompatibilis kommunik·ciÛs 
modulok csatlakoztat·si lehetısÈge, vagy a 20-HIM vezÈrlıpanelek (DPI porton 
kereszt¸li) csatlakoztat·sa biztosÌtja. A kommunik·ciÛs Ès vezÈrlı modulokat a PowerFlex 
frekvencia·talakÌtÛ termÈkcsal·d is alkalmazza.

Standard kivitelben 7 indÌtÛ ¸zemmÛd lÈtezik, v·laszthatÛ opciÛ a szivatty˙indÌtÛ/-le·llÌtÛ 
¸zemmÛd, a helyzetbe·llÌt·s, vagy igÈny esetÈn a le·llÌt·si idıtartamot csˆkkentı fÈkezı 
¸zemmÛd:

Standard ¸zemmÛdok:
ï L·gy indÌt·s: Ez az ¸zemmÛd a leggyakrabban haszn·latos. A motor indÌtÛnyomatÈk·t  
a felhaszn·lÛ a nÈvleges nyomatÈk 0 - 90 %-os tartom·ny·n bel¸l hat·rozhatja meg.       
A nyomatÈk ÈrtÈke az indÌtÛ ¸zemmÛdban a motor t·pfesz¸ltsÈgÈnek folyamatos nˆvelÈse 
eredmÈnyekÈnt nˆvekszik. Az indÌt·s idıtartama 2 - 30 m·sodperc kˆzˆtt ·llÌthatÛ.
ï Soft stop ¸zemmÛd: Ez az ¸zemmÛd az egyenletes le·ll·st igÈnylı alkalmaz·sokban 
haszn·lhatÛ. A le·ll·st 0 Ès 120 m·sodperc kˆzˆtt hat·rozhatÛ meg, Ès nem befoly·solja 
az indÌt·s idıtartam·t. Amint a terhelÈs nyomatÈka meghaladja a motor nyomatÈk·t, a 
motor le·ll.
ï IndÌt·s nyomatÈk impulzussal (Kick Start), ·llÌthatÛ indÌtÛimpulzus: ez az ¸zemmÛd az 
indÌt·s elejÈn fesz¸ltsÈgnˆvekedÈst kÈpez az olyan terhek "elszakÌt·s·ra", amelyek az 
indÌt·sn·l nagy nyomatÈkimpulzust igÈnyelnek. Ezzel egy a l·gyindÌtÛ nÈvleges 
·ramÈrtÈke 550 %-·nak megfelelı ·ramimpulzust kÈpez, majd a l·gy indÌt·ssal 
megegyezı mÛdon fut fel a nyomatÈk. Az impulzus idıtartama 0,0 - 2,0 m·sodperc 
kˆzˆtt v·laszthatÛ meg.
ï MotorindÌt·s ·ramerıssÈg hat·rol·ssal: Abban az esetben haszn·ljuk, ha az indÌtÛ 
·ramerıssÈg hat·rol·s·ra van sz¸ksÈg. Az ·ramerıssÈg hat·rol·s·nak mÈrtÈke     
a nÈvleges ·ramerıssÈg 50 - 600 %-·ban hat·rozhatÛ meg, az ·ramerıssÈg hat·rol·s 
idıtartama 0 - 30 m·sodperc kˆzˆtt v·laszthatÛ.
ï KÈt indÌtÛ r·mpa: Ez az ¸zemmÛd v·ltozÛ terhelÈs˚ alkalmaz·sok (azaz v·ltozÛ motor-
indÌtÛnyomatÈk kˆvetelmÈnyek) esetÈben hasznos. E funkciÛ lehetıvÈ teszi a v·laszt·st 
kÈt olyan k¸lˆnbˆzı lefoly·s˙ indÌt·s kˆzˆtt, amelyeknÈl f¸ggetlen¸l ·llÌthatÛ az indÌt·s 
idıtartama Ès az indÌtÛnyomatÈk.
ï MegjegyzÈs: a kÈt indÌtÛ r·mpa ¸zemmÛdot csak a standard kivitel˚ modelleknÈl lehet 
alkalmazni.
ï Full Voltage Start - indÌt·s teljes t·pfesz¸ltsÈggel: Ez az ¸zemmÛd olyan alkalma-
z·sokn·l haszn·latos, ahol a motort kˆzvetlen¸l a h·lÛzatra kell kapcsolni. A motor 
sarkain 1/4 m·sodperc alatt Èri el a fesz¸ltsÈg teljes ÈrtÈkÈt.
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ï Line·ris sebessÈgvezÈrlÈs ¸zemmÛd: Ez az indÌt·si ¸zemmÛd a DC tachomÈter 
visszacsatol·s·nak kˆszˆnhetıen line·ris indÌtÛr·mpa kialakÌt·s·t teszi lehetıvÈ. Az 
indÌt·s idıtartama 0 - 30 m·sodperc kˆzˆtt ·llÌthatÛ.
ï Alacsony fordulatsz·m: Ez az ¸zemmÛd a motortengely helyzetÈnek be·llÌt·s·t teszi 
lehetıvÈ. KÈt ÈrtÈk kˆz¸l lehet v·lasztani: elıremenet esetÈn a nÈvleges fordulatsz·m         
7 vagy 15 %-·t, h·tramenet esetÈn a nÈvleges fordulatsz·m 10 vagy 20 %-·t .

A kiegÈszÌtı ¸zemmÛdok:
ï OpciÛ - Szivatty˙ (Pump) Control: Ez az ¸zemmÛd a motor egyenletes gyorsÌt·s·val Ès 
lassÌt·s·val megakad·lyozza, hogy a csıvezetÈkben a centrifug·lis szivatty˙k motorjainak 
indÌt·s·n·l Ès le·llÌt·s·n·l folyadÈk nyom·s¸tÈsek jˆjjenek lÈtre. Mikroprocesszor elemzi 
a motor jellemzıit, Ès olyan parancsokat gener·l, amelyek a motort megfelelıen ir·nyÌt-
j·k, Ìgy csˆkkentve a folyadÈk nyom·s¸tÈsek kialakul·s·nak kock·zat·t a rendszerben. 
ï Az indÌt·si idıtartam 0 - 30 m·sodperc, a le·llÌt·si idıtartam 0 - 120 m·sodperc kˆzˆtt 
hat·rozhatÛ meg.
ï OpciÛ - Szivatty˙ (Pump) Control: SMBô Smart motor braking ¸zemmÛd (fÈkezÈs): 
Ez az ¸zemmÛd a motor le·llÌt·si idıtartam·nak csˆkkentÈsÈre vonatkozÛ igÈny esetÈn 
haszn·latos. Az SMC egy mikroprocesszoros rendszert alkalmaz, mely a fÈkezÈst az 
aszinkron motor tekercsÈbe vezetett egyen·rammal vÈgzi. A fÈkezı ·ramerıssÈg       
a nÈvleges ·ramerıssÈg 150 - 400 %-a. A fÈkezı ·ramerıssÈg kikapcsol·s·ra a motor 
nulla sebessÈgÈnÈl ker¸l sor.
ï Helyzetbe ·llÌt·s (Accu-Stopô) ¸zemmÛd: Ez az ¸zemmÛd egyesÌti az elızı (Prest 
Slow Speed ÈssSMBô Smart motor braking) Ès az alacsony fordulatsz·m fÈkezÈssel 
¸zemmÛdok elınyeit. Ez az ¸zemmÛd a rotort teljes sebessÈgrıl a meghat·rozott 
sebessÈgre fÈkezi, majd le·llÌtja. 
ï Alacsony fordulatsz·m fÈkezÈssel (Slow speed with braking) ¸zemmÛd: ebben az 
¸zemmÛdban a berendezÈs alacsony fordulatsz·mon (a maxim·lis sebessÈg 7 vagy        
15 %-·val) j·r meghat·rozott ideig az indÌt·s ut·n majd maxim·lis fordulatsz·mra 
gyorsul, majd a ciklus vÈgÈn teljesen lefÈkez. 

A motor megbÌzhatÛs·g·nak maxim·lisra nˆvelÈse Ès a meghib·sod·si-kock·zat 
minimumra csˆkkentÈse ÈrdekÈben a l·gyindÌtÛ standard kivitelben a kˆvetkezıket tar-
talmazza:
ï  saj·t memÛri·s motor-t˙l·ram-vÈdelem
ï biztons·g Ès diagnosztika: fesz¸ltsÈghi·ny, t˙lfesz¸ltsÈg, t˙lmelegedÈs, f·ziscsere, 

indÌt·sok sz·ma/Ûra, PTC bemenet, a tirisztoron keletkezı z·rlat stb. 
ï folyamatos ellenırzÈs: A, V, kWh, teljesÌtmÈnytÈnyezı, a motor hıterhelÈse, ¸zemÛr·k 

stb.

A rugalmass·g Ès a felkÌn·lt tulajdons·gok hatÈkony kihaszn·l·sa ÈrdekÈben az       
SMC-Flex hez nagy sz·m˙ tartozÈk kaphatÛ. Ezek kˆz¸l megemlÌthetj¸k a Remote I/O, 
RS-485/DF1, Profibus, ControlNet, DeviceNet vagy Ethernet/IP kommunik·ciÛs 
modulokat, valamint a kÈzi vagy az elosztÛszekrÈny paneljÈbe szerelhetı 20-HIM kezelı 
Ès programozÛ paneleket. Nagy zajszint jellemezte h·lÛzatokhoz ezen fel¸l a l·gyindÌtÛ 
bemeneti Ès kimeneti oldal·ra illeszthetı vÈdımodulok kaphatÛk.
Ez a l·gyindÌtÛ kiv·lÛan haszn·lhatÛ pÈld·ul szivatty˙k, kompresszorok, ventill·torok, 
prÈsek, sz·llÌtÛm˚vek stb. hajt·s·hoz. RemÈlj¸k, hogy termÈkeink az ÷nˆk alkalmaz·sai-
n·l is ide·lis megold·skÈnt ÈrvÈnyes¸lnek.
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kW VezÈrlıfesz¸ltsÈg
NÈvleges 100Ö240 V AC

·ramerıssÈg 230 V AC, 50 Hz   400 V AC, 50 Hz 50 Hz
(A) KatalÛgussz·m
108 30 55 150-F108NBD
135 37 75 150-F135NBD
201 55 110 150-F201NBD
251 75 132 150-F251NBD
317 90 160 150-F317NBD
361 110 200 150-F361NBD
480 132 250 150-F480NBD

Standard h·lÛzati bekˆtÈs

TermÈkkÌn·lat:
200Ö480 V AC

kW VezÈrlıfesz¸ltsÈg
NÈvleges 100Ö240 V AC

·ramerıssÈg 230 V AC, 400 V AC, 500 V AC, 50 Hz
 (A) 50 Hz 50 Hz 50 Hz KatalÛgussz·m
108 30 55 75 150-F108NCD
135 37 75 90 150-F135NCD
201 55 110 132 150-F201NCD
251 75 132 160 150-F251NCD
317 90 160 200 150-F317NCD
361 110 200 250 150-F361NCD
480 132 250 315 150-F480NCD

600 V AC fesz¸ltsÈgig

kW VezÈrlıfesz¸ltsÈg
NÈvleges 100Ö240 V AC

·ramerıssÈg 230 V AC, 50 Hz   400 V AC, 50 Hz 50 Hz
(A) KatalÛgussz·m
187 55 90 150-F108NBD
234 75 132 150-F135NBD
348 110 160 150-F201NBD
435 132 250 150-F251NBD
549 160 315 150-F317NBD
625 200 355 150-F361NBD
831 250 450 150-F480NBD

Csillag-delta (h·romszˆg) indÌt·s

TermÈkkÌn·lat:
200Ö480 V AC
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kW VezÈrlıfesz¸ltsÈg
NÈvleges 100Ö240 V AC

·ramerıssÈg 230 V AC 400 V AC 500 V AC 50 Hz
(A) 50 Hz 50 Hz 50 Hz KatalÛgussz·m
187 55 90 132 150-F108NCD
234 75 132 160 150-F135NCD
348 110 160 250 150-F201NCD
435 132 250 315 150-F251NCD
549 160 315 400 150-F317NCD
625 200 355 450 150-F361NCD
831 250 450 560 150-F480NCD

600 V AC fesz¸ltsÈgig

Mechanikus mÈretek - nyitott kivitel (mm):

¡ramerıssÈg 
tartom·ny (A)

Magass·g SzÈlessÈg Hossz˙s·g Tˆmeg (kg)

108Ö251 560,0 225,0 253,8 30,4
317Ö480 600,0 290,0 276,5 45,8
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ControlNetô            
1203 - CN1 ControlNet kommunik·ciÛs modul

Specifik·ciÛ: 
TeljesÌtmÈnyfelvÈtel 150 mA @ 24 V DC 
MÈretek (mm), sz x m x h 100 x 95,2 x 90 
¡tviteli sebessÈg 5 Mbps
HımÈrsÈklet 0 - +55 oC

DeviceNetô 
1203 - GK5 DeviceNet (k¸lsı DC t·pl·l·s)
1336 - GM5 DeviceNet (belsı t·pl·l·s)

Specifik·ciÛ:
TeljesÌtmÈnyfelvÈtel 40 mA (-GM5), 110 mA (-GK5) @ 12 - 25 V DC
MÈretek (mm), sz x m x h 45,7 x 76,2 x 122 
¡tviteli sebessÈg 125 K, 250 K, 500 K 
HımÈrsÈklet 0 - +50 oC 

BıvÌtett DeviceNetô
1203 - GU6 BıvÌtett DeviceNet (k¸lsı DC t·pl·l·s)
1336 - GM6 DeviceNet (belsı t·pl·l·s)

Specifik·ciÛ:
TeljesÌtmÈnyfelvÈtel 60 mA @ 24 V DC 
MÈretek (mm), sz x m x h 45,7 x 76,6 x 127 
¡tviteli sebessÈg 125 K, 250 K, 500 K 
HımÈrsÈklet 0 - +55 oC 

Remote I/O
1203 - GD1 Remote I/O (k¸lsı AC t·pl·l·s)
1203 - GK1 Remote I/O (k¸lsı DC t·pl·l·s)
1336 - GM1 Remote I/O (belsı t·pl·l·s)

Specifik·ciÛ:
TeljesÌtmÈnyfelvÈtel 35 mA max. @ 85 - 264 V AC (-GD1)

400 mA max. @ 24 V DC (-GK1) 
MÈretek (mm), sz x m x h 45,7 x 76,2 x 122 (-GD1, -GK1) 
¡tviteli sebessÈg 57,6 K, 115,2 K, 230,4 K
HımÈrsÈklet  0 - +50 oC 
A logikai keret mÈrete 1/4, 1/2,  3/4  vagy 1



RS-232/422/485/DF1 soros kommunik·ciÛs modul
1203 - GD2 Soros kommunik·ciÛ (k¸lsı AC t·pl·l·s)
1203 - GK2 Soros kommunik·ciÛ (k¸lsı DC t·pl·l·s)
1336 - GM2 Soros kommunik·ciÛ (belsı t·pl·l·s)

Specifik·ciÛ: 
TeljesÌtmÈnyfelvÈtel 35 mA max. @ 85 - 264 V AC (-GD2) 

400 mA max. @ 24 V DC (-GK2) 
MÈretek (mm), sz x m x h 45,7 x 76,2 x 122 (-GD2, -GK2) 
¡tviteli sebessÈg 110, 300, 600, 1200, 2400, 4800, 9600, 19,2 K 
HımÈrsÈklet 0 - +50 oC 

AnaCANdaô
1203 - SSS Soros konverter
1203 - SFC Soros k·bel
1202 - C10 SCANport k·bel (1 mÈter)

Specifik·ciÛ:
TeljesÌtmÈnyfelvÈtel 60 mA @ 12 V DC, SCANportrÛl 
¡tviteli sebessÈg 9600, 19,2 K 
HımÈrsÈklet 0 - +50 oC    

SLC modul
1203 - SM1 ScanPort modul az SLC 500 rendszerhez

(3 kimenet)

Specifik·ciÛ:
TeljesÌtmÈnyfelvÈtel SLC 300 mA @ 5 V DC SLC Backplane 
HımÈrsÈklet 0 - +60 oC 

Flexô I/O modul
1203 - FM1 SCANport modul a Flex I/O rendszerhez
1203 - FB1 SCANport termin·l b·zis a Flex I/O hardverhez

Specifik·ciÛ:
TeljesÌtmÈnyfelvÈtel 0,8 W 
Bemeneti fesz¸ltsÈg 5 V DC, t·pl·l·s Flexbus-bÛl 
Flexbus ·ram 160 mA max. @ 5 V DC 
HımÈrsÈklet 0 - +55 oC   

SSC 160 
160 - DN2 DeviceNet kommunik·ciÛs modul
160 - RS1 RS-232 soros kommunik·ciÛs modul
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A DriveTools32ô olyan - WindowsÆ 95/98/NT rendszerekkel 
kompatibilis - szoftver, mely az Allen-Bradley cÈg AC Ès DC 
hajt·sai paramÈtereinek on-line szerkesztÈsÈre, folyamatos 
ellenırzÈsÈre Ès programoz·s·ra, a hib·k ÈszlelÈsÈre Ès 
megsz¸ntetÈsÈre szolg·l. E m˚veletek sor·n az AB SCANportô 
Ès RSLinxô egysÈgek, valamint a DeviceNetô, ControlNet, 
Ethernet, Remote I/O, RS-232/422/485/DF1 rendszerek kommu-
nik·ciÛs moduljai segÌtik. A DriveTools32ô kezelÈse intuitÌv Ès 
nagyon egyszer˚. MegkˆnnyÌti az frekvencia·talakÌtÛk konfigu-
r·l·s·t, csˆkkenti a be·llÌt·shoz, ¸zembe helyezÈshez sz¸ksÈges 
idıt, valamint a fenntart·si kˆltsÈgeket.

A DriveTools32ô szoftver alapvetı programoz·si funkciÛi kˆzÈ tartozik a gyors Ès 
·ttekinthetı paramÈter-hozz·fÈrÈs, a paramÈterek beolvas·sa, f·jlba mentÈse Ès 
nyomtat·sa, a trending, a funkciÛblokkok programoz·sa, a kÌv·nt ÈrtÈkek grafikus 
megjelenÌtÈse, a hib·k Ès riaszt·sok tˆrlÈse, az on-line paramÈterek ˆsszehasonlÌt·sa 
m·s paramÈterekkel vagy f·jlokkal stb.

Az egyszer˚ be·llÌt·shoz Ès vezÈrlÈshez a kˆvetkezıket haszn·lhatjuk:

DriveManagerô
A hajt·sok on-line Ès off-line be·llÌt·s·hoz, programoz·s·hoz Ès 
vezÈrlÈsÈhez haszn·latos alapszoftver. LehetıvÈ teszi az adatok 
archiv·l·s·t, off-line konfigur·ciÛk kialakÌt·s·t kÈsıbbi felhaszn·l·s 
cÈlj·bÛl, a paramÈterek beolvas·s·t, f·jlba mentÈsÈt Ès nyomtat·s·t 
stb.

DriveMonitorô
A paramÈterek egyszer˚ grafikus megjelenÌtÈsÈre szolg·l.

DrivePanelô
AC Ès DC hajt·sokn·l Ès SMC-nÈl haszn·latos HIM kiszolg·lÛ eszkˆz 
grafikus kivitele. Azonosan struktur·lt men¸ket, START-ot, STOP-ot 
Ès paramÈterbe·llÌt·st tesz lehetıvÈ.

DriveTrendingô
LehetıvÈ teszi az 1395 Digital DC, 1336 FORCE, 2346F Regen Front 
End Tools on-line Ès off-line trendingÈt.

DriveBlockEditor32ô
LehetıvÈ teszi az 1336 Force frekvencia·talakÌtÛ funkciÛs blokkjainak 
konfigur·l·s·t.
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DriveExplorerô szoftver

A WindowsÆ CE, WindowsÆ 95/98/NT, WindowsÆ 2000 rendszerekkel kompatibilis 
DriveExplorerô alapszoftver az Allen-Bradley hajt·sok paramÈtereinek on-line 
szerkesztÈsÈt Ès folyamatos ellenırzÈsÈt vÈgzi az Allen-Bradley SCANportô egysÈgen 
kereszt¸l, valamint a DeviceNetô, ControlNetô rendszerek moduljai segÌtsÈgÈvel.
⁄jdons·g az ˙j DPI (Drive Peripheral Interface) kommunik·ciÛs standard t·mogat·sa.         
A DriveExplorer kezelÈse intuitÌv Ès nagyon egyszer˚. MegkˆnnyÌti az frekvencia·talakÌtÛk 
konfigur·l·s·t, csˆkkenti a be·llÌt·shoz, ¸zembe helyezÈshez sz¸ksÈges idıt, valamint         
a fenntart·si kˆltsÈgeket.
A DriveExplorerô szoftver alapvetı programoz·si funkciÛi kˆzÈ tartozik a gyors Ès 
·ttekinthetı paramÈter-hozz·fÈrÈs, a paramÈterek beolvas·sa, f·jlba mentÈse Ès 
nyomtat·sa, a hib·k Ès riaszt·sok megjelenÌtÈse Ès tˆrlÈse, az on-line paramÈterek 
ˆsszehasonlÌt·sa m·s paramÈterekkel vagy f·jlokkal stb. A 160-RS1 soros kommu-
nik·ciÛs adaptert haszn·lÛ SSC160 frekvencia·talakÌtÛ paramÈtereinek figyelÈsÈre Ès 
szerkesztÈsÈre is alkalmas.
A DriveExplorerô kˆnnyen ·ttekinthetı Ès Èrtelmezhetı kˆrnyezettel rendelkezik Ès 
h·rom v·ltozatban kaphatÛ. A DriveExplorerô Full teljes t·mogat·st Èlvez, Ès az ˆsszes 
funkciÛt tartalmazza. A DriveExplorerô Lite egy korl·tozott v·ltozat, mely az Allen-Bradley 
honlapj·rÛl ingyenesen letˆlthetı. A DriveExplorerô Simulator egy olyan szimul·ciÛs 
v·ltozat, mely kˆzvetlen csatlakoz·s lÈtrehoz·sa nÈlk¸l, az ismerkedÈsi f·zisban segÌti         
a felhaszn·lÛt elsaj·tÌtani a paramÈterkezelı Ès be·llÌtÛ m˚veleteket.

A DriveExplorer az Allen-Bradley kˆvetkezı termÈkeivel kompatibilis:
1305 PowerFlex 70
1336 FORCE PowerFlex 700
1336 IMPACT 1397 DC
1336 REGEN Line Regeneration packages 1557 nagyfesz¸ltsÈg˚ frekvencia·talakÌtÛ
1336 PLUS SSC 160
1336 PLUS II SMC Dialog Plus
1394 Servo --
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Az 1203-SSS konverter a DriveExplorer gyors Ès hordozhatÛ csatlakoztat·s·t teszi 
lehetıvÈ. K¸lsı megt·pl·l·sra nincs sz¸ksÈg.

A 160-RS1 soros konverter kˆzvetlen csatlakoztat·st biztosÌt a sz·mÌtÛgÈp soros 
portj·ra.

A DeviceNet h·lÛzat az 1203-GU6 (vagy 1336-GM6) kommunik·ciÛs adapterek 
segÌtsÈgÈvel egy helyrıl teszi lehetıvÈ a DriveExploreren kereszt¸li kommunik·ciÛt       
a DeviceNet-re kapcsolt egy vagy tˆbb frekvencia·talakÌtÛval.

A ControlNet h·lÛzat az 1203-CN1 kommunik·ciÛs adapter segÌtsÈgÈvel egy helyrıl teszi 
lehetıvÈ a DriveExploreren kereszt¸li kommunik·ciÛt a ControlNet-re kapcsolt egy vagy 
tˆbb frekvencia·talakÌtÛval.
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DriveExecutiveô szoftver

A DriveExecutive a DriveTools2000ô szoftver-
csal·d elsı tagja, Ès egyesÌti a meglÈvı 
DriveManager32ô Ès a DriveExplorerô 
szoftverek elınyeit Ès funkciÛit. Az egyszer˚ 
be·llÌt·snak, megjelenÌtÈsnek Ès kˆnny˚ 
kommunik·ciÛnak kˆszˆnhetıen az egyes 
frekvencia·talakÌtÛk a DPI (Drive Peripheral 
Interface) kommunik·ciÛs standard haszn·la-
t·val Ès az Allen-Bradley cÈg SCANportô 
egysÈgen kereszt¸l, valamint a kommunik·ciÛs 
modulok segÌtsÈgÈvel (l·sd 1. sz. t·bl·zatot), nagyon gyorsan konfigur·lhatÛk.

A DriveExecutive tulajdons·gai:
ï IntuitÌv felhaszn·lÛi fel¸let
ï Automatikus adatb·zis-gener·l·s a SCANportô Ès a DPIô rendszerekhez, valamint 

a t·mogatott termÈkek firmware-jeihez
ï Tˆbb mint 20 SCANport Ès DPI/PowerFlex termÈkek t·mogat·sa
ï T̂ bb ablak haszn·lat·val egyszerre tˆbb frekvencia·talakÌtÛ on-line Ès off-line megjelenÌtÈse
ï A felhaszn·lÛ igÈnyei szerinti paramÈtermegjelenÌtÈs
ï A hozz·fÈrÈs megkˆnnyÌtÈse ÈrdekÈben a paramÈterek mapp·kba Ès csoportokba 

vannak rendezve 
ï Valamennyi berendezÈs paramÈtereinek line·ris vagy sz·mjegyes list·s megjelenÌtÈse 
ï A paramÈterek egyszer˚en beolvas·sa, f·jlba mentÈse, nyomtat·sa, az ÈrtÈkek 

ˆsszehasonlÌt·sa stb.

Diagnosztika Ès kommunik·ciÛ:
ï Egyszer˚ hozz·fÈrÈs a frekvencia·talakÌtÛ hiba- Ès riaszt·si adataihoz, valamint a hiba- 

Ès riaszt·s-fel¸lethez. A hiba- Ès riaszt·s-¸zenetek megjelenÌtÈsÈre szolg·lÛ p·rbeszÈd- 
Ès inform·ciÛs ablak lehetıvÈ teszi a hib·k Ès riaszt·sok, valamint a hiba- Ès riaszt·s-
fel¸let tˆrlÈsÈt, a frekvencia·talakÌtÛ hib·t kˆvetı ˙jraindÌt·s·t, valamint a hib·k paramÈ-
tereinek megjelenÌtÈsÈt (amennyiben a frekvencia·talakÌtÛ t·mogatja ezt a funkciÛt)

ï A frekvencia·talakÌtÛ kommunik·ciÛs ·llapot·nak azonnali kijelzÈse
ï Az olvasott vagy Ìrt paramÈterek, beleÈrtve az ·talakÌtÛ ·llapot·t is (m˚kˆdÈs, csatlako-

z·s ·llapota), k¸lˆnbˆzı szÌnekkel jelˆltek. Felhaszn·lÛi igÈny szerint a paramÈterek szÌ-
nei v·ltoztathatÛk.

ï RSLinxô rendszert Ès RSWhoô funkciÛt haszn·lÛ integr·lt kommunik·ciÛs lehetısÈgek 
a h·lÛzatba kapcsolt berendezÈsek megjelenÌtÈsÈhez.

Windows 98 / Windows ME / Windows NT / Windows 2000
TelepÌtÈsi feltÈtelek: Pentium 100 MHz, 32 MB RAM, 90 MB szabad t·rolÛhely       
a merevlemezen, 800 x 600 pixeles, vagy ann·l nagyobb felbont·s˙ SVGA monitor.        
A DriveExecutiveô kompatibilis a Windows 98, Windows ME (Millenium Edition), 
Windows NT 4.0 (Service Pack 3, vagy ann·l ˙jabb telepÌtÈse aj·nlott), Windows 2000 
rendszerekkel, valamint a Microsoft Internet Explorer 4.0 verziÛj·val.

T·mogatott termÈkek:
- PowerFlex 70/700/700S Ès 7000
- PowerFlex kommunik·ciÛs modulok
- 1336 IMPACT, 1336 PLUS II, 1336 PLUS, 1336 SPIDER Ès 1336 FORCE
- 1336 REGEN
- 1305
- 160 SSC, 160-RS1 adapterrel
- 1397 DC
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ï 1557 nagyfesz¸ltsÈg˚ frekvencia·talakÌtÛ
ï SMC DIALOG PLUS
ï 1203-SSS soros kommunik·ciÛs modul
ï 1203-GU6 DeviceNet
ï 1203-CN1 ControlNet

(1) DPI standard: PowerFlex 70,  PowerFlex 700,  PowerFlex 700S,  PowerFlex 
700S/DriveLogix, PowerFlex 7000

(2) PowerFlex 700S/DriveLogix integr·lt DriveLogix ir·nyÌt·si rendszerrel
(3) SCANport kompatibilit·s: 1305, 1336 PLUS, 1336 PLUS II, 1336 SPIDER, 

1336 IMPACT, 1336 FORCE, 1336 REGEN, 1397, 1557, 2346F RGU, SMC Ès SMP.
(4) 2 modemre van sz¸ksÈg, az egyikre a frekvencia·talakÌtÛn·l, a m·sikra a szemÈlyi 

sz·mÌtÛgÈpnÈl. Az 1203-RAD szett 2 modemet tartalmaz, az 1203-RAD1 egyet.
(5) 1336 FORCE 2.xx verziÛj˙ vagy ann·l ˙jabb firmware-rel.

1. sz. t·bl·zat:
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ControlLogix
Gateways (Ethernet,
ControlNet,
DeviceNet,
DataHighway Plus)

ControlNet Direct

A felszereltsÈg a h·lÛzat tÌpus·tÛl f¸gg

---

20-COMM-D adapter

---

---

---1788-CNC, 
1788-CNCR, 
1788-CNF 

vagy 
1788-CNFR, 
Ès a hozz· 

tartozÛ k·bel

1203-CN1 
(1.002 vagy 

˙jabb verziÛ), 
Ès a hozz· 

tartozÛ 
1202 k·bel

1203-SSS 
(3.xx verziÛ vagy 
˙jabb), Ès a hozz· 

tartozÛ k·bel

1203-SSS (3.xx verziÛ 
vagy ˙jabb), 1203-RAD, 

1203-RAD1, Ès 
a hozz· tartozÛ k·bel

PLC adapter
(1336T-GT1EN)

1203-SSS, 1203-GD2 vagy 
1336-GM2, 1203-RAD, 
1203-RAD1, Ès a hozz· 

tartozÛ k·bel

1203-SSS, 1203-GD2 
vagy 1336-GM2, 1203-RAD, 

1203-RAD1, Ès a hozz· 
tartozÛ k·bel

160-RS1
adapter, Ès 

a hozz· 
tartozÛ k·bel

1203-GK5, 1203-GUS, 
1336-GM5 (2001. verziÛ 

vagy ˙jabb) vagy 1336-GM5 
(2001. verziÛ vagy ˙jabb), 

Ès a hozz· tartozÛ k·bel

ControlNet 
Adapter Board 

(1336T-GT3EN), 
ismÈtlı 

(1786-RPA) 
Ès Fber modul 
(1786-RPFM)

---

---

---

---

---

---

---

---

RS-232 soros port

RS-232 soros port

RS-232 soros port 
Ès 1779-KFC

1784-PCD, -PCIDS 
vagy PCID

RS-232 soros port 
Ès 1779-KFC

1784-KTC, -KTCX, -PCC 
vagy PCIC

A felszereltsÈg a h·lÛzat 
tÌpus·tÛl f¸gg

1784-KT, -KTX, -KTXD
vagy PCMK

1203-RAD, 1203-RAD1 
Ès RS-232 soros port

Ethernet TCP/IP Kliens, 
Ethernet TCP/IP kiszolg·lÛ 
Ès RS-232 soros port

Ethernet TCP/IP Kliens, 
Ethernet TCP/IP kiszolg·lÛ 
Ès 1784-KT, -KTX, -KTXD 
vagy PCMK

Ethernet TCP/IP Kliens, 
Ethernet TCP/IP kiszolg·lÛ
Ès  1784-KTC, -KTCX, 
-PCC vagy PCIC

------

---

---

---

---

---

---
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DeviceNet

RS-232 to DeviceNet
Direct

RS-232 Serial Point-
to-Point

Modern (4)

DataHighway Plus
Direct
RS-232 to
DataHighway Plus
Direct
Ethernet to
DataHighway Plus
Direct (RSLinx
Gateway)

Ethernet to RS-232
Serial Point-to-Point
(RSLinx Gateway)

Ethernet to 
ControlNet Direct
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